














































专利名称(译) 自动检测机器人导管系统的障碍物的系统和方法

公开(公告)号 US9301810 公开(公告)日 2016-04-05

申请号 US13/120715 申请日 2009-09-23

[标]申请(专利权)人(译) 埃米尔阿蒂拉
桑德KULBIR
MARK BETTY
KIRSCHENMAN标记B

申请(专利权)人(译) 埃米尔阿蒂拉
桑德KULBIR
MARK BETTY
KIRSCHENMAN标记B

当前申请(专利权)人(译) ST.犹达医疗用品，房颤DIVISION，INC.

[标]发明人 AMIRI ATILA
SANDHU KULBIR
MARK BETTY
KIRSCHENMAN MARK B

发明人 AMIRI, ATILA
SANDHU, KULBIR
MARK, BETTY
KIRSCHENMAN, MARK B.

IPC分类号 A61B34/32 A61B17/00

CPC分类号 A61B34/30 A61B2017/00026 A61B2017/00477 A61B2034/301 A61B2034/305 A61B2034/741 
A61B2034/742 A61B2090/064 A61B18/1492 A61B34/20 A61B34/37 A61B34/71 A61B34/76 A61B34
/77 A61B2018/00577 A61B90/06 A61B2018/00351 A61B2018/00642 A61B2034/2055 A61M25/0113 
A61M25/0147

优先权 61/099904 2008-09-24 US
61/040143 2008-03-27 US

其他公开文献 US20110178532A1

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

一种用于机器人导管系统的阻塞检测系统，包括机器人导管操纵器组
件，所述机器人导管操纵器组件包括一个或多个导管操纵基座和一个或
多个护套操纵基座。每个操纵基座可以相对于机器人导管操纵器组件在
一个或多个轨道上大致线性地移动。障碍物检测系统可以包括设置在轨
道上或操纵基座上的一个或多个障碍物检测传感器，以检测沿着一个或
多个操纵基座的运动路径的障碍物。可以提供软件系统用于监测导管和
护套操纵基部的移动，和/或阻塞检测传感器的状态。
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