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摘要(译)

用于相对于患者身体定位手术器械的机器人装置包括第一机器人臂，其具有用于刚性连接至至少一个手术器械的装置，用于通过重
新对准图像的第一臂的解剖学重新对准的装置。患者的解剖结构区域，以及基于检测到的运动来补偿第一臂的运动的装置。该装置
的一种形式包括至少一个第二机器人臂，其具有用于检测解剖区域的内部运动的传感器，以及用于控制第一臂相对于感测的内部运
动和在第二臂中引起的外部运动的定位的装置。
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