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摘要(译)

一种用于切割患者骨骼的机器人手术方法包括表征骨骼的几何形状和定
位以及手动移动手持式操纵器，该手持式操纵器可操作地耦合到具有端
部执行器部分的骨骼切割工具，以切割骨骼的一部分与末端执行器部
分。手持操纵器还包括操纵器壳体和可移动地联接在操纵器壳体和骨切
割工具之间的致动器组件。该方法进一步包括响应于操纵器壳体相对于
骨头的运动使致动器组件相对于操纵器壳体自动移动以将工具的端部执
行器部分保持在期望的骨切割封套内。
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