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摘要(译)

本发明涉及可磁耦合的机器人手术装置。更具体地，本发明涉及机器人手术装置，其可以插入患者体内并且可以使用外部磁体定位
在患者体内。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/b09d23c3-ea01-43f8-86f9-9fcc0f312be4
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/044970850/publication/US8968332B2?q=US8968332B2
http://patft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PALL&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.htm&r=1&f=G&l=50&s1=8968332.PN.&OS=PN/8968332&RS=PN/8968332



