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摘要(译)

提供了一种机器人手术系统，其包括机电工具，该机电工具联接到诸如
末端执行器的外科器械，该末端执行器适于在末端执行器保持组织时向
组织施加超声能量。机电工具安装在机电臂上并且被配置为相对于臂移
动。可操作地联接到工具和臂的控制器测量组织的电阻抗，因为超声能
量由端部执行器施加到组织。基于组织阻抗测量值，控制器确定组织完
全烧灼。响应于检测，手术系统通过提升与其连接的臂或独立于该臂而
自动抬起末端执行器，由此末端执行器切割烧灼组织以完成组织烧灼/切
割。控制器还确定和控制末端执行器提升的速度。
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