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摘要(译)

提供了一种包括锁定机构的手术工具。手术工具可包括器械安装部分和
端部执行器，器械安装部分包括连接到器械安装部分并从器械安装部分
向远侧延伸的轴组件，端部执行器包括连接到轴组件的远端的可往复运
动元件。手术工具还可包括能量源和致动机构，能量源构造成将能量输
送到末端执行器，致动机构构造成致动末端执行器。致动机构可以配置
成使端部执行器的可往复运动的元件往复运动。锁定机构可以与致动机
构可操作地连接，以控制可往复运动元件的往复运动。
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