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摘要(译)

这里公开的各种实施例涉及模块化医疗设备，包括具有可拆卸模块化部件的各种设备和具有可枢转连接的模块化部件的各种设备。
另外的实施例涉及协作使用各种设备的过程。医疗装置的某些实施例是机器人体内装置。
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