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摘要(译)

描述了用于使患者的微创治疗处理的方面自动化的系统和方法。机器人
组织结构遍历系统可包括控制器，该控制器包括主输入装置，具有近侧
接口部分和远侧部分的机电控制细长器械，近侧接口部分构造成可操作
地连接到与机械仪器驱动器连通的机电仪器驱动器。控制器，远端部分
包括横向尖端，并且被配置为响应于来自控制器的信号，关于患者身体
的内部结构交互地导航;负载传感器可操作地连接在细长器械的远端部分
和控制器之间;其中控制器配置成通过观察来自负载传感器的负载自动推
进横向尖端穿过内部结构的厚度。
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