
















































专利名称(译) 用于改善毛囊单位收获的系统和方法
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摘要(译)

提供了用于基于身体表面上方和下方的图像从身体表面解剖和/或移除生
物单元（例如毛囊）的工具和方法，以减少对移除的生物单元的潜在损
害。本发明可用于全自动系统，也可用于手持设备和系统。系统可以产
生一系列体表的三维图像，指示皮肤表面上方和下方的毛囊单位尺寸，
形状，位置和取向。图像可以由自动毛囊单位收获工具利用，或者可以
存储以供以后使用。成像技术包括感测可见光或红外光谱中的光的装
置，光学相干断层扫描和超高频超声。
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