
































































































































专利名称(译) 用于超声外科手术器械的手柄和刀片配置

公开(公告)号 US20180153574A1 公开(公告)日 2018-06-07

申请号 US15/830312 申请日 2017-12-04

[标]申请(专利权)人(译) ETHICON，LLC

申请(专利权)人(译) ETHICON LLC

当前申请(专利权)人(译) ETHICON LLC

[标]发明人 FALLER CRAIG N
ASHER RYAN M
SCHULTE JOHN B
BYRUM RANDALL T
VASQUEZ JOSE D
GALLMEYER THOMAS C
BOYD BENJAMIN M
MARCOTTE AMY L
GEE JACOB S
BATROSS JONATHAN T
MESSERLY JEFFREY D

发明人 FALLER, CRAIG N.
ASHER, RYAN M.
SCHULTE, JOHN B.
BYRUM, RANDALL T.
VASQUEZ, JOSE D.
GALLMEYER, THOMAS C.
BOYD, BENJAMIN M.
MARCOTTE, AMY L.
GEE, JACOB S.
BATROSS, JONATHAN T.
MESSERLY, JEFFREY D.

IPC分类号 A61B17/32 A61B17/29 A61B90/00 A61B17/00

CPC分类号 A61B17/320068 A61B2017/320078 A61B90/03 A61B2017/292 A61B2017/00367 A61B17/320092 
A61B17/2909 A61B2090/031 A61B17/29 A61B2017/320069 A61B2017/320071 A61B2017/320089 
A61B2017/320093 A61B2017/320094 A61B2017/320095

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

外科装置包括主体，超声换能器，轴和末端执行器。超声波换能器可操作以将电力转换成超声波振动。身体包括一个枢轴扳机。轴
将末端执行器和主体连接在一起。末端执行器包括与超声换能器声学通信的夹臂和超声刀。超声刀可操作以将超声波振动传递至组
织。扳机的枢轴运动引起夹臂的运动。触发器包括被配置为限制由夹臂输送到组织的力量的顺应特征。该柔性特征可以包括柔性
带，活动铰链，一系列活动铰链或柔性标签。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/a45e8bc8-7120-4471-89c0-f214812fce1b
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/051999565/publication/US2018153574A1?q=US2018153574A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220180153574%22.PGNR.&OS=DN/20180153574&RS=DN/20180153574



