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摘要(译)

提供了用于使用定制模板来辅助或执行引导介入过程的系统，方法和设
备。该系统使用患者解剖结构的程序前扫描来识别目标和关键结构。然
后制造包含引导元件的模板。在手术期间，模板可以与患者对齐，并且
器械穿过引导元件并进入各种目标。可以使用例如位置感测系统或实时
成像模态中的一个或多个来对准模板以将患者登记到模板。该系统可选
择使用设计用于在治疗期间固定或跟踪器官的装置。
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