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摘要(译)

本发明涉及一种用于将标记（2）定位在3D超声图像体积（3）中的装置
（1），一种用于将标记（2）定位在3D超声图像体积（3）中的系统，
一种用于定位的方法。 3D超声图像体积（3）中的标记（2），用于控制
用于执行这种方法的这种设备（1）的计算机程序单元和具有存储的这种
计算机程序单元的计算机可读介质。装置（1）包括图像提供单元
（11），标记单元（12）和显示单元（13）。图像提供单元（11）被配
置为提供示出物体（4）的3D超声图像体积（3）。标记单元（12）被配
置为将标记（2）定位在3D超声图像体积（3）中。显示单元（13）被配
置为在第一成像平面中的第一成像视图（31）和第二成像视图（32）中
显示3D超声图像体积（3）和标记（2），不同的成像平面。标记（2）
的定位限于在投影线（5）上。第一和第二成像视图相对于彼此旋转，使
得投影线（5）具有相对于第一成像平面的第一角度和相对于第二成像平
面的第二不同角度。
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