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摘要(译)

本发明提供了一种手术机器人的手术器械和手术机器人，其中，手术机
器人的手术器械包括：第一支架；传动组件，设置在第一支架上，传动
组件包括传动磁性件；手术执行部，手术执行部与传动组件相连接；第
二支架，第一支架与第二支架可拆卸地连接；驱动组件，设置在第二支
架上，驱动组件包括驱动磁性件，驱动磁性件与传动磁性件相适配；其
中，当第一支架与第二支架相连接时传动磁性件与驱动磁性件通过磁力
相连接，驱动组件通过驱动从动组件运动以使手术执行部运动。本发明
提供的手术机器人的手术器械，实现对于手术执行部的运动控制，使得
手术执行部能够根据实际需求调整自身的位置或角度，提升装置的灵活
性，更便于手术或治疗。
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