








































专利名称(译) 手术机器人的手术器械和手术机器人

公开(公告)号 CN107260309A 公开(公告)日 2017-10-20

申请号 CN201710645719.4 申请日 2017-07-31

[标]发明人 李志强
其他发明人请求不公开姓名

发明人 李志强
其他发明人请求不公开姓名

IPC分类号 A61B34/30 A61B17/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供了一种手术机器人的手术器械和手术机器人，手术机器人的
手术器械包括：第一驱动部、支撑轴和第一传动杆；支撑轴与第一驱动
部相连接，支撑轴上设置有第一齿轮；第一传动杆的一端设置有第二齿
轮，第一传动杆的另一端通过连接件与手术执行部相连接；其中，第一
齿轮与第二齿轮相啮合，支撑轴位于第一传动杆的侧上方，第一驱动部
驱动支撑轴转动，进而带动第一齿轮转动，第一齿轮带动第二齿轮转
动，第二齿轮带动第一传动杆转动，进而驱动手术执行部转动。该种用
于手术机器人的手术器械结构简单，可有效地减小手术器械的体积，并
且转动方式灵活，使得手术执行部在有限的空间内可快速准确地根据医
生所发出的指令执行手术操作，确保手术的顺利进行。
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