
















专利名称(译) 一种多模医学影像手术导航方法及系统

公开(公告)号 CN103040525B 公开(公告)日 2016-08-03

申请号 CN201210578996.5 申请日 2012-12-27

[标]申请(专利权)人(译) 深圳先进技术研究院

申请(专利权)人(译) 深圳先进技术研究院

[标]发明人 温铁祥
秦文健
辜嘉
李志成
张东文
王磊

发明人 温铁祥
秦文健
辜嘉
李志成
张东文
王磊

IPC分类号 A61B34/20

代理人(译) 张全文

其他公开文献 CN103040525A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明适用于医疗领域，提供了一种多模医学影像手术导航方法及系
统。包括：在术中对病人的手术部位进行实时成像；定位病人体内解剖
标记的断面并锁定该平面的空间姿态矩阵为Tcur；在术中导入病人术前
所得的三维断层体数据；采用一个虚拟的切面对术前三维断层体数据进
行任意切面的切割扫描，定位出与术中实时图像想吻合的切面，并记录
下该虚拟切面的空间姿态为Tprev；计算实时影像平面的空间姿态与虚拟
切面的空间姿态之差：VT＝Tcur‑Tprev，根据该位置差对实时影像平面
的空间姿态：T′cur＝T′cur‑VT，通过空间姿态差的校准，将手术中实时
影像设备的空间位置变化映射到了术前人体三维数据所在的空间坐标系
中。本发明不需要在人体上粘贴外部标记点，就能使手术定位更加方
便、安全、精确。
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