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(57)摘要

本实用新型公开了一种神经监测操作组件

及自动断电的电刀控制系统，包括用于医疗手术

的手术器具和神经监测仪，所述神经监测仪包括

固定于目标神经上的固定端和用于探测手术部

位目标神经位置的探测端，所述手术器具包括与

患者手术部分直接接触的操作端和监测接口，操

作端具有导电性，所述监测接口与操作端电连

通，监测接口通过外部导线与神经监测仪的探测

端相导通；当操作端与目标神经接触时，所述固

定端、目标神经、操作端和探测端构成完整通路。

本实用新型能够在使用手术器具的同时对患者

的目标神经进行监测，手术操作者在手术过程中

无需交替切换神经检测仪和手术器具，简化神经

监测和手术操作，节约时间。
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1.一种神经监测操作组件，包括用于医疗手术的手术器具和神经监测仪，所述神经监

测仪包括固定于目标神经上的固定端(41)和用于探测手术部位目标神经位置的探测端

(42)，其特征在于：所述手术器具包括与患者手术部分直接接触的操作端(1)和监测接口

(31)，操作端(1)具有导电性，所述监测接口(31)与操作端(1)电连通，监测接口(31)通过外

部导线与神经监测仪的探测端(42)相导通；当操作端(1)与目标神经接触时，所述固定端

(41)、目标神经、操作端(1)和探测端(42)构成完整通路。

2.根据权利要求1所述的神经监测操作组件，其特征在于：所述手术器具为电刀，所述

操作端(1)为刀头，所述电刀上设有用于连接电源为电刀供电的电源接口(32)。

3.根据权利要求2所述的神经监测操作组件，其特征在于：所述刀头通过通过切换开关

(2)单独与监测接口(31)或者电源接口(32)进行连接。

4.根据权利要求2所述的神经监测操作组件，其特征在于：所述刀头位于电刀的一端，

所述电源接口(32)和监测接口(31)相邻设置在电刀的另一端。

5.根据权利要求3所述的神经监测操作组件，其特征在于：所述切换开关(2)位于电刀

的中部，所述切换开关(2)为拨动开关。

6.根据权利要求1所述的神经监测操作组件，其特征在于：所述手术器具为电刀、超声

刀或能量平台。

7.一种自动断电的电刀控制系统，包括电源、电刀和神经监测仪，所述神经监测仪包括

固定于目标神经上的固定端(41)和用于探测手术部位目标神经位置的探测端(42)，其特征

在于：还包括电源开关和检测控制模块，所述电刀通过电源开关与电源连接，所述固定端

(41)通过检测控制模块与目标神经连接，所述电刀、目标神经、检测控制模块、固定端(41)

和探测端(42)依次构成神经监测回路；

所述检测控制模块分别与固定端(41)、控制开关和目标神经连接，用于检测神经监测

回路中的监测电流值，当监测电流值超过预设电流值时，检测控制模块控制电源开关断开。

8.根据权利要求7所述的自动断电的电刀控制系统，其特征在于：所述预设电流值为1-

3mA。
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一种神经监测操作组件及自动断电的电刀控制系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，具体为一种神经监测操作组件及自动断电的

电刀控制系统。

背景技术

[0002] 神经监测仪，包括固定端和探测端，使用时将固定端放置在目标神经上，通过探测

端在手术创口部位进行寻找，以神经作为间接导体，使得固定端和探测端连通，以此作为目

标神经探测的手段，一旦探测端找到神经，神经监测仪即刻作出反应，告知手术操作的医务

人员神经所在的具体位置，使医师在手术过程中避开神经所在位置，避免损伤断神经。

[0003] 以甲状腺手术为例，喉返神经损伤是甲状腺手术的严重并发症之一，可以导致声

音嘶哑，饮水呛咳，严重者可致病人窒息死亡，其发生率与甲状腺疾病种类、手术次数、手术

方式、喉返神经暴露与否、解剖变异和手术医师技巧等因素相关。

[0004] 在甲状腺手术中，将神经监测仪的固定端放置于病患的喉部，使得固定端接触返

喉神经，通过探测端在手术部位检测神经位置，使得医护人员可以精确定位返喉神经所处

位置，在手术切除甲状腺时可以有效避开神经，避免神经受损。切除手术多采用高频电刀进

行组织切割，因此在实际操作中，需要在探测端和电刀之间交替切换使用，不断的寻找神经

并避开神经对组织进行切除。该交替切换使用过程，较为频繁，手术医生需要不断的在两种

工具之间进行使用，繁琐且浪费时间。

[0005] 目前,公开号为CN206414335U的中国实用新型公开了一种医用监护电刀，包括刀

身、主体、电刀主机、神经监测设备、电凝开关与电切开关，所述刀身设于主体内且一端向外

延伸至主体外，所述电凝开关与电切开关结构相同，所述电凝开关电联接于电刀主机，所述

电凝开关设于主体上，所述电凝开关的底部设有一推板，所述推板下方设有弹性装置，该弹

性装置顶端固设一导电片，所述神经监测设备电联接于导电片。

[0006] 上述实用新型只适用于电刀上，在其他手术用具上无法实现；并且上述电刀在实

际操作中需要操作者一直按住相应的开关才能在电刀的手术功能和神经检测功能两者之

间进行切换，电刀内的结构相对复杂且操作者长时间下操作会产生疲惫感。

实用新型内容

[0007] 本实用新型的目的是为了提供一种神经监测操作组件，能够在使用手术器具的同

时对患者的目标神经进行监测，手术操作者在手术过程中无需交替切换神经检测仪和手术

器具，简化神经监测和手术操作，节约时间。

[0008] 为了实现上述发明目的，本实用新型采用了以下技术方案：一种神经监测操作组

件，包括用于医疗手术的手术器具和神经监测仪，所述神经监测仪包括固定于目标神经上

的固定端和用于探测手术部位目标神经位置的探测端，所述手术器具包括与患者手术部分

直接接触的操作端和监测接口，操作端具有导电性，所述监测接口与操作端电连通，监测接

口通过外部导线与神经监测仪的探测端相导通；当操作端与目标神经接触时，所述固定端、
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目标神经、操作端和探测端构成完整通路。

[0009] 神经监测仪的固定端固定在患者目标神经的一端上，手术器具通过监测接口和神

经监测仪相连通，在手术过程中，当操作者手中的手术器具具有导电性的操作端接触到患

者身体中的目标神经后，神经监测仪会发出声音或其他提示提醒操作者触碰到目标神经。

[0010] 与现有技术相比，采用了上述技术方案的神经监测操作组件，具有如下有益效果：

[0011] 采用本实用新型的神经监测操作组件，神经监测仪和手术器具相结合，操作者在

使用手术器具的同时，通过具有导电性的操作端与手术部位直接接触来判断是否触及目标

神经，达到同时进行手术操作和神经监测的目的，操作者无需在手术器具和神经监测仪两

者之间进行频繁的切换，简化手术过程，节约手术时间。

[0012] 即在使用超声刀、手术钳、手术刀等手术器具时，医护人员可以一边操作一边对神

经所处位置进行监测，避免在对组织进行夹取或切除时使神经受损。

[0013] 而在使用能量平台、高频电刀时，由于手术器具需要单独的电源进行通电，操作端

是处于持续的通电状态，因此会有部分电流对神经监测仪的影响，会使神经监测仪难以正

常工作，即电刀通电电凝工作时，神经监测仪不工作；而当电刀需要检测神经时，则切断电

刀的电刀电源，神经监测仪正常工作。

[0014] 因此当手术器具为电刀时，所述操作端为刀头，所述电刀上设有用于连接电源为

电刀供电的电源接口。电刀是手术操作中较为常见的手术器具，电刀和神经监测仪相结合

后操作者能够直接通过刀头来监测目标神经，提高电刀在手术过程中的准确性，并且省去

器具切换使用的过程，节省手术时间。

[0015] 优选的，所述刀头通过通过切换开关单独与监测接口或者电源接口进行连接，以

避免电刀工作时的电流对神经监测仪影响。

[0016] 优选的，所述刀头位于电刀的一端，所述电源接口和监测接口相邻设置在电刀的

另一端。

[0017] 优选的，所述切换开关位于电刀的中部，所述切换开关为拨动开关。

[0018] 优选的，所述手术器具为电刀、超声刀或能量平台。

[0019] 为了达到上述目的，本实用新型还公开了一种自动断电的电刀控制系统，包括电

源、电刀和神经监测仪，所述神经监测仪包括固定于目标神经上的固定端和用于探测手术

部位目标神经位置的探测端，还包括电源开关和检测控制模块，所述电刀通过电源开关与

电源连接，所述固定端通过检测控制模块与目标神经连接，所述电刀、目标神经、检测控制

模块、固定端和探测端依次构成神经监测回路；所述检测控制模块分别与固定端、控制开关

和目标神经连接，用于检测神经监测回路中的监测电流值，当监测电流值超过预设电流值

时，检测控制模块控制电源开关断开。

[0020] 上述电刀运行时，神经监测仪一同运行进行目标神经的检测，当电刀的刀头在运

作时刀头上带有控制刀头电凝运作的电流，刀头切入手术部位离目标神经越近神经监测回

路中的电阻越小，检测控制模块检测到的监测电流值就会越来越大。当监测电流值大于检

测控制模块中的预设电流值时，控制电源开关将电刀的供电断开，电刀不再工作后不会继

续切入组织，保证目标神经不会受到刀头的损伤。

[0021] 与现有技术相比，采用了上述技术方案的自动断电的电刀控制系统，具有如下有

益效果：
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[0022] 一、采用本实用新型的自动断电的电刀控制系统，电刀与神经监测仪同时工作，操

作者能够边进行手术切入边对目标神经的位置进行监测，当电刀接近目标神经后在检测控

制模块的控制下电刀断电，保护目标神经不会受到刀头的损伤。

[0023] 二、电刀为了能够安全运行，电刀刀头在运转时会带有相较监测电流值较大的电

流，此较大电流可能通过手术部位组织和目标神经进入到神经监测仪中对神经监测仪造成

损伤，所以神经监测回路中的监测电流达到一定值时，需要将电刀与电源切断保证神经监

测仪的安全。

[0024] 预设电流可随着电刀功率不同进行适应性的调节。优选的，所述预设电流值为1-

3mA。

附图说明

[0025] 图1为本实用新型神经监测操作组件实施例的结构示意图；

[0026] 图2为本实施例中电刀的结构示意图；

[0027] 图3为图2中A处的放大图；

[0028] 图4为图2中B处的放大图；

[0029] 图5为本实施例中切换开关的结构示意图；

[0030] 图6为本实用新型自动断电的电刀控制系统实施例的结构示意图。

[0031] 附图标记：1、操作端；2、切换开关；31、监测接口；32、电源接口；41、固定端；42、探

测端；5、电源开关。

具体实施方式

[0032] 下面结合附图对本实用新型做进一步描述。

[0033] 如图1至5所示的神经监测操作组件，包括用于医疗手术的手术器具和神经监测

仪，神经监测仪包括固定于目标神经上的固定端41和用于探测手术部位目标神经位置的探

测端42。如图1所示为采用本实施例在进行手术过程中手术器具、神经监测仪和人体之间的

连接关系图，从图1中可看出，手术器具上包括操作端1和监测接口31，操作端1具有导电性

且与患者手术部分直接接触。

[0034] 以图2中的电刀为例，电刀的一端为电刀进行手术切割的刀头，此处的刀头就是具

有导电性能与患者手术部位直接接触的操作端1，图4中电刀的另一端的放大图中，电刀的

另一端上相邻着安装有电源接口32和监测接口31，电源接口32用于连接电源为电刀供电以

保证电刀能正常运作，监测接口31如图1中所示通过外接导线和神经监测仪上的探测端42

连接，神经监测仪上的固定端41精确定位并固定在相应目标神经上。

[0035] 电刀的中部安装有切换开关2，图3为电刀中部的切换开关2的放大图，图5为本实

施例中各部分连接后的电路简化图。其中检测接口31通过切换开关2与刀头连接，电源开关

32同样通过切换开关2与刀头进行连接切换开关2为拨动开关，拨动开关上有三个端子，分

别与刀头、神经监测仪的探测端和电刀电源连接。在实际使用过程中，刀头始终和其他两端

中的一端相导通，当操作者在使用电刀进行手术切割时电刀的刀头和电刀电源导通，电刀

能够进行正常工作；当操作者想要使用电刀的刀头进行手术部位目标神经的监测时，需要

拨动安装在电刀中部的切换开关2将开关内与电刀电源连通改为与神经监测仪的探测端相
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导通。此时神经探测仪的固定端已经固定在目标神经上，当刀头监测到目标神经后，固定端

41、目标神经、操作端1和探测端42构成完整通路，神经监测仪会在监测到目标神经后发出

声音等提示。其中，上述中的连接均指能够使电流通过的电流导通。

[0036] 在本实施例中，手术器具不仅仅为上述例子中的电刀，在医疗技术领域还有很多

能够用于与神经监测仪相结合使用的手术器具，例如超声刀或能量平台等。

[0037] 如图6所示的自动断电的电刀控制系统，包括电源、电刀和神经监测仪，神经监测

仪包括固定于目标神经上的固定端41和用于探测手术部位目标神经位置的探测端42，还包

括电源开关5和检测控制模块，电刀通过电源开关5与电源连接，固定端41通过检测控制模

块与目标神经连接，电刀、目标神经、检测控制模块、固定端41和探测端42依次构成神经监

测回路；检测控制模块分别与固定端41、控制开关和目标神经连接，用于检测神经监测回路

中的监测电流值，当监测电流值超过预设电流值时，检测控制模块控制电源开关5断开。其

中，预设电流值为3mA。

[0038] 电刀运行时，神经监测仪一同运行进行目标神经的检测，当电刀的刀头在运作时

刀头上带有位置刀头运转的电流，刀头切入手术部位离目标神经越近神经监测回路中的电

阻越小，检测控制模块检测到的监测电流值就会越来越大。当监测电流值大于检测控制模

块中的预设电流值3mA时，控制电源开关5将电刀的供电断开，电刀不再工作后不会继续切

入组织，保证目标神经不会受到刀头的损伤。

[0039] 以上使本实用新型的优选实施方式，对于本领域的普通技术人员来说不脱离本实

用新型原理的前提下，还可以做出若干变型和改进，这些也应视为本实用新型的保护范围。
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专利名称(译) 一种神经监测操作组件及自动断电的电刀控制系统

公开(公告)号 CN209153962U 公开(公告)日 2019-07-26

申请号 CN201820435020.5 申请日 2018-03-29

[标]申请(专利权)人(译) 浙江大学

申请(专利权)人(译) 浙江大学

当前申请(专利权)人(译) 浙江大学

[标]发明人 叶茂

发明人 叶茂

IPC分类号 A61B18/12

代理人(译) 朱孔妙

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种神经监测操作组件及自动断电的电刀控制系统，
包括用于医疗手术的手术器具和神经监测仪，所述神经监测仪包括固定
于目标神经上的固定端和用于探测手术部位目标神经位置的探测端，所
述手术器具包括与患者手术部分直接接触的操作端和监测接口，操作端
具有导电性，所述监测接口与操作端电连通，监测接口通过外部导线与
神经监测仪的探测端相导通；当操作端与目标神经接触时，所述固定
端、目标神经、操作端和探测端构成完整通路。本实用新型能够在使用
手术器具的同时对患者的目标神经进行监测，手术操作者在手术过程中
无需交替切换神经检测仪和手术器具，简化神经监测和手术操作，节约
时间。
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https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/067326237/publication/CN209153962U?q=CN209153962U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN209153962U

