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摘要(译)

本发明实施例提供了一种腹腔微创手术系统及其中下针时刻的确定方
法，确定方法包括：获取病灶脏器模型的静态切面图像以及通过超声单
元实时捕获腹腔中病灶脏器生成动态超声图像；对所述动态超声图像与
病灶脏器模型的静态切面图像进行融合配准，以确定执行规划出的穿刺
路径的下针时刻，使穿刺器具到达预设靶点偏差在预设的范围之内。本
发明实施例使得器具到达预设靶点的误差最小，进一步保证手术的安全
性和有效性，降低了手术的难度。
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