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摘要(译)

本发明涉及具有模块化端部执行器的超声外科器械。具有传输组件、换
能器、和手柄组件的外科器械能够利用锁定机构将所述传输组件连接至
所述手柄组件。所述锁定机构能够操作以限制致动器连接构件和所述换
能器相对于所述手柄组件的所述旋转运动。所述锁定机构还能够操作以
将所述手柄组件的扳机锁定在第一位置。所述传输组件的内部管状致动
构件可螺纹附接至所述致动器连接构件，或者所述致动器连接构件可包
括闩锁机构以连接至所述内部管状致动构件的喇叭口部分。所述传输组
件的波导也可螺纹附接至所述换能器。在一种替代形式中，所述扳机可
能够通过在所述第一位置或者当向远侧枢转至第三位置来操作所述锁定
机构。
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