




























































































































专利名称(译) 外科手术装置和附件

公开(公告)号 CN102665577A 公开(公告)日 2012-09-12

申请号 CN201080049180.2 申请日 2010-09-02

[标]申请(专利权)人(译) 拉兹洛.西基
易安迪机车公司

申请(专利权)人(译) 拉兹洛.西基
EMD公司

当前申请(专利权)人(译) 拉兹洛.西基
EMD公司

[标]发明人 拉兹洛西基

发明人 拉兹洛.西基

IPC分类号 A61B17/29 A61B17/00 A61B17/34 A61B19/00 A61B17/02 A61B17/30

CPC分类号 A61B17/00234 A61B17/0281 A61B17/0469 A61B17/062 A61B17/072 A61B17/07207 A61B17/29 
A61B34/30 A61B34/70 A61B34/71 A61B90/30 A61B2017/00278 A61B2017/003 A61B90/50 A61B2017
/00318 A61B2017/00539 A61B2017/0417 A61B2017/06052 A61B2017/2901 A61B2017/2902 
A61B2017/2906 A61B2017/2908 A61B2017/291 A61B2017/2946 A61B2017/306 A61B2017/3447 
A61B2017/3466

代理人(译) 曲莹

优先权 2009000538 2009-09-02 HU

其他公开文献 CN102665577B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明涉及一种为外科介入开发的装置，它包括(i)可引导/操纵至手术区
域的内端(1)，(ii)由使用者操纵的外端(3)，和(iii)将两端(1，3)连接在一起
的中间部分(2)。根据本发明的主要概念，它还包括在该外端(3)和内端(1)
之间延伸的力传送单元，所述力传送单元、该外端和内端和该中间部分
(2)被设计成将外端(3)的运动以相同的方式传送至该内端(1)，如同该内端
(1)是该外端(3)的直的延续部一样。
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