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摘要(译)

根据手持设备的割尖上的负载控制手术系统的方法。手术系统能够感应
堵塞的起始或其他手术事件以及堵塞中止的瞬间。为帮助避免尖端的过
热，利用冲洗流速系统确定眼睛的大致温度并且如果预测到过热情况，
自动地降低给予手持设备的功率。可选地或例外地，系统监视由手持设
备汲取的功率，该功率表明尖端上的切割负载，并且自动地调整尖端的
功率或行程以补偿尖端上增加的负载。
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