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超声介入穿刺装置及穿刺组件

(57)摘要

超声介入穿刺装置及穿刺组件。所述超声介

入装置包括超声探头和穿刺组件，所述穿刺组件

包括：可伸缩的穿刺针；第一通道，所述第一通道

一端于所述穿刺针连接，另一端设有一第一压力

传感器，所述第一压力传感器用于侦测所述第一

通道中液体的压力，得到第一压力值；以及第三

通道，所述第三通道一端于所述穿刺针连接，另

一端设有一用于控制导管导丝伸缩的输入控制

部；若所述第一压力值达到第一预设压力阈值，

则所述输入控制部控制所述导管导丝由所述第

三通道伸入所述穿刺针。本发明通过将超声探头

和具有三个通道的穿刺组件结合，能够准确定位

介入穿刺对象的穿刺定位点，并且通过控制单元

对各部件的智能控制，简化穿刺操作步骤，提高

穿刺效率。
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1.一种超声介入穿刺装置，包括超声探头和穿刺组件，其特征在于，所述穿刺组件包

括：

可伸缩的穿刺针；

第一通道，所述第一通道一端与所述穿刺针连接，另一端设有一第一压力传感器，所述

第一压力传感器用于侦测所述第一通道中液体的压力，得到第一压力值；以及

第三通道，所述第三通道一端与所述穿刺针连接，另一端设有一用于控制导管导丝伸

缩的输入控制部；

所述超声介入穿刺装置还包括一控制单元；若所述第一压力值达到第一预设压力阈

值，则所述控制单元通知所述输入控制部将所述导管导丝由所述第三通道伸入所述穿刺

针。

2.根据权利要求1所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述第三通道中还设有一第

二压力传感器，所述第二压力传感器用于侦测所述导管导丝末端的压力，得到第二压力值；

若所述第二压力值大于第二预设压力阈值，则所述输入控制部控制所述导管导丝由所述穿

刺针向所述第三通道方向收缩。

3.根据权利要求2所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述第二压力阈值为0帕。

4.根据权利要求1所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述第三通道中还设有一用

于存放所述导管导丝的存储囊。

5.根据权利要求1所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述输入控制部包括滑环。

6.根据权利要求1所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述穿刺针的末端设有一用

于控制血液回流和/或药剂输入的负压控制部。

7.根据权利要求6所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述穿刺组件还包括一用于

输入药剂的第二通道，所述第二通道一端连接于所述穿刺针。

8.根据权利要求7所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述第二通道远离所述穿刺

针的一端具有一药剂输入口，所述药剂输入口连接一自动注射器；当向所述自动注射器中

补充药剂时，所述负压控制部控制所述第二通道闭合以阻止血液回流；当所述自动注射器

通过穿刺针给药时，所述负压控制部控制所述第二通道和所述穿刺针连通。

9.根据权利要求7所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述第一通道的内径为

0.3mm至0.8mm，长度为3cm至8cm；所述第二通道的内径为0.3mm至0.8mm，长度为3cm至8cm；

所述第三通道的内径为0.3mm至0.8mm，长度为3cm至8cm。

10.根据权利要求1所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述超声介入穿刺装置还

包括用于校准所述穿刺针的穿刺路径的激光定位器。

11.根据权利要求1所述的超声介入穿刺装置，其特征在于，所述超声探头连接于一超

声仪，所述超声仪具有一显示器，所述显示器为二维单屏幕或者三维双屏幕。

12.一种穿刺组件，其特征在于，包括：

可伸缩的穿刺针；

第一通道，所述第一通道一端与所述穿刺针连接，另一端设有一第一压力传感器，所述

第一压力传感器用于侦测所述第一通道中液体的压力，得到第一压力值；以及

第三通道，所述第三通道一端与所述穿刺针连接，另一端设有一用于控制导管导丝伸

缩的输入控制部；
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一控制单元；若所述第一压力值达到第一预设压力阈值，则所述控制单元通知所述输

入控制部将所述导管导丝由所述第三通道伸入所述穿刺针。

13.根据权利要求12所述的穿刺组件，其特征在于，所述第三通道中还设有一第二压力

传感器，所述第二压力传感器用于侦测所述导管导丝末端的压力，得到第二压力值；若所述

第二压力值大于第二预设压力阈值，则所述输入控制部控制所述导管导丝由所述穿刺针向

所述第三通道方向收缩。

14.根据权利要求13所述的穿刺组件，其特征在于，所述第二压力阈值为0帕。

15.根据权利要求12所述的穿刺组件，其特征在于，所述第三通道中还设有一用于存放

所述导管导丝的存储囊。

16.根据权利要求12所述的穿刺组件，其特征在于，所述输入控制部包括滑环。

17.根据权利要求12所述的穿刺组件，其特征在于，所述穿刺针的末端设有一用于控制

血液回流和/或药剂输入的负压控制部。

18.根据权利要求17所述的穿刺组件，其特征在于，所述穿刺组件还包括一用于输入药

剂的第二通道，所述第二通道一端连接于所述穿刺针。

19.根据权利要求18所述的穿刺组件，其特征在于，所述第二通道远离所述穿刺针的一

端具有一药剂输入口，所述药剂输入口连接一自动注射器；当向所述自动注射器中补充药

剂时，所述负压控制部控制所述第二通道闭合以阻止血液回流；当所述自动注射器通过穿

刺针给药时，所述负压控制部控制所述第二通道和所述穿刺针连通。
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超声介入穿刺装置及穿刺组件

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械领域，特别涉及一种超声介入穿刺装置及穿刺组件。

背景技术

[0002] 介入穿刺是指将穿刺针、导管等插入患者体内，为达到诊断或治疗目的而进行的

各种微创侵入性操作。目前临床上主要采用穿刺针、导管、导丝等材料，经血管穿刺插入，间

歇性退针至可见鲜红色动脉血自针尾喷出后，静脉血色暗红，缓慢滴出。此时可送入导丝至

指定位置后插入导管，退出导丝后，即完成穿刺。

[0003] 前述介入穿刺方式存在以下缺陷：一方面，介入穿刺操作时通常在无透视设备引

导的情况下进行，常出现如针尖刺穿血管前壁、侧壁或导丝在穿刺针前方盘曲等情况。因此

介入穿刺的成败与操作者的手法及经验密切相关，年轻的初学者短时间内无法熟练掌握；

另一方面，当介入穿刺的对象是老人、小孩、肥胖患者或低血压患者时，会由于动脉易滚动、

动脉血管狭窄闭塞及其他因素触及不到动脉搏动，增加了介入穿刺的难度。

[0004] 因此，针对上述介入穿刺方式的缺陷，迫切需要一种操作便捷的穿刺介入器械。

发明内容

[0005] 本发明要解决的是现有穿刺介入装置不易操作的问题。

[0006] 为解决上述技术问题，本发明技术方案提供一种超声介入穿刺装置，包括超声探

头和穿刺组件，所述穿刺组件包括：可伸缩的穿刺针；第一通道，所述第一通道一端于所述

穿刺针连接，另一端设有一第一压力传感器，所述第一压力传感器用于侦测所述第一通道

中液体的压力，得到第一压力值；以及第三通道，所述第三通道一端于所述穿刺针连接，另

一端设有一用于控制导管导丝伸缩的输入控制部；所述超声介入穿刺装置还包括一控制单

元；若所述第一压力值达到第一预设压力阈值，则所述控制单元通知所述输入控制部将所

述导管导丝由所述第三通道伸入所述穿刺针。

[0007] 可选地，所述第三通道中还设有一第二压力传感器，所述第二压力传感器用于侦

测所述导管导丝末端的压力，得到第二压力值；若所述第二压力值大于第二预设压力阈值，

则所述输入控制部控制所述导管导丝由所述穿刺针向所述第三通道方向收缩。

[0008] 可选地，所述第二压力阈值为0帕。

[0009] 可选地，所述第三通道中还设有一用于存放所述导管导丝的存储囊。

[0010] 可选地，所述输入控制部包括滑环。

[0011] 可选地，所述穿刺针的末端设有一用于控制血液回流和/或药剂输入的负压控制

部。

[0012] 可选地，所述穿刺组件还包括一用于输入药剂的第二通道，所述第二通道一端连

接于所述穿刺针。

[0013] 可选地，所述第二通道远离所述穿刺针的一端具有一药剂输入口，所述药剂输入

口连接一自动注射器；当向所述自动注射器中补充药剂时，所述负压控制部控制所述第二
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通道闭合以阻止血液回流；当所述自动注射器通过穿刺针给药时，所述负压控制部控制所

述第二通道和所述穿刺针连通。

[0014] 可选地，所述超声介入穿刺装置还包括用于校准所述穿刺针的穿刺路径的激光定

位器。。

[0015] 可选地，所述超声探头连接于一超声仪，所述超声仪具有一显示器，所述显示器为

二维单屏幕或者三维双屏幕。

[0016] 本发明技术方案还提供一种穿刺组件，包括：可伸缩的穿刺针；第一通道，所述第

一通道一端与所述穿刺针连接，另一端设有一第一压力传感器，所述第一压力传感器用于

侦测所述第一通道中液体的压力，得到第一压力值；以及第三通道，所述第三通道一端与所

述穿刺针连接，另一端设有一用于控制导管导丝伸缩的输入控制部；所述超声介入穿刺装

置还包括一控制单元；若所述第一压力值达到第一预设压力阈值，则所述控制单元通知所

述输入控制部将所述导管导丝由所述第三通道伸入所述穿刺针。

[0017] 相对于现有介入穿刺装置，本发明技术方案的超声介入穿刺装置及穿刺组件通过

将超声探头和具有三个通道的穿刺组件结合，能够准确定位介入穿刺对象的穿刺定位点，

并且通过控制单元对负压控制部、自动注射器、输入控制部的智能控制，简化了穿刺操作步

骤，提高了穿刺效率；本发明超声介入穿刺装置的激光定位灯进一步提高了穿刺定位的准

确性。对于经验较少的操作人员，亦可高效完成工作，降低了对医生或操作者经验的依赖。

[0018] 为使本发明的上述技术方案和优点能更明显易懂，下文特举实施例，并结合附图

详细说明如下。

附图说明

[0019] 图1是本发明超声介入穿刺装置一实施例示意图。

[0020] 图2是本发明超声介入穿刺装置的穿刺组件一实施例的示意图。

[0021] 图3是本发明超声介入穿刺装置另一实施例示意图。

具体实施方式

[0022] 为更进一步阐述本发明为达成预定发明目的所采取的技术手段及功效，以下结合

附图及较佳实施例，对依据本发明提出的具体实施方式、结构、特征及功效，进行详细说明。

[0023] 在本发明的描述中，需要说明的是，术语“中心”、“上”、“下”、“左”、“右”、“竖直”、

“水平”、“内”、“外”等指示的方位或位置关系为基于附图所示的方位或位置关系，仅是为了

便于描述本发明和简化描述，而不是指示或暗示所指的装置或元件必须具有特定的方位、

以及特定的方位构造和操作，因此不能理解为对本发明的限制。此外，术语“第一”、“第二”、

“第三”仅用于描述目的，而不能理解为指示或暗示相对重要性。

[0024] 在本发明的描述中，需要说明的是，除非另有明确的规定和限定，术语“安装”、“相

连”、“连接”应做广义解释，例如，可以是固定连接，也可以是可拆卸连接，或一体地连接；可

以是机械连接，也可以是电连接；可以是直接相连，也可以通过中间媒介简介相连，可以是

两个元件内部的连通。对于本领域普通技术人员而言，可以具体情况理解上述术语在本发

明中的具体含义。

[0025] 如背景技术所述，现有穿刺介入装置，由于有些患者的动脉易滚动、动脉血管狭窄
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闭塞及其他因素触及不到动脉搏动，增加了介入穿刺的难度；另外，介入穿刺的成败过度依

赖于操作者的手法及经验，年轻的初学者短时间内无法熟练掌握。针对上述介入穿刺方式

的缺陷，迫切需要一种操作便捷的穿刺介入器械。

[0026] 基于此，本发明技术方案提供一种超声介入穿刺装置，能够便捷地进行的穿刺介

入手术。参阅图1，图1是本发明超声介入穿刺装置一实施例示意图。所述超声介入穿刺装置

100包括超声探头110和穿刺组件130。所述穿刺组件130安装于超声探头110内。超声探头

110连接于一超声仪，超声仪具有一显示器200。穿刺组件130包括可伸缩穿刺针131、第一通

道132A、第三通道132C和一控制单元(图中未视出)。

[0027] 可伸缩的穿刺针131，可由医生机械控制伸缩，也可由计算机自动调节长度。导管

导丝(图中未视出)经由该可伸缩穿刺针131伸入穿刺定位点311进行相应治疗操作。在进行

介入穿刺治疗时，医生或操着者手持该超声介入穿刺装置100的超声探头110，首先在介入

穿刺对象300(患者)体表相关区域进行扫面，发现待穿刺器官310，并找到该待穿刺器官310

中的穿刺定位点311。确定穿刺定位点311后，可通过医生操作或计算机自动执行推入该可

伸缩的穿刺针131至介入穿刺对象300体内。

[0028] 第一通道132A的一端与所述穿刺针131连接，另一端设有一第一压力传感器135A。

第一压力传感器135A用于侦测所述第一通道132A中液体的压力，得到第一压力值。如前所

述，确定穿刺定位点311后，可通过医生操作或计算机自动执行推入该可伸缩的穿刺针131

至介入穿刺对象300体内。此时，血液或其他体液通过穿刺针131流入第一通道132A。当血液

抵达第一通道132A末端时，第一压力传感器135A即获得液体的压力，得到第一压力值。

[0029] 第三通道132C的一端与所述穿刺针131连接，另一端设有一用于控制导管导丝伸

缩的输入控制部139。该输入控制部139可以调节导管导丝伸缩的长度。在一个实施例中，该

输入控制部139可以包括两滑环，两个滑环彼此配合可以推送导管导丝伸入穿刺针131，也

可以彼此配合将导管导丝由穿刺131针拉回。

[0030] 所述超声介入穿刺装置还包括一控制单元。第一通道132A中的第一压力传感器

135A获得第一压力值后，若所述第一压力值达到第一预设压力阈值，则所述控制单元通知

所述输入控制部139将所述导管导丝由所述第三通道132C伸入所述穿刺针131。

[0031] 在另一实施例中，所述第三通道132C中还设有一第二压力传感器135B，用于侦测

所述导管导丝末端的压力，以得到第二压力值。若所述第二压力值大于第二预设压力阈值，

所述控制单元通知所述输入控制部139控制所述导管导丝由所述穿刺针131向所述第三通

道132C方向收缩。具体而言，导管导丝经由穿刺针131伸入穿刺定位点311，例如血管，若导

管导丝触及血管壁，第二压力传感器135B得到导管导丝与血管壁之间的压力值。如果根据

该手术需要，医生仅希望导管导丝在血管内进行操作，那么可以设定第二压力阈值为0帕。

此时，由于第二压力值大于0帕，控制单元即会通知所述输入控制部139控制所述导管导丝

由所述穿刺针131向所述第三通道132C方向收缩，导管导丝随即与血管壁分离。

[0032] 继续参阅图1并结合图2，图2是本发明超声介入穿刺装置的穿刺组件一实施例的

示意图。第三通道132C中还设有一用于存放所述导管导丝的存储囊138。当本发明的超声介

入穿刺装置未开启使用时，导管导丝可存储于该存储囊中，当需要将导管导丝伸入介入穿

刺对象体内，可以通过输入控制部(如滑环)将导管导丝由存储囊中拉出；当超声介入穿刺

装置使用完毕或在手术过程中需要回缩导管导丝，可以通过输入控制部(如滑环)将导管导
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丝置入该存储囊中。

[0033] 在又一实施例中，穿刺针131的末端设有一用于控制血液回流和/或药剂输入的负

压控制部133。负压控制部133位于穿刺针131、第一通道132A和第三通道132C的交汇处。当

穿刺针伸入介入穿刺对象300体内，血液或其他体液流入穿刺针131，此时，负压控制部133

控制该第三通道132C闭合，且控制第一通道132A打开，血液或其他体液即流向第一通道

132A。

[0034] 在一个更佳的实施例中，本发明技术方案的超声穿刺介入装置的穿刺组件还包括

一用于输入药剂的第二通道132B，所述第二通道132B一端连接于穿刺针131。第二通道132B

远离穿刺针131的一端具有一药剂输入口136。药剂输入口136连接一自动注射器137。当向

自动注射器137中补充药剂时，负压控制部133控制第二通道132B闭合以阻止血液回流；当

自动注射器137通过穿刺针131给药时，负压控制部133控制第二通道132B和穿刺针131连

通。

[0035] 上述负压控制部133可连接于所述控制单元，控制单元根据预设手术方案或医生

操作通知该负压控制部133打开或闭合各通道。例如，在介入穿刺手术开始时，穿刺针131伸

入介入穿刺对象300体内，控制单元通知负压控制部133控制第一通道132A打开，而第二通

道132B和第三通道133C闭合，此时，血液或其他体液流向第一通道132A。当第一压力传感器

135A获得第一压力值，且第一压力值大于第一预设压力阈值时，控制单元通知第一通道

132A和第二通道132B闭合，而第三通道132C打开，此时，导管导丝可经由穿刺针131伸入介

入穿刺对向300的体内；当需要向介入穿刺对象300的待穿刺器官310中注入药剂(例如造影

剂等)时，控制单元通知第一通道132A和第三通道132C闭合，而第二通道132B打开，此时，自

动注射器137即可向待穿刺器官310内注射药剂。

[0036] 所述第一通道、第二通道和第三通道的内径和长度可以相同也可以不同。较佳地，

各个通道内径范围可以为0.3mm至0.8mm，长度范围可以为3cm至8cm。例如，第一通道的内径

为0.5mm，长度为5cm；第二通道的内径为0.4mm，长度为6cm；第三通道的内径为0.6mm，长度

为5cm。

[0037] 在其他实施例中，本发明技术方案的超声介入穿刺装置100还包括用于校准所述

穿刺针的穿刺路径的激光定位器120。所述激光定位器120可以位于所述超声探头内，也可

以位于所述超声探头外。激光定位器120用于发出多条激光光束，多条激光光束所形成的平

面与该超声探头的检查平面重合。其中一条激光光束可以用于指示穿刺针经过皮肤的位

置。医生或操作师可以利用该多条激光光束形成的平面对穿刺针进行定位。例如，医生观察

显示器(下文将详述)中显示的图像，当穿刺针遮挡这些激光光束时，认为该穿刺针重合于

超声探头的检查平面；当穿刺针未能遮挡这些激光光束时，认为该穿刺针需要调整角度，此

时，可以通过超声仪(下文将详述)中的控制按键或显示器上的交互控件调整穿刺针的角

度。

[0038] 继续参阅图1，超声探头110连接于一超声仪，所述超声仪可以具有一个或多个显

示器200，也可以具有多个控制按键。超声探头获取的声学图像可呈现于该显示器200，医生

也可以通过该显示器200与该超声介入穿刺装置交互指令。显示器200为二维单屏幕或者三

维双屏幕。

[0039] 参阅图3，图3是本发明超声介入穿刺装置另一实施例示意图。本实施例中，超声介
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入穿刺装置100包括超声探头110和穿刺组件130。于前述实施例的不同之处在于，穿刺组件

130安装于超声探头110外。穿刺组件130可以安装在超声探头110上使用，也可以从超声探

头110上拆下，各自独立使用，提高了超声介入穿刺装置的使用灵活性，扩展了使用范围。本

实施例中超声介入穿刺装置的其他组件或部件与前述实施例相同，此不赘述。

[0040] 本发明技术方案还提供一种穿刺组件。该穿刺组件的详细描述如前超声介入穿刺

装置中的穿刺组件。具体而言，该穿刺组件包括：可伸缩的穿刺针；第一通道，所述第一通道

一端与所述穿刺针连接，另一端设有一第一压力传感器，所述第一压力传感器用于侦测所

述第一通道中液体的压力，得到第一压力值；以及第三通道，所述第三通道一端与所述穿刺

针连接，另一端设有一用于控制导管导丝伸缩的输入控制部；所述超声介入穿刺装置还包

括一控制单元；若所述第一压力值达到第一预设压力阈值，则所述控制单元通知所述输入

控制部将所述导管导丝由所述第三通道伸入所述穿刺针。

[0041] 所述第三通道中还设有一第二压力传感器，所述第二压力传感器用于侦测所述导

管导丝末端的压力，得到第二压力值；若所述第二压力值大于第二预设压力阈值，则所述输

入控制部控制所述导管导丝由所述穿刺针向所述第三通道方向收缩。在一个实施例中，所

述第二压力阈值可为0帕。

[0042] 所述第三通道中还设有一用于存放所述导管导丝的存储囊。

[0043] 所述输入控制部包括滑环。

[0044] 所述穿刺针的末端设有一用于控制血液回流和/或药剂输入的负压控制部。

[0045] 所述穿刺组件还包括一用于输入药剂的第二通道，所述第二通道一端连接于所述

穿刺针。所述第二通道远离所述穿刺针的一端具有一药剂输入口，所述药剂输入口连接一

自动注射器；当向所述自动注射器中补充药剂时，所述负压控制部控制所述第二通道闭合

以阻止血液回流；当所述自动注射器通过穿刺针给药时，所述负压控制部控制所述第二通

道和所述穿刺针连通。综上所述，相对于现有介入穿刺装置，本发明技术方案通过将超声探

头和具有三个通道的穿刺组件结合，能够准确定位介入穿刺对象的穿刺定位点，并且通过

控制单元对负压控制部、自动注射器、输入控制部的智能控制，简化了穿刺操作步骤，提高

了穿刺效率；本发明超声介入穿刺装置的激光定位灯进一步提高了穿刺定位的准确性。对

于经验较少的操作人员，亦可高效完成工作，降低了对医生或操作者经验的依赖。

[0046] 以上仅是本发明的较佳实施例而已，并非对本发明作任何形式上的限制，虽然本

发明已以较佳实施例揭露如上，然而并非用以限定本发明,任何熟悉本专业的技术人员，在

不脱离本发明技术方案范围内，当可利用上述揭示的技术内容作出些许更动或修饰为等同

变化的等效实施例，但凡是未脱离本发明技术方案内容，依据本发明的技术实质对以上实

施例所作的任何简单修改、等同变化与修饰，均仍属于本发明技术方案的范围内。
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