


















































专利名称(译) 超声波处理器具

公开(公告)号 CN103889355A 公开(公告)日 2014-06-25

申请号 CN201280051931.3 申请日 2012-10-26

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 川口佑树
土屋智之
本间聪

发明人 川口佑树
土屋智之
本间聪

IPC分类号 A61B18/00

CPC分类号 A61B17/320092 A61B18/1442 A61B2017/2825 A61B2019/304 A61N7/00 A61B17/282 A61B18/1445 
A61B2017/2945 A61B2017/320072 A61B2017/320075 A61B2017/320093 A61B2017/320094 
A61B2017/320095 A61B2090/034 A61B2090/08021 A61B90/03

代理人(译) 刘新宇
张会华

优先权 61/551676 2011-10-26 US

其他公开文献 CN103889355B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

相对于钳子型（剪刀型）的处理器具（7），在设定为顶端侧的边缘部位
于比伴随基座（60）位移的钳构件（61）的基端的轨跡靠顶端侧的位置
的状态下从处理器具主体侧（20）朝向夹持臂（21）侧延伸设置止挡件
（70），利用该止挡件（70），在钳构件（61）处于张开状态时，限制
生物体向从钳构件（61）的基端部到轴部（22）之间的处理器具主体
（20）与夹持臂（21）之间的间隙（无法处理区域（64）内）的进入，
该钳子型（剪刀型）的处理器具（7）包括：超声波探头（52），其在比
相对于处理器具主体（20）以摆动自如的方式支承夹持臂（21）的轴部
（22）向顶端侧离开的位置自处理器具主体（20）突出；以及钳构件
（61），其在比轴部（22）向顶端侧离开的位置设于夹持臂（21），并
能够与该夹持臂（21）的摆动动作连动，从而在抵接于超声波探头
（52）的闭合状态与自超声波探头（52）离开的张开状态之间位移。
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