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摘要(译)

一种超声探头成像平面空间位置标定的优化方法，属于医学超声三维成
像与超声图像融合领域，其特征在于，是一种标定超声探头成像平面的
空间位置与空间位置传感器空间位置之间变换关系称为空间变换矩阵的
优化方法，在三维定位系统辅助下按以下步骤实现：1.构建三维定位系
统；2.制作N线模型；3.建立定位系统的坐标系集合；4.标定水箱模型摆
放空间位置；5.采集不同位置下超声图像；6.提取N线标志并计算超声平
面位置；7.将超声上N线标志点映射到三维空间平面上；8.对成像平面的
三维坐标点与水箱模型上的Ｎ进行配准；9.进行优化计算；10.计算成像
平面与位置传感器间的最优变换。其优点在于减少成像平面空间位置标
定的偏差。
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