
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201822240971.X

(22)申请日 2018.12.28

(73)专利权人 重庆西山科技股份有限公司

地址 401121 重庆市北部新区高新园木星

科技发展中心（黄山大道中段9号）

(72)发明人 郭毅军　温兴东　

(74)专利代理机构 上海光华专利事务所(普通

合伙) 31219

代理人 熊万里

(51)Int.Cl.

A61B 17/32(2006.01)

 

(54)实用新型名称

超声刀扭力扳手

(57)摘要

本实用新型提供一种超声刀扭力扳手，包括

壳体、棘轮和与壳体连接的扳手杆，所述棘轮可

枢转地设置在壳体内，所述棘轮上沿周向分布有

多个卡齿，相邻卡齿之间形成卡槽，所述棘轮中

心设置有供超声刀穿设的扭力孔；所述扳手杆至

少为两个，各扳手杆以棘轮轴心为中心均匀布置

在壳体上，至少一个扳手杆上设置有限转机构，

所述限转机构包括卡止件和弹性元件，所述弹性

元件抵在卡止件上，使卡止件伸入所述卡槽内，

限制棘轮的转动方向。本实用新型，通过扭力扳

手对超声刀和手柄进行连接，有扭力大小限制，

严格控制刀具和手柄的连接质量，不会损坏刀

具，刀具使用寿命更长。对称设置的扳手杆结构，

力量更均衡，避免刀具因侧向力产生的损坏。
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1.一种超声刀扭力扳手，其特征在于：包括壳体、棘轮和与壳体连接的扳手杆，所述棘

轮可枢转地设置在壳体内，所述棘轮上沿周向分布有多个卡齿，相邻卡齿之间形成卡槽，所

述棘轮中心设置有供超声刀穿设的扭力孔；所述扳手杆至少为两个，各扳手杆以棘轮轴心

为中心均匀布置在壳体上，至少一个扳手杆上设置有限转机构，所述限转机构包括卡止件

和弹性元件，所述弹性元件抵在卡止件上，使卡止件伸入所述卡槽内，限制棘轮的转动方

向。

2.根据权利要求1所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述扳手杆为两个，两个扳手

杆以棘轮的直径为对称轴对称布置在壳体上。

3.根据权利要求1或2所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述扳手杆内开设有与壳

体连通的安装孔，所述弹性元件和卡止件均设置在安装孔内，所述卡止件第一端抵在弹性

元件上，第二端伸入所述壳体内，与所述棘轮配合。

4.根据权利要求3所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述卡止件为滑动轴，该滑动

轴的第二端设置有卡块，所述卡块伸入所述卡槽内。

5.根据权利要求4所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述卡块背离棘轮转动方向的

一侧为弧面或倾斜面。

6.根据权利要求1所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述壳体侧面开设有螺纹孔，

所述扳手杆伸入所述螺纹孔内与壳体螺纹连接；或者所述扳手杆与所述壳体焊接；或者所

述扳手杆与所述壳体通过螺钉连接。

7.根据权利要求1所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述壳体包括扳手座和安装在

扳手座上的扳手盖；所述扳手盖和扳手座上对应设置有中心孔，所述棘轮沿自身轴线的两

端形成空心轴，所述空心轴安装在所述中心孔内。

8.根据权利要求1所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述棘轮中心设置有与扭力孔

连通的避空孔，所述扭力孔靠近棘轮沿自身轴线的第一端，所述避空孔靠近棘轮沿自身轴

线的第二端，且所述避空孔和扭力孔贯穿所述棘轮。

9.根据权利要求8所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述避空孔内壁设置有避空

槽。

10.根据权利要求1所述的超声刀扭力扳手，其特征在于：所述扭力孔内壁具有一个至

多个与超声刀外轮廓对应的扁方。
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超声刀扭力扳手

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗器械技术领域，具体涉及一种超声刀扭力扳手。

背景技术

[0002] 超声刀为超声手术设备中直接接触人体的应用端，与超声手柄连接后使用。超声

手柄向超声刀传递动力，超声刀以20kHz-50kHz的频率振动，利用超声波的机械效应、空化

效应、热效应等完成人体组织的去除。常用的超声刀有超声磨骨刀、切骨刀、钻孔刀、吸引刀

和切割止血刀等。

[0003] 超声刀和手柄的连接好坏直接影响超声能量的传递。若超声刀与手柄连接的力矩

太小，连接面接触不充分，超声能量在接触面有损失，影响刀具的工作效率，还可能会产生

刺耳噪音；若超声刀与手柄连接的力矩太大，螺纹承受过大负载，容易断裂。

[0004] 现有技术中，超声刀与手柄连接分为手动操作和通过扭力扳手操作；其中，手动操

作时，没有扭力限制，依靠人的手感，可能会损坏刀具。而通过扭力扳手操作时，由于扭力扳

手为单向设计，即扳手杆位于扳手头的一侧，容易引入侧向，影响连接，损坏刀具。

实用新型内容

[0005] 鉴于以上所述现有技术的不足，本实用新型的目的在于提供一种超声刀扭力扳

手，保证超声刀和手柄的连接质量，避免超声刀因侧向力而产生损坏。

[0006] 为实现上述目的及其他相关目的，本实用新型技术方案如下：

[0007] 一种超声刀扭力扳手，包括壳体、棘轮和与壳体连接的扳手杆，所述棘轮可枢转地

设置在壳体内，所述棘轮上沿周向分布有多个卡齿，相邻卡齿之间形成卡槽，所述棘轮中心

设置有供超声刀穿设的扭力孔；所述扳手杆至少为两个，各扳手杆以棘轮轴心为中心均匀

布置在壳体上，至少一个扳手杆上设置有限转机构，所述限转机构包括卡止件和弹性元件，

所述弹性元件抵在卡止件上，使卡止件伸入所述卡槽内，限制棘轮的转动方向。

[0008] 采用上述结构，通过扭力扳手对超声刀和手柄进行连接，有扭力大小限制，严格控

制刀具和手柄的连接质量，不会损坏刀具，刀具使用寿命更长。对称设置的扳手杆结构，力

量更均衡，避免刀具因侧向力产生的损坏。

[0009] 可选地，所述扳手杆为两个，两个扳手杆以棘轮的直径为对称轴对称布置在壳体

上。

[0010] 可选地，所述扳手杆内开设有与壳体连通的安装孔，所述弹性元件和卡止件均设

置在安装孔内，所述卡止件第一端抵在弹性元件上，第二端伸入所述壳体内，与所述棘轮配

合。

[0011] 可选地，所述卡止件为滑动轴，该滑动轴的第二端设置有卡块，所述卡块伸入所述

卡槽内。

[0012] 可选地，所述卡块背离棘轮转动方向的一侧为弧面或倾斜面。

[0013] 可选地，所述壳体侧面开设有螺纹孔，所述扳手杆伸入所述螺纹孔内与壳体螺纹
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连接；或者所述扳手杆与所述壳体焊接；或者所述扳手杆与所述壳体通过螺钉连接。

[0014] 可选地，所述壳体包括扳手座和安装在扳手座上的扳手盖；所述扳手盖和扳手座

上对应设置有中心孔，所述棘轮沿自身轴线的两端形成空心轴，所述空心轴安装在所述中

心孔内。

[0015] 可选地，所述棘轮中心设置有与扭力孔连通的避空孔，所述扭力孔靠近棘轮沿自

身轴线的第一端，所述避空孔靠近棘轮自身沿轴线的第二端，且所述避空孔和扭力孔贯穿

所述棘轮。

[0016] 可选地，所述避空孔内壁设置有避空槽。

[0017] 可选地，所述扭力孔内壁具有一个至多个与超声刀外轮廓对应的扁方。

[0018] 如上所述，本实用新型，通过扭力扳手对超声刀和手柄进行连接，有扭力大小限

制，严格控制刀具和手柄的连接质量，不会损坏刀具，刀具使用寿命更长。对称设置的扳手

杆结构，力量更均衡，避免刀具因侧向力产生的损坏。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型实施例的结构示意图；

[0020] 图2为图1中A-A视图；

[0021] 图3为图1的俯视图；

[0022] 图4为棘轮的主视图；

[0023] 图5为棘轮的后视图；

[0024] 图6为棘轮的侧视图；

[0025] 图7为本实用新型另一实施例的结构示意图。

[0026] 零件标号说明：

[0027] 1-扳手座；2-扳手杆；3-扳手盖；4-棘轮；41-扭力孔；41a-扁方；42-避空孔；43-避

空槽；44-卡齿；45-卡槽；46-空心轴；5-弹性元件；6-滑动轴；61-卡块。

具体实施方式

[0028] 以下由特定的具体实施例说明本实用新型的实施方式，熟悉此技术的人士可由本

说明书所揭露的内容轻易地了解本实用新型的其他优点及功效。

[0029] 实施例1

[0030] 如图1至图6所示，本实用新型提供一种超声刀扭力扳手，用于连接超声刀和手柄，

其包括壳体、棘轮4和扳手杆2，其中，所述棘轮4可枢转地设置在壳体内，并且只能周向转

动，所述棘轮4上沿周向分布有多个卡齿44，相邻卡齿44之间形成卡槽45，棘轮4中心设置有

供超声刀穿设的扭力孔41，以便在连接时对超声刀施加扭力使其与手柄连接；其中，所述扳

手杆2至少为两个，各扳手杆2以棘轮4的轴心为中心均匀布置在壳体上，本例中以两个为例

进行说明，两个扳手杆2以棘轮4的直径为对称轴对称布置在棘轮4两侧，即位于壳体的两

侧，并与壳体连接；其中，两个扳手杆2上均设置有限转机构，该限转机构包括卡止件和弹性

元件5，弹性元件5抵在卡止件上，使卡止件伸入所述卡槽45内，限制棘轮4的转动方向，使其

只能单向转动。

[0031] 其中，壳体将棘轮4限制在内腔中，只能转动。弹性元件5的弹力使卡止件卡在棘轮
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4的卡槽45中。由于棘轮4的齿形一边是斜坡，另一边是直角，决定了棘轮4只能相对于壳体

沿一个方向旋转。转动扳手杆2，卡止件与卡齿44的斜坡相互作用，在此过程中弹性元件5被

压缩，卡止件缩回，当转动至下一卡槽45时，卡止件被释放，伸入卡槽45中，将棘轮4卡紧，从

而完成一次拧紧。其中弹性元件5选用压缩弹簧。

[0032] 通过扭力扳手对超声刀和手柄进行连接，有扭力大小限制，严格控制刀具和手柄

的连接质量，不会损坏刀具，刀具使用寿命更长。对称设置的扳手杆2结构，使用过程中施力

均衡，不会产生侧向力，避免刀具因侧向力产生的损坏。

[0033] 在一个实施方式中，所述扳手杆2内沿长度方向开设有安装孔，所述弹性元件5和

卡止件均设置在安装孔内，该安装孔与壳体内腔连通，弹性元件5抵在安装孔底部，卡止件

第一端抵在弹性元件5上，第二端伸入所述壳体内，与所述棘轮4的卡槽45配合。

[0034] 在一个实施方式中，所述卡止件为滑动轴6，滑动轴6在安装孔内能够沿扳手杆长

度方向移动，该滑动轴6的第二端设置有卡块61，卡块61伸入所述卡槽45内，在弹性元件5被

压缩时滑动轴6沿远离棘轮4的方向移动，从而使卡块61脱离卡槽45，棘轮4转动。

[0035] 在一个实施方式中，所述卡块61朝向棘轮4转动方向的一面为止挡面，与棘轮4的

直角配合实现卡止，卡块61背离棘轮4转动方向的一侧为弧面或倾斜面，即通过弧面或斜面

与卡齿44的斜坡配合，减少卡齿44与卡块61挤压时的阻力。

[0036] 在一个实施方式中，所述壳体侧面开设有螺纹孔，所述扳手杆2设有外螺纹，扳手

杆2伸入所述螺纹孔内与壳体螺纹连接。

[0037] 在一个实施方式中，所述扳手杆2与所述壳体焊接；或者所述扳手杆2与所述壳体

通过螺钉连接。

[0038] 在一个实施方式中，所述壳体包括扳手座1和安装在扳手座1上的扳手盖3；扳手盖

3通过螺纹、螺钉或焊接的方式与扳手座1紧固连接，所述扳手盖3和扳手座1上对应设置有

中心孔，棘轮4沿轴线的两端形成空心轴46，空心轴46安装在所述中心孔内，从而限定转动

中心。

[0039] 在一个实施方式中，所述棘轮4中心设置有与扭力孔41连通的避空孔42，以便于扭

力扳手套在超声刀上，其中扭力孔41靠近棘轮4沿轴线的第一端，所述避空孔42靠近棘轮4

沿轴线的第二端，且避空孔42和扭力孔41沿轴向贯穿所述棘轮4。即：扭力孔41设置在棘轮

沿自身轴线的其中一个端面，避空孔42设置在棘轮沿自身轴线的另一个端面，扭力孔41和

避空孔在棘轮4的轴向上贯通，刀具从棘轮设置有扭力孔41的一端插入，并从棘轮设置有避

空孔42的一端穿出。在一个实施方式中，所述避空孔42内壁设置有避空槽43，以适应不同形

状的超声刀刀具。

[0040] 在一个实施方式中，所述扭力孔41内壁具有一个至多个与超声刀刀具外轮廓对应

的扁方41a，以实现扭力的传递。

[0041] 实施例2

[0042] 与实施例1的不同之处在于，两个扳手杆2中，其中一个设置有卡止件和弹性元件

5，而另一扳手杆2中不设置卡止件和弹性元件5，没有卡止作用，只用于握持，如图7所示。其

余结构参照实施例1。在其他实施方式中，扳手杆2可以为3个、4个等，其中一个或多个扳手

杆2内设置限转机构。

[0043] 本实用新型，通过扭力扳手对超声刀刀具和手柄进行连接，有扭力大小限制，严格
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控制刀具和手柄的连接质量，不会损坏刀具，刀具使用寿命更长。对称设置的扳手杆2结构，

力量更均衡，避免刀具因侧向力产生的损坏。通用性强，适用于多种超声刀。

[0044] 任何熟悉此技术的人士皆可在不违背本实用新型的精神及范畴下，对上述实施例

进行修饰或改变。因此，举凡所属技术领域中具有通常知识者在未脱离本实用新型所揭示

的精神与技术思想下所完成的一切等效修饰或改变，仍应由本实用新型的权利要求所涵

盖。
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图1

图2

图3
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图6
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摘要(译)

本实用新型提供一种超声刀扭力扳手，包括壳体、棘轮和与壳体连接的
扳手杆，所述棘轮可枢转地设置在壳体内，所述棘轮上沿周向分布有多
个卡齿，相邻卡齿之间形成卡槽，所述棘轮中心设置有供超声刀穿设的
扭力孔；所述扳手杆至少为两个，各扳手杆以棘轮轴心为中心均匀布置
在壳体上，至少一个扳手杆上设置有限转机构，所述限转机构包括卡止
件和弹性元件，所述弹性元件抵在卡止件上，使卡止件伸入所述卡槽
内，限制棘轮的转动方向。本实用新型，通过扭力扳手对超声刀和手柄
进行连接，有扭力大小限制，严格控制刀具和手柄的连接质量，不会损
坏刀具，刀具使用寿命更长。对称设置的扳手杆结构，力量更均衡，避
免刀具因侧向力产生的损坏。
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