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(57)摘要

本发明涉及一种超声波手术刀。所述超声波

手术刀包括刀头、弯曲部、刚性刀杆、超声波放大

器、压电换能器与按压手柄，所述刀头通过所述

弯曲部与所述刚性刀杆连接，所述超声波放大器

连接于所述刚性导杆上，所述超声波放大器、所

述压电换能器以及所述按压手柄依次连接，所述

按压手柄上转动地设置有按压扳手，所述按压扳

手通过传动钢丝与所述刀头连接。所述超声波手

术刀使用较为方便。
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1.一种超声波手术刀，其特征在于，包括刀头、弯曲部、刚性刀杆、超声波放大器、压电

换能器与按压手柄，所述刀头通过所述弯曲部与所述刚性刀杆连接，所述超声波放大器连

接于所述刚性导杆上，所述超声波放大器、所述压电换能器以及所述按压手柄依次连接，所

述按压手柄上转动地设置有按压扳手，所述按压扳手通过传动钢丝与所述刀头连接；

所述弯曲部包括多个碗形关节片，所述多个碗形关节片相互层叠设置，所述按压手柄

为长条形，所述按压手柄的表面凹设有按压槽，所述按压扳手转动地设置于所述按压槽内，

所述超声波放大器为锥筒形，其内设置有连通孔，所述连通孔为锥形孔，还包括中间杆，所

述中间杆的相对两端分别连接所述超声波放大器与所述按压手柄，所述中间杆中形成有通

过腔，所述压电换能器收容于所述中间杆的通过腔中，所述通过腔中还设置有尾部质量块，

所述尾部质量块紧密贴合于所述压电换能器上，所述尾部质量块处于所述压电换能器远离

所述超声波放大器的一侧，所述弯曲部包括三个所述碗形关节片，所述三个碗形关节片的

直径相异设置；

所述超声波手术刀还包括杀菌机构，所述杀菌机构包括杀菌盒与清洗喷头，所述杀菌

盒包括盒体与转动设置于所述盒体上的盖体，所述盒体的底部设置有支撑网，所述支撑网

上设置有弧形收容槽，所述支撑网的底部设置有多个按压块，所述弧形收容槽用于收容所

述超声波手术刀，所述盒体的底部设置有杀菌液储存体；

所述清洗喷头设置于所述盖体上，所述盖体上还设置有磁吸体，所述磁吸体用于吸附

所述刀头，所述清洗喷头与喷水泵连接，所述喷水泵通过所述清洗喷头向所述刀头上喷水，

所述清洗喷头设置于所述磁吸体背离所述刀头的一侧，所述磁吸体中开设有多个倾斜孔，

所述倾斜孔的延伸方向相对所述刀头倾斜设置，所述磁吸体朝向所述刀头的表面凹设有避

让槽，所述多个倾斜孔贯通所述避让槽的底面，所述磁吸体的表面凹设有多个排水槽，所述

多个排水槽均与所述避让槽连通且均贯通所述磁吸体的端部，所述盖体上开设有多个流出

孔，所述喷水泵设置于所述盖体上，所述喷水泵通过第一水管于所述清洗喷头连接，所述喷

水泵通过第二水管与外接水源连接。
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一种超声波手术刀

技术领域

[0001] 本发明涉及一种超声波手术刀。

背景技术

[0002] 传统的手术刀一般由刀柄和刀片构成，手术过程中，医生利用风力的刀片切开组

织细胞。对于肝、脑等软组织，传统的手术刀切割效果较差，需要多次切割才能实现彻底切

割。因此，超声波切割刀应运而生，然而一般的超声波切割刀的形状较为固定，不易弯折，对

于狭小部位难以进行切割，因此造成其使用较为不便。

发明内容

[0003] 基于此，有必要提供一种使用较为方便的超声波手术刀。

[0004] 一种超声波手术刀，包括刀头、弯曲部、刚性刀杆、超声波放大器、压电换能器与按

压手柄，所述刀头通过所述弯曲部与所述刚性刀杆连接，所述超声波放大器连接于所述刚

性导杆上，所述超声波放大器、所述压电换能器以及所述按压手柄依次连接，所述按压手柄

上转动地设置有按压扳手，所述按压扳手通过传动钢丝与所述刀头连接。

[0005] 在其中一个实施方式中，所述弯曲部包括多个碗形关节片，所述多个碗形关节片

相互层叠设置。

[0006] 在其中一个实施方式中，所述按压手柄为长条形，所述按压手柄的表面凹设有按

压槽。

[0007] 在其中一个实施方式中，所述按压扳手转动地设置于所述按压槽内。

[0008] 在其中一个实施方式中，所述超声波放大器为锥筒形，其内设置有连通孔，所述连

通孔为锥形孔。

[0009] 在其中一个实施方式中，还包括中间杆，所述中间杆的相对两端分别连接所述超

声波放大器与所述按压手柄。

[0010] 在其中一个实施方式中，所述中间杆中形成有通过腔，所述压电换能器收容于所

述中间杆的通过腔中。

[0011] 在其中一个实施方式中，所述通过腔中还设置有尾部质量块，所述尾部质量块紧

密贴合于所述压电换能器上。

[0012] 在其中一个实施方式中，所述尾部质量块处于所述压电换能器远离所述超声波放

大器的一侧。

[0013] 在其中一个实施方式中，所述弯曲部包括三个所述碗形关节片，所述三个碗形关

节片的直径相异设置。

[0014] 所述超声波手术刀在使用时，通过按压所述按压扳手，从而通过所述传动钢丝带

动所述刀头转动，进而使得所述刀头转弯，进而便于对狭小部位进行切割，相对于现有的超

声手术刀，具有更为方便的操控能力，可以增加操控的准确性和灵活性。
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附图说明

[0015] 图1为一实施例中的超声波手术刀的平面示意图。

[0016] 图2为一实施例的杀菌盒的立体示意图。

具体实施方式

[0017] 为使本发明的上述目的、特征和优点能够更加明显易懂，下面结合附图对本发明

的具体实施方式做详细的说明。在下面的描述中阐述了很多具体细节以便于充分理解本发

明。

[0018] 本发明涉及一种超声波手术刀。例如，所述超声波手术刀包括刀头、弯曲部、刚性

刀杆、超声波放大器、压电换能器与按压手柄。例如，所述刀头通过所述弯曲部与所述刚性

刀杆连接，所述超声波放大器连接于所述刚性导杆上，所述超声波放大器、所述压电换能器

以及所述按压手柄依次连接。例如，所述按压手柄上转动地设置有按压扳手，所述按压扳手

通过传动钢丝与所述刀头连接。

[0019] 请参阅图1，一种超声波手术刀100，包括刀头10、弯曲部20、刚性刀杆30、超声波放

大器40、压电换能器与按压手柄60，所述刀头通过所述弯曲部与所述刚性刀杆连接，所述超

声波放大器连接于所述刚性导杆上，所述超声波放大器、所述压电换能器以及所述按压手

柄依次连接，所述按压手柄上转动地设置有按压扳手，所述按压扳手通过传动钢丝与所述

刀头连接。

[0020] 例如，所述超声波手术刀在使用时，通过按压所述按压扳手，从而通过所述传动钢

丝带动所述刀头转动，进而使得所述刀头转弯，进而便于对狭小部位进行切割，相对于现有

的超声手术刀，具有更为方便的操控能力，可以增加操控的准确性和灵活性。所述刀头通过

所述弯曲部产生弯折，便于对准隐蔽部位，进而实施切割。

[0021] 例如，为了便于安装所述按压扳手，所述弯曲部包括多个碗形关节片21，所述多个

碗形关节片相互层叠设置。所述按压手柄为长条形，所述按压手柄的表面凹设有按压槽。所

述按压扳手转动地设置于所述按压槽内。所述超声波放大器为锥筒形，其内设置有连通孔，

所述连通孔为锥形孔。例如，所述超声波手术刀还包括中间杆50，所述中间杆的相对两端分

别连接所述超声波放大器与所述按压手柄。所述中间杆中形成有通过腔，所述压电换能器

收容于所述中间杆的通过腔中。通过于所述按压手柄上凹设按压槽，从而方便将按压扳手

置入所述按压槽内，进而方便对所述按压扳手的按压与安装。

[0022] 例如，为了便于传递超声波，所述通过腔中还设置有尾部质量块，所述尾部质量块

紧密贴合于所述压电换能器上。所述尾部质量块处于所述压电换能器远离所述超声波放大

器的一侧。所述弯曲部包括三个所述碗形关节片，所述三个碗形关节片的直径相异设置。由

于所述尾部质量块处于所述压电换能器的一侧，使得向前传递的超声波强度增强，可以抵

消弯曲的衰减，提高振动强度。

[0023] 例如，尤其重要的是，请参阅图2，为了便于清洗所述超声波手术刀的刀头，所述超

声波手术刀还包括杀菌机构，所述杀菌机构包括杀菌盒40与清洗喷头，所述杀菌盒包括盒

体41与转动设置于所述盒体上的盖体43，所述盒体的底部设置有支撑网411，所述支撑网上

设置有弧形收容槽，所述支撑网的底部设置有多个按压块，所述弧形收容槽用于收容所述

超声波手术刀，所述盒体的底部设置有杀菌液储存体，所述杀菌液储存体包括收容袋与吸
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液体，所述收容袋内形成有吸收腔，所述吸液体设置于所述吸收腔内，所述吸液体包括上连

接层、下连接层以及设置于所述上连接层与所述下连接层之间的吸液结构，所述上连接层

及所述下连接层分别连接与所述收容袋的上侧与下侧，所述吸液体内设置有多个弹性压

簧，每个弹性压簧穿设于所述吸液结构中，且所述弹性压簧的相对两端分别固定于所述上

连接层与所述下连接层上，所述收容袋的顶部开设有多个喷射微孔，在所述盖体封盖所述

盒体时，所述盖体能够挤压所述刀头，并使得所述支撑网通过所述多个按压块挤压所述杀

菌液储存体，使得所述杀菌液储存体内的吸液体中的杀菌液能够通过所述多个喷射微孔喷

射至所述刀头上，从而实施对所述刀头的杀菌作业。在打开所述盖体后，所述吸液体中喷出

的液体回流至所述盒体的底部，所述多个弹性压簧伸长，进而扩大所述吸液体的体积，使得

所述吸液体能够通过所述多个喷射微孔重新吸附杀菌液，而处于所述盒体最底部的沉渣则

因为位置的关系难以进入所述喷液微孔中，提高了所述杀菌液的重吸收的纯度，以便有下

次对刀头的杀菌消毒。

[0024] 例如，所述清洗喷头设置于所述盖体上，所述盖体上还设置有磁吸体45，所述磁吸

体用于吸附所述刀头，当所述盖体相对所述盒体旋转打开后，所述盖体上的磁吸体吸附所

述刀体脱离所述盒体，所述清洗喷头与喷水泵连接，所述喷水泵通过所述清洗喷头向所述

刀头上喷水，从而冲走所述刀头上的杀菌液以及污染物，实现了所述刀头的自动清洗。例

如，所述清洗喷头设置于所述磁吸体背离所述刀头的一侧，所述磁吸体中开设有多个倾斜

孔，所述倾斜孔的延伸方向相对所述刀头倾斜设置，所述磁吸体朝向所述刀头的表面凹设

有避让槽，所述多个倾斜孔贯通所述避让槽的底面，在所述清洗喷头通过所述多个倾斜孔

向所述刀头喷水时，喷出的水流能够集中于所述避让槽中。为了让所述避让槽中的水流出

去，所述磁吸体的表面凹设有多个排水槽，所述多个排水槽均与所述避让槽连通且均贯通

所述磁吸体的端部，通过设置所述多个排水槽，从而使得所述避让槽内的水流能够流出。例

如，流出的水流动至所述盖体上，为了将水流排出，所述盖体上开设有多个流出孔。所述喷

水泵设置于所述盖体上，所述喷水泵通过第一水管于所述清洗喷头连接，所述喷水泵通过

第二水管与外接水源连接。为了便于完整地清洗所述刀头，可以人为翻转所述刀头，并在此

吸附于所述磁吸体上。

[0025] 以上所述实施例的各技术特征可以进行任意的组合，为使描述简洁，未对上述实

施例中的各个技术特征所有可能的组合都进行描述，然而，只要这些技术特征的组合不存

在矛盾，都应当认为是本说明书记载的范围。

[0026] 以上所述实施例仅表达了本发明的几种实施方式，其描述较为具体和详细，但并

不能因此而理解为对发明专利范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技术人员来

说，在不脱离本发明构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本发明的保护

范围。因此，本发明专利的保护范围应以所附权利要求为准。
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