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摘要(译)

本发明涉及一种超声手术刀手柄模组，包括手柄壳体和把手，其特征
是：在所述手柄壳体内安装齿条和齿轮，齿条与刀杆组件连接，齿轮分
别与齿条和把手上的齿啮合，在齿条和手柄壳体之间设置弹簧；在所述
手柄壳体内设置限制齿条直线运动距离的限位结构。所述齿条上具有凸
块，齿条的凸块安装于刀杆组件的容纳空间中以实现齿条与刀杆组件的
连接。所述把手通过第一旋转轴和自润滑轴承安装于手柄壳体中；所述
齿轮通过第二旋转轴和自润滑轴承安装于手柄壳体中。所述齿条上具有
限位切口，限位切口中设置限位螺钉，限位螺钉安装于手柄壳体内的螺
纹嵌件内。本发明整个手柄模组传力过程比较均匀，运动平稳，摩擦力
更小，可以使手术刀夹钳的夹紧过程更平稳。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/d4a8beab-1fe7-4b6a-a147-f3270051783a
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/059459861/publication/CN106913370A?q=CN106913370A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN106913370A

