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摘要(译)

本发明公开了一种设备，该设备包括主体、轴组件和端部执行器。该轴组件从主体朝远侧延伸。该端部执行器定位在轴组件的远侧
端部处。该端部执行器包括超声刀和夹持臂。该超声刀被构造成能够以超声频率振动。该夹持臂包括夹持垫。该夹持臂能够朝超声
刀运动以在两个阶段中压缩夹持垫和超声刀之间的组织。在第一阶段期间，该夹持臂被构造成能够利用夹持垫的仅远侧部分压缩组
织。在第二阶段期间，该夹持臂被构造成能够利用夹持垫的远侧部分和近侧部分压缩组织。因此，组织压缩开始于远侧部分处并且
随后朝近侧部分进行。
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