
















































































































































专利名称(译) 用于超声外科器械的手持件和刀构型

公开(公告)号 CN105792763A 公开(公告)日 2016-07-20

申请号 CN201480064505.2 申请日 2014-11-14

[标]申请(专利权)人(译) 伊西康内外科公司

申请(专利权)人(译) 伊西康内外科有限责任公司

当前申请(专利权)人(译) 伊西康内外科有限责任公司

[标]发明人 CN法勒
RM阿舍
JB舒尔特
RT拜拉姆
JD瓦斯奎兹
TC加尔迈耶
BM博伊德
AL玛科特
JS吉
JT巴特罗斯
JD梅瑟利

发明人 C·N·法勒
R·M·阿舍
J·B·舒尔特
R·T·拜拉姆
J·D·瓦斯奎兹
T·C·加尔迈耶
B·M·博伊德
A·L·玛科特
J·S·吉
J·T·巴特罗斯
J·D·梅瑟利

IPC分类号 A61B17/29 A61B34/30 A61B17/32

CPC分类号 A61B17/320092 A61B17/29 A61B17/2909 A61B90/03 A61B2017/00367 A61B2017/292 A61B2017
/320069 A61B2017/320071 A61B2017/320078 A61B2017/320089 A61B2017/320093 A61B2017
/320094 A61B2017/320095 A61B2090/031

优先权 14/090444 2013-11-26 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开了一种外科设备，所述外科设备包括主体、超声换能器、轴和端部执行器。所述超声换能器能够操作以将电力转换成超
声振动。所述主体包括枢转触发器。所述轴将所述端部执行器与所述主体联接在一起。所述端部执行器包括夹持臂和与所述超声换
能器声通信的超声刀。所述超声刀能够操作以将超声振动输送到组织。所述触发器的枢转运动导致所述夹持臂的运动。所述触发器
包括顺应性特征部，所述顺应性特征部被构造成能够限制由所述夹持臂输送到组织的力的大小。柔性特征部可包括柔性带、活动铰
链、一系列活动铰链、或柔性突片。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/1d6359cd-b938-4ba0-ad15-29b4e9316526
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/051999565/publication/CN105792763A?q=CN105792763A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN105792763A



