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(57)摘要

本申请提供一种医用超声刀清洗装置，包

括：清洗部，用于清洗医用超声刀，包括容留清洗

液的环形清洗腔体，环形清洗腔体的内壁上具有

n个向内喷射清洗液的开口，其中n大于或等于1；

管路，与清洗部连接，用于向清洗部输送清洗液。

在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，采用

具有环形清洗腔体的清洗部，能够对医用超声刀

进行多角度清洗，代替人工毛刷清洗，降低人为

因素对清洗效果的影响，也降低清洗的工作强

度。
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1.一种医用超声刀清洗装置，其特征在于，

包括：

清洗部，用于清洗医用超声刀，包括容留清洗液的环形清洗腔体，所述环形清洗腔体的

内壁上具有n个向内喷射清洗液的开口，其中n大于或等于1；

管路，与所述清洗部连接，用于向所述清洗部输送清洗液。

2.根据权利要求1所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述环形清洗腔体的

截面为矩形或圆形中的任一种。

3.根据权利要求1所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述开口有n+1个，所

述相邻开口间隔均匀。

4.根据权利要求3所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，所述开口安装在所述环形

清洗腔体轴向同一高度上。

5.根据权利要求4所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述开口的方向设置

为所喷射的清洗液在所述环形清洗腔体的内部聚焦于同一点上。

6.根据权利要求5所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述n为奇数，每两个

正相对的所述开口的方向设置为所喷射的清洗液在所述环形清洗腔体的轴向投影上成预

设角度。

7.根据权利要求6所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述预设角度为80

度。

8.根据权利要求3所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，所述开口的方向设置为所

喷射的清洗液在所述环形清洗腔体的内部交错分布。

9.根据权利要求1至8任一所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述开口上

安装有喷嘴。

10.根据权利要求1至8任一所述的医用超声刀清洗装置，其特征在于，其中所述清洗部

的外侧设置有进液口；所述管路还包括相互连接的对接头和进液管路，所述对接头连接所

述进液口。
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一种医用超声刀清洗装置

技术领域

[0001] 本申请涉及清洗装置，尤其涉及一种医用超声刀清洗装置。

背景技术

[0002] 目前，医用超声刀的清洗工艺一般为：

[0003] 超声清洗->毛刷清洗(人工)->高压水枪冲洗(人工)->用针挑刺清洗(人工)->高

压水枪冲洗(人工)->高压气枪吹干确认(人工)。

[0004] 在这个清洗工艺过程中，由于需要人工进行毛刷清洗，带来了很多问题：

[0005] 1、毛刷清洗，毛刺容易在超声刀头上残存，在后续人工用针挑刺清洗医用超声刀

时，此时极易发生清洗用针刺在清洗操作人员手上，清洗操作人员存在极大地感染隐患；

[0006] 2、毛刷做为一种硬性材质，极易将医用超声刀刀头部活动刀头上的齿形件损坏；

[0007] 3、医用超声刀采用特殊材质，刀头易断，在用毛刷清洗时，也容易出现用力过猛刀

头折断的情况；

[0008] 4、医用超声刀刀头结构复杂，毛刷的毛刺易卡在刀头活动关节处，从而将刀头损

坏；

[0009] 5、高压气枪吹干确认过程中，检查到不合格的情况概率高，加大了清洗操作人员

的劳动强度。

[0010] 现有技术中，医用超声刀清洗的洁净度存在很大的人为因素影响，对于后续重复

使用的安全性存在很大的不稳定因素。亟待改进和提高。

实用新型内容

[0011] 有鉴于此，本申请的目的在于提供一种降低人为因素影响且降低工作强度的医用

超声刀清洗装置。

[0012] 本申请涉及一种医用超声刀清洗装置，包括：清洗部，用于清洗医用超声刀，包括

容留清洗液的环形清洗腔体，环形清洗腔体的内壁上具有n个向内喷射清洗液的开口，其中

n大于或等于1；管路，与清洗部连接，用于向清洗部输送清洗液。

[0013] 在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，采用具有环形清洗腔体的清洗部，能

够对医用超声刀进行多角度清洗，代替人工毛刷清洗，降低人为因素对清洗效果的影响，也

降低清洗的工作强度。

[0014] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，环形清洗腔体的截面为

矩形或圆形中的任一种。

[0015] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，开口有n+1个，相邻开口

间隔均匀。

[0016] 在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，开口间隔均匀，可从n+1个方向对医用

超声刀进行清洗，进一步提高清洗的洁净度。

[0017] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，开口安装在环形清洗腔
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体轴向同一高度上。

[0018] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，开口的方向设置为所喷

射的清洗液在环形清洗腔体的内部聚焦于同一点上。

[0019] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，开口n+1的n为奇数，每

两个正相对开口的方向设置为所喷射的清洗液在环形清洗腔体的轴向投影上成预设角度。

[0020] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，预设角度为80度。

[0021] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，开口的方向设置为所喷

射的清洗液在环形清洗腔体的内部交错分布。

[0022] 另外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，开口上安装有喷嘴。

[0023] 在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，在开口上安装喷嘴，可加大出水压力，

调整出水方向，增强清洗效果。

[0024] 此外，在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，可选地，清洗部的外侧设置有进

液口；管路还包括相互连接的对接头和进液管路，对接头连接进液口。

附图说明

[0025] 图1a示出了本申请第一实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置的分解图；

[0026] 图1b示出了本申请第一实施方式所涉及的开口分布示意图；

[0027] 图1c示出了本申请第一实施方式所涉及的开口喷射方向示意图；

[0028] 图2示出了本申请第二实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置的沿环形清洗腔体

轴线方向的剖视图。

[0029] 符号说明：

[0030] 01医用超声刀清洗装置插孔接插件，10、101清洗部，20管路，10a、101a环形清洗腔

体，10b开口，10c进液口，20a对接头，20b密封圈，20c快拧螺母、20d进液管路。

具体实施方式

[0031] 以下，参考附图详细地说明本申请的优选实施方式。在下面的说明中，对于相同的

部件赋予相同的符号，省略重复的说明。另外，附图只是示意性的图，部件相互之间的尺寸

的比例或者部件的形状可以与实际的不同。

[0032] 手术完成后的医用超声刀的刀头处藏有大量从手术中带下来的人体脂肪、纤维组

织、肿瘤组织等。手术中会产生高温，其中部分组织已被碳化，该碳化部分极难清洗。同时人

体脂肪成黏胶状，吸附力大；纤维组织成线状，会出现缠绕在医用超声刀刀头关节处。肿瘤

组织有部分为癌病组织，若不能清洗干净，会增加传染患病几率。

[0033] 本申请具体实施方式所涉及的医用超声到清洗装置，适用于可重复使用超声刀的

清洗。

[0034] (第一实施方式)

[0035] 图1a示出了本申请第一实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置的分解图。图1b示

出了本申请第一实施方式所涉及的开口分布示意图。图1c示出了本申请第一实施方式所涉

及的开口喷射方向示意图。

[0036] 如图1a、1b和1c所示，本申请第一实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置01包括
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清洗部10和管路20。

[0037] 清洗部10包括环形清洗腔体10a，可容纳清洗液，截面为矩形，本领域技术人员应

该理解，环形清洗腔体10a的截面可为规则形或不规则形，其中规则形例如矩形、圆形、三角

形、多边形、椭圆形、梯形或其组合。在环形清洗腔体10a的内壁上具有8个均匀分布的开口

10b，该开口20b在沿腔体轴线方向上具有相同的高度，每两个相邻的开口10b间隔45度，如

图2所示。本领域技术人员应该理解，该8个均匀分布的开口是示例性的，可根据需要采用多

于或小于8个的开口，另外，开口10b的分布可以不均匀，只需要满足多角度冲洗即可。开口

10b上可安装喷嘴，这样可更好地控制方向，增加出水压力，从而增强清洗效果，所述喷嘴内

还设有旋转开关，以实现360度任一角度旋转出水；或者所述喷嘴内设有定向结构，可以任

意控制出水的方向，定向结构可以是一个方向定向，也可以是多个方向定向，根据实际需要

进行定向结构设计；定向结构可以是蜂窝状结构。开口10b的喷射方向为倾斜向下，相对两

个开口10b喷射出的水流夹角为80度，如图1c所示。该夹角也是示例性的，该夹角可为0度到

180度之间的任意角度。本实施方式中，8个开口10b的喷射方向聚焦于同一点，如图1b和图

1c中的黑点所示。实际使用中，也可以不聚焦，而采用交错式射流方向。环形清洗腔体10a的

外侧设置有进液口10c。

[0038] 管路20包括对接头20a、密封圈20b、快拧螺母20c和进液管路20d。对接头20a通过

焊接连接在进液口10c上。也可以采用一体结构、螺纹连接或铆接等任何一种连接方式。进

液管路20d通过快拧螺母20c连接在对接头20a上。对接头20a具有内螺纹，快拧螺母20c上具

有外螺纹，快拧螺母20c在进液管路20d一端还具有六角结构，用于安装时扳手卡位。快拧螺

母20c和对接头20a的连接通过密封圈20b密封。该密封圈20b可为O型密封圈，硅胶材质，具

有优良的弹力性能，且能够耐高温、耐油、耐磨。也可以是氟橡胶材质、铁氟龙材质、橡胶材

质或丁晴橡胶材质。进液管路20d可固定在存放清洗液的缸体(图未示)侧壁上。清洗液可为

水或其他用于清洗的液体。

[0039] 使用本实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置，与其他装置进行了对比，结果如

表1所示。

[0040] 表1本实施方式与普通清洗装置的清洗结果对比
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[0041]

[0042] (第二实施方式)

[0043] 图2示出了本申请第二实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置的沿环形清洗腔体

轴线方向的剖视图。

[0044] 如图2所示，本申请第二实施方式所涉及的医用超声刀清洗装置是对第一实施方

式的变形，包括清洗部101，其环形清洗腔体101a具有圆形的截面，如图2所示。其他与第一

实施方式相同。

[0045] 以上所述仅为本申请的较佳实施例而已，是结合具体的优选实施方式对本申请所

作的进一步详细说明，不能认定本申请的具体实施只局限于这些说明。凡在本申请的精神

和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本申请的保护范围之内。
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图1a

图1b
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图1c

图2
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摘要(译)

本申请提供一种医用超声刀清洗装置，包括：清洗部，用于清洗医用超
声刀，包括容留清洗液的环形清洗腔体，环形清洗腔体的内壁上具有n个
向内喷射清洗液的开口，其中n大于或等于1；管路，与清洗部连接，用
于向清洗部输送清洗液。在本申请所涉及的医用超声刀清洗装置中，采
用具有环形清洗腔体的清洗部，能够对医用超声刀进行多角度清洗，代
替人工毛刷清洗，降低人为因素对清洗效果的影响，也降低清洗的工作
强度。
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