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摘要(译)

本实用新型公开了一种用于超声手术系统的超声手柄和具有它的超声手
术系统。该超声手柄包括：壳体；换能器，所述换能器设置在所述壳体
内；变幅杆，所述变幅杆设置在所述壳体内；刀具，所述变幅杆连接在
所述刀具与所述换能器之间；摆动驱动装置，所述摆动驱动装置包括摆
动机构和驱动电机，所述驱动电机设置成通过所述摆动机构驱动所述刀
具绕所述刀具的中心轴线进行摆动，且摆动角度为1°‑40°。根据本实用新
型实施例的用于超声手术系统的超声手柄能够使刀具产生纵向振动和周
向摆动的复合运动，由此大大方便了手术过程，同时提高了切割效率，
降低了刀具与创伤面之间的摩擦力，从而降低了创伤面的切割温度，并
可避免刀具由于应力集中而发生断裂。
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