
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 201811119382.4

(22)申请日 2018.09.25

(71)申请人 嘉善飞阔医疗科技有限公司

地址 314100 浙江省嘉兴市嘉善县罗星街

道晋阳东路568号2号楼4层、2301、

2303、2305室

(72)发明人 汪超　

(74)专利代理机构 北京中政联科专利代理事务

所(普通合伙) 11489

代理人 燕宏伟

(51)Int.Cl.

A61B 17/32(2006.01)

 

(54)发明名称

快速能量调节的超声波手术刀系统

(57)摘要

一种快速能量调节的超声波手术刀系统，包

括相互连接的终端及主机，主机具有壳体，壳体

上设有显示界面、若干快设按键、两个微调按键

及输出接口，主机通过输出接口与终端连接，所

述终端具有外壳，外壳上设有终端拨钮，外壳内

设有电位器，终端拨钮与电位器连接，主机内还

设有控制芯片及能量发生器，控制芯片与若干快

设按键、两个微调按键及能量发生器均连接，控

制芯片还通过数据线及电位器与终端拨钮连接，

控制芯片内具有存储器，存储器中存储有人体的

多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和

调节算法参数，若干快设按键对应存储器中的最

佳超声波切割功率和调节算法。如此可快速设置

能量、操作简单、设置快捷、工作效率较高。
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1.一种快速能量调节的超声波手术刀系统，其特征在于：包括相互连接的终端(10)及

主机(20)，主机(20)具有壳体(21)，壳体(21)上设有显示界面(22)、若干快设按键(23)、两

个微调按键(24)及输出接口(25)，主机(20)通过输出接口(25)与终端(10)连接，所述终端

(10)包括外壳(11)、刀杆组件(12)、手柄(13)、触发按钮(14)及角度调节旋钮(15)，刀杆组

件(12)穿过外壳(11)，手柄(13)部分地位于外壳(11)中并与刀杆组件(12)连接，角度调节

旋钮(15)与刀杆组件(12)连接，外壳(11)上还设有终端拨钮(16)，外壳(11)内设有电位器，

终端拨钮(16)与电位器连接，主机(20)内还设有控制芯片(26)及能量发生器(27)，控制芯

片(26)与若干快设按键(23)、两个微调按键(24)及能量发生器(27)均连接，控制芯片(26)

还通过数据线及电位器与终端拨钮(16)连接，控制芯片(26)内具有存储器，存储器中存储

有人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法参数，若干快设按键(23)

对应存储器中的人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法。

2.如权利要求1所述的快速能量调节的超声波手术刀系统，其特征在于：所述两个微调

按键(24)分别为微调加按键和微调减按键。

3.如权利要求1所述的快速能量调节的超声波手术刀系统，其特征在于：所述终端拨钮

(16)上的不同位置设有若干主标记，在若干主标记之间设有若干微调标记。
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快速能量调节的超声波手术刀系统

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，特别是一种快速能量调节的超声波手术刀系统。

背景技术

[0002] 超声波手术刀是指将通过压电转换器(通过能量发生器将电能传递至压电转换

器，由压电转换器将电能转换为超声机械能)获得的超声振动进一步放大，并由刀的头部将

放大后的超声振动用于对软组织的切割和凝闭的器械。临床用这种器械可在较低温度和较

少出血的情况下实现病灶切除。

[0003] 现有的超声波手术刀系统包括相互连接的终端及主机，医生操作终端对患者进行

手术操作，由于人体的不同组织或脏器切割时所需的功率不同，即在不同的功率下切割效

率不同，因此每次进行手术前需要医生进行能量设置，如功率等，操作比较麻烦，耗费时间

较长，可能会延误病人病情。

发明内容

[0004] 有鉴于此，本发明提供了一种可快速设置能量、操作简单、设置快捷、工作效率较

高的快速能量调节的超声波手术刀系统，以解决上述问题。

[0005] 一种快速能量调节的超声波手术刀系统，包括相互连接的终端(10)及主机(20)，

主机(20)具有壳体(21)，壳体(21)上设有显示界面(22)、若干快设按键(23)、两个微调按键

(24)及输出接口(25)，主机(20)通过输出接口(25)与终端(10)连接，所述终端(10)包括外

壳(11)、刀杆组件(12)、手柄(13)、触发按钮(14)及角度调节旋钮(15)，刀杆组件(12)穿过

外壳(11)，手柄(13)部分地位于外壳(11)中并与刀杆组件(12)连接，角度调节旋钮(15)与

刀杆组件(12)连接，外壳(11)上还设有终端拨钮(16)，外壳(11)内设有电位器，终端拨钮

(16)与电位器连接，主机(20)内还设有控制芯片(26)及能量发生器(27)，控制芯片(26)与

若干快设按键(23)、两个微调按键(24)及能量发生器(27)均连接，控制芯片(26)还通过数

据线及电位器与终端拨钮(16)连接，控制芯片(26)内具有存储器，存储器中存储有人体的

多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法参数，若干快设按键(23)对应存储

器中的人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法。

[0006] 进一步地，所述两个微调按键(24)分别为微调加按键和微调减按键。

[0007] 进一步地，所述终端拨钮(16)上的不同位置设有若干主标记，在若干主标记之间

设有若干微调标记。

[0008] 与现有技术相比，本发明的快速能量调节的超声波手术刀系统包括相互连接的终

端(10)及主机(20)，主机(20)具有壳体(21)，壳体(21)上设有显示界面(22)、若干快设按键

(23)、两个微调按键(24)及输出接口(25)，主机(20)通过输出接口(25)与终端(10)连接，所

述终端(10)包括外壳(11)、刀杆组件(12)、手柄(13)、触发按钮(14)及角度调节旋钮(15)，

刀杆组件(12)穿过外壳(11)，手柄(13)部分地位于外壳(11)中并与刀杆组件(12)连接，角

度调节旋钮(15)与刀杆组件(12)连接，外壳(11)上还设有终端拨钮(16)，外壳(11)内设有
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电位器，终端拨钮(16)与电位器连接，主机(20)内还设有控制芯片(26)及能量发生器(27)，

控制芯片(26)与若干快设按键(23)、两个微调按键(24)及能量发生器(27)均连接，控制芯

片(26)还通过数据线及电位器与终端拨钮(16)连接，控制芯片(26)内具有存储器，存储器

中存储有人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法参数，若干快设按

键(23)对应存储器中的人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法。如

此可快速设置能量、操作简单、设置快捷、工作效率较高。

附图说明

[0009] 以下结合附图描述本发明的实施例，其中：

[0010] 图1为本发明提供的快速能量调节的超声波手术刀系统的立体示意图。

[0011] 图2为图1中的主机的立体示意图。

[0012] 图3为图1中的终端的侧面示意图。

[0013] 图4为本发明提供的快速能量调节的超声波手术刀系统的方框示意图。

具体实施方式

[0014] 以下基于附图对本发明的具体实施例进行进一步详细说明。应当理解的是，此处

对本发明实施例的说明并不用于限定本发明的保护范围。

[0015] 请参考图1，本发明提供的快速能量调节的超声波手术刀系统包括相互连接的终

端10及主机20。

[0016] 请参考图2，主机20具有壳体21，壳体21上设有显示界面22、若干快设按键23、两个

微调按键24及输出接口25，主机20通过输出接口25与终端10连接。

[0017] 请参考图3，终端10包括外壳11、刀杆组件12、手柄13、触发按钮14及角度调节旋钮

15，刀杆组件12穿过外壳11，手柄13部分地位于外壳11中并与刀杆组件12连接，角度调节旋

钮15与刀杆组件12连接，触发按钮14用于启动超声波振动等功能，角度调节旋钮15用于调

节刀杆组件12的转动角度。外壳11上还设有终端拨钮16，外壳11内设有电位器，终端拨钮16

与电位器连接，电位器通过数据线及输出接口25与主机20连接。

[0018] 请参考图4，主机20内还设有控制芯片26及能量发生器27，控制芯片26与若干快设

按键23、两个微调按键24及能量发生器27均连接，控制芯片26还通过数据线及电位器与终

端拨钮16连接。

[0019] 控制芯片26内具有存储器，存储器中存储有人体的多个器官或组织所需的最佳超

声波切割功率，如血管、肝脏、脾脏、胃肠、直肠、胆囊、子宫等。若干快设按键23对应存储器

中的人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法参数，当其中一个快设

按键23被按下时，控制芯片26将能量发生器27的输出功率设定为与该快设按键23对应的最

佳超声波切割功率和调节算法，从而快速实现参数设置。人体的多个器官或组织所需的最

佳超声波切割功率和调节算法参数通过测试、实验或经验得知。

[0020] 两个微调按键24分别为微调加按键和微调减按键，微调加按键用于在最佳超声波

切割功率的基础上以较小的幅度逐渐增加其功率或调节算法参数，微调减按键用于在最佳

超声波切割功率的基础上以较小的幅度逐渐减少其功率或调节算法参数。通过快设按键23

设定对应的最佳超声波切割功率或调节算法后，还可通过微调加按键和微调减按键对能量
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发生器27的输出功率进行微调，以将能量发生器27的输出功率设置为最佳状态，便于适应

实际手术工况。显示界面22用于显示最终设定的能量发生器27的输出功率或调节算法参

数。显示界面22还提供操作功能菜单，便于用户操作。

[0021] 手柄13接收到能量发生器27的信号后，将电能转换为超声机械能，并使得刀杆组

件12进行超声波振动。

[0022] 终端拨钮16上的不同位置设有若干主标记，不同的主标记对应不同器官或组织所

需的最佳超声波切割功率或调节算法。在若干主标记之间设有若干微调标记。通过终端拨

钮16将电位器拨动到不同位置时即可实现能量发生器27的输出功率或调节算法参数的快

速调节。当医生切割不同的组织时，无需返回到主机20处进行参数调节，可直接在终端10通

过拨动终端拨钮16实现参数调节，操作简单，效率较高。

[0023] 与现有技术相比，本发明的快速能量调节的超声波手术刀系统包括相互连接的终

端10及主机20，主机20具有壳体21，壳体21上设有显示界面22、若干快设按键23、两个微调

按键24及输出接口25，主机20通过输出接口25与终端10连接，所述终端10包括外壳11、刀杆

组件12、手柄13、触发按钮14及角度调节旋钮15，刀杆组件12穿过外壳11，手柄13部分地位

于外壳11中并与刀杆组件12连接，角度调节旋钮15与刀杆组件12连接，外壳11上还设有终

端拨钮16，外壳11内设有电位器，终端拨钮16与电位器连接，主机20内还设有控制芯片26及

能量发生器27，控制芯片26与若干快设按键23、两个微调按键24及能量发生器27均连接，控

制芯片26还通过数据线及电位器与终端拨钮16连接，控制芯片26内具有存储器，存储器中

存储有人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法参数，若干快设按键

23对应存储器中的人体的多个器官或组织所需的最佳超声波切割功率和调节算法。如此可

快速设置能量、操作简单、设置快捷、工作效率较高。

[0024] 以上仅为本发明的较佳实施例，并不用于局限本发明的保护范围，任何在本发明

精神内的修改、等同替换或改进等，都涵盖在本发明的权利要求范围内。
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图1
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图2
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图3
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图4
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专利名称(译) 快速能量调节的超声波手术刀系统
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摘要(译)

一种快速能量调节的超声波手术刀系统，包括相互连接的终端及主机，
主机具有壳体，壳体上设有显示界面、若干快设按键、两个微调按键及
输出接口，主机通过输出接口与终端连接，所述终端具有外壳，外壳上
设有终端拨钮，外壳内设有电位器，终端拨钮与电位器连接，主机内还
设有控制芯片及能量发生器，控制芯片与若干快设按键、两个微调按键
及能量发生器均连接，控制芯片还通过数据线及电位器与终端拨钮连
接，控制芯片内具有存储器，存储器中存储有人体的多个器官或组织所
需的最佳超声波切割功率和调节算法参数，若干快设按键对应存储器中
的最佳超声波切割功率和调节算法。如此可快速设置能量、操作简单、
设置快捷、工作效率较高。
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