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본 발명은 복강경 트로카용 홀더에 관한 것으로, 절개 부위의 일측을 파지하기 위한 제1 파지바 및 제2 파지바를

갖는 제1 파지부와, 상기 절개 부위의 타측을 파지하기 위한 제3 파지바 및 제4 파지바를 갖는 제2 파지부와, 상

기 제1 파지바, 상기 제2 파지바, 상기 제3 파지바, 상기 제4 파지바의 끝단을 회동 가능하게 지지하는 회동축

모듈을 포함하며; 상기 제1 파지바와 상기 제2 파지바는 상기 절개 부위의 일측을 파지하도록 상기 회동축 모듈

을 축으로 회동하고, 상기 제3 파지바와 상기 제4 파지바는 상기 절개 부위의 타측을 파지하도록 상기 회동축 모

듈을 축으로 회동하며; 상기 절개 부위의 일측 및 타측이 파지된 상태에서 상기 제1 파지부와 상기 제2 파지부가

상기 회동축 모듈을 통해 회동 이격되어 상기 절개 부위가 벌어지는 것을 특징으로 한다.  이에 따라, 복강경 트

로카을 삽입하기 위한 절개 부위를 쉽게 파지하여 복강경 트로카의 인체 삽입을 용이하게 할 수 있다.

대 표 도 - 도1
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명 세 서

청구범위

청구항 1 

복강경 트로카용 홀더에 있어서,

절개 부위의 일측을 파지하기 위한 제1 파지바 및 제2 파지바를 갖는 제1 파지부와,

상기 절개 부위의 타측을 파지하기 위한 제3 파지바 및 제4 파지바를 갖는 제2 파지부와,

상기 제1 파지바, 상기 제2 파지바, 상기 제3 파지바, 상기 제4 파지바의 끝단을 회동 가능하게 지지하는 회동

축 모듈을 포함하며;

상기 제1 파지바와 상기 제2 파지바는 상기 절개 부위의 일측을 파지하도록 상기 회동축 모듈을 축으로 회동하

고,

상기 제3 파지바와 상기 제4 파지바는 상기 절개 부위의 타측을 파지하도록 상기 회동축 모듈을 축으로 회동하

며;

상기 절개 부위의 일측 및 타측이 파지된 상태에서 상기 제1 파지부와 상기 제2 파지부가 상기 회동축 모듈을

통해 회동 이격되어 상기 절개 부위가 벌어지는 것을 특징으로 하는 복강경 트로카용 홀더.

청구항 2 

제1항에 있어서,

상기 제1 파지바 및 상기 제3 파지바에는 각각 상기 제2 파지바 및 상기 제4 파지바를 향해 돌출된 후크부가 마

련되고;

상기 제2 파지바 및 상기 제4 파지바에는 상기 후크부가 삽입되는 후크 삽입부가 마련되는 것을 특징으로 하는

복강경 트로카용 홀더.

발명의 설명

기 술 분 야

본 발명은 복강경 트로카용 홀더에 관한 것으로써, 보다 상세하게는 복강경 트로카을 삽입하기 위한 절개 부위[0001]

를 쉽게 파지하여 복강경 트로카의 인체 삽입을 용이하게 하는 복강경 트로카용 홀더에 관한 것이다.

배 경 기 술

기존의 개복수술과는 달리 피부의 절개 부위를 되도록 작게 절개하기 위하여 복강경 수술이 개발되면서 이 복강[0002]

경 수술을 이용한 수술이 날로 증가하고 있다.  이러한 복강경 수술은 트로카(Trocar)를 이용하여 환자의 복부

에 작은 구멍을 여러 개 뚫고 이 트로카를 통해 예컨대, 내시경 등의 수술 기구를 복강의 수술부위로 삽입한 후

내시경을 통해 복강의 수술 부위를 관찰하면서 수술하는 방식으로서, 담낭 절제술, 담도 결석 제거술, 간 결석

제거술, 위 절제술, 대장 절제술, 소장 절제술 등 거의 대부분의 외과 수술에 널리 이용되고 있다.

복강경 수술 자체가 신체의 절개 부위를 최소화시키기 위해 이루어지는 것으로, 트로카의 삽입을 위해 절개되는[0003]

절개 부위의 사이즈 또한 매우 작은 편에 속한다.

따라서, 인체 피부 조직의 특성상 절개 영역의 경우 수축 현상 등으로 인해 트로카를 쉽게 삽입하기 어려워 절[0004]

개 부위의 양측을 보조 인력이 잡아줘야 쉽게 삽입될 수 있다.

그런데, 작은 절개 영역을 보조 인력이 손으로 잡아 양측으로 잡아당기기는 쉽지 않아, 절개 영역을 쉽게 벌릴[0005]

수 있는 보조 장비가 있다면 복강경 수술을 보다 쉽게 진행할 수 있어 바람직할 것이다.
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발명의 내용

해결하려는 과제

이에, 본 발명은 상기와 같은 문제점을 해소하기 위해 안출된 것으로서, 복강경 트로카을 삽입하기 위한 절개[0006]

부위를 쉽게 파지하여 복강경 트로카의 인체 삽입을 용이하게 하는 복강경 트로카용 홀더를 제공하는데 그 목적

이 있다.

과제의 해결 수단

상기 목적은 본 발명에 따라, 복강경 트로카용 홀더에 있어서, 절개 부위의 일측을 파지하기 위한 제1 파지바[0007]

및 제2 파지바를 갖는 제1 파지부와, 상기 절개 부위의 타측을 파지하기 위한 제3 파지바 및 제4 파지바를 갖는

제2 파지부와, 상기 제1 파지바, 상기 제2 파지바, 상기 제3 파지바, 상기 제4 파지바의 끝단을 회동 가능하게

지지하는 회동축 모듈을 포함하며; 상기 제1 파지바와 상기 제2 파지바는 상기 절개 부위의 일측을 파지하도록

상기 회동축 모듈을 축으로 회동하고, 상기 제3 파지바와 상기 제4 파지바는 상기 절개 부위의 타측을 파지하도

록 상기 회동축 모듈을 축으로 회동하며; 상기 절개 부위의 일측 및 타측이 파지된 상태에서 상기 제1 파지부와

상기 제2 파지부가 상기 회동축 모듈을 통해 회동 이격되어 상기 절개 부위가 벌어지는 것을 특징으로 하는 복

강경 트로카용 홀더에 의해서 달성된다.

여기서, 상기 제1 파지바 및 상기 제3 파지바에는 각각 상기 제2 파지바 및 상기 제4 파지바를 향해 돌출된 후[0008]

크부가 마련되고; 상기 제2 파지바 및 상기 제4 파지바에는 상기 후크부가 삽입되는 후크 삽입부가 마련될 수

있다.

발명의 효과

상기와 같은 구성에 따라, 본 발명에 따르면, 복강경 트로카을 삽입하기 위한 절개 부위를 쉽게 파지하여 복강[0009]

경 트로카의 인체 삽입을 용이하게 하는 복강경 트로카용 홀더가 제공된다.

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명에 따른 복강경 트로카용 홀더의 구성을 나타낸 도면이고,[0010]

도 2는 본 발명에 따른 복강경 트로카용 홀더의 사용 상태를 나타낸 도면이다.

발명을 실시하기 위한 구체적인 내용

이하에서는 첨부된 도면들을 참조하여 본 발명에 따른 실시예들에 대해 상세히 설명한다.[0011]

도 1은 본 발명에 따른 복강경 트로카용 홀더(100)의 구성을 나타낸 도면이다.  도 1을 참조하여 설명하면, 본[0012]

발명에 따른 복강경 트로카용 홀더(100)는 제1 파지부(121,122), 제2 파지부(131,132) 및 회동축 모듈(110)을

포함한다.

제1  파지부(121,122)는  복강경  수술을  위해  트로카가  삽입될  절개  부위의  일측을  파지하고,  제2  파지부[0013]

(131,132)는 절개 부위의 타측을 파지한다.  여기서, 제1 파지부(121,122)와 제2 파지부(131,132)는 회동축 모

듈(110)을 축으로 상호 접근 및 이격되도록 회동 가능하게 결합된다.

제1 파지부(121,122)는, 도 1에 도시된 바와 같이, 제1 파지바(121)와 제2 파지바(122)를 포함한다.  제1 파지[0014]

바(121)와 제2 파지바(122)는 회동축 모듈(110)을 축으로 상호 접근 및 이격되도록 회동함으로써, 절개 부위의

일측을 파지한다.

마찬가지로 제2 파지부(131,132)는 제3 파지바(131)와 제4 파지바(132)를 포함한다.  그리고, 제3 파지바(131)[0015]

와 제4 파지바(132)는 회동축 모듈(110)을 축으로 상호 접근 및 이격되도록 회동함으로써, 절개 부위의 타측을

파지하게 된다.

즉, 제1 파지바(121), 제2 파지바(122), 제3 파지바(131) 및 제4 파지바(132)가 회동축 모듈(110)을 축으로 회[0016]

동 가능하게 상호 결합되는 구성을 갖는다.

상기와 같은 구성을 통해, 시술자는 제1 파지바(121)와 제2 파지바(122)를 회동축 모듈(110)을 축으로 회동시켜[0017]

절개 부위의 일측을 파지하고, 제3 파지바(131)와 제4 파지바(132)를 회동축 모듈(110)을 축으로 회동시켜 절개
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부위의 타측을 파지한 상태에서 제1 파지부(121,122)와 제2 파지부(131,132)가 이격되도록 회전축 모듈을 축으

로 회전시킴으로써, 절개 부위의 양측을 벌릴 수 있게 된다.

여기서, 제1 파지바(121)와 제3 파지바(131)에는, 도 1에 도시된 바와 같이, 각각 제2 파지바(122) 및 제4 파지[0018]

바(132)를 향해 돌출된 후크부(121a,131a)가 마련될 수 있다.  그리고, 제2 파지바(122)와 제4 파지바(132)에는

후크부(121a,131a)가 삽입되는 후크 삽입부(122a,132a)가 마련될 수 있다.

이를 통해 후크부(121a,131a)와 후크 삽입부(122a,132a) 사이에 절개 부위가 위치함으로써, 보다 안정적인 절개[0019]

부위의 파지가 가능하게 된다.

본 실시예는 본 발명에 포함되는 기술적 사상의 일부를 명확하게 나타낸 것에 불과하며, 본 발명의 명세서에 포[0020]

함된 기술적 사상의 범위 내에서 당업자가 용이하게 유추할 수 있는 변형 예와 구체적인 실시예는 모두 본 발명

의 기술적 사상에 포함되는 것은 자명하다.

부호의 설명

100  :  복강경 트로카용 홀더      110  :  회동축 모듈[0021]

121  :  제1 파지바                121a :  후크부

122  :  제2 파지바                122a :  후크 삽입부

131  :  제3 파지바                131a :  후크부

132  :  제4 파지바                132a :  후크 삽입부

도면

도면1
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도면2
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外部链接 Espacenet

摘要(译)

根据权利要求3的握用于夹持第一抓握部分和具有涉及腹腔镜木马kayong
支架切口的另一侧，以夹持所述一侧切口的第一把持棒和棒和所述第二
夹紧棒的本发明和第二抓持笼罩杆4，第一把持棒和所述第二棒抓握，其
中，所述第三夹紧棒，包括一个旋转轴可旋转地支撑模块到第四夹紧棒
的端部;第一把持杆和所述第二把持棒，所述转子以夹住所述第四夹紧棒
是切口作为第三夹紧的另一侧和旋转所述旋转轴模块轴线，以便把持切
口的一侧绕同轴模块旋转同轴模块;在其中一个侧面和夹持第一抓握部分
和所述第二把手部分被旋转从旋转轴线模块远离切口的另一侧，其特征
在于所述切口发生的状态。因此，能够容易地把持该切口用于插入腹腔
镜木马kaeul便于腹腔镜套针主体的插入。
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