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(54) 외과의사를 위한 작동 지지체

(57) 요 약

본 발명은 환자를 올라타는 앉은 위치에서 외과의사를 지지하는 작동 지지체에 관한 것이다. 환자를 올라탐으로

써, 외과의사는 비교적 긴 수술 장치의 사용을 필요로 하는 골반 수술과 같은 특정 유형의 복강경 수술을 수행하

기 위해 이상적인 위치에 있게 된다. 상기 작동 지지체는 수술대의 일측면에서 서있는 자세로 복강경 수술을 수

행하는 종래 기술과 비교하여 외과의사 몸의 스트레스와 스트레인을 감소시키며 인체공학적인 위치에서 외과의사

를 유지되게 할 수 있다. 

대 표 도 - 도1
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특허청구의 범위

청구항 1 

외과의사의 엉덩이를 지지하기 위해 적용된 시트(seat); 

외과의사가 상기 시트에 앉아 있는 동안 외과의사의 발을 지지하기 위해 적용되고 수평방향으로 이격된 제1 및

제2 발 지지체(food support); 및

상기 시트 및 상기 발 지지체를 지지하고, 수술대(operating table) 말단이 상기 발 지지체와 상기 시트 밑 사

이에 위치하며 외과의사가 상기 시트에 앉아 있는 동안 환자를 올라탈 수 있게 위치하도록 형성되는 프레임 구

조체(frame structure)를 포함하는 수술대에 위치한 환자에게 외과의사가 의료처치를 수행하기 위한 작동 지지

체.

청구항 2 

제1항에 있어서, 상기 프레임 구조체는 제1 프레임 부재 및 상기 제1 프레임 부재로부터 수평방향으로 이격된

제2 프레임 부재를 포함하고, 상기 시트는 상기 제1 및 제2 프레임 부재 사이에 위치하고 지지되며, 상기 제1

및 제2 프레임 부재는 수술대의 말단 부분이 상기 프레임 부재와 상기 시트 아래 사이에 위치할 수 있도록 서로

이격되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체.

청구항 3 

제2항에  있어서,  상기  제1  및  제2  프레임  부재는  관형  프레임  부재를  포함하는  것을  특징으로  하는  작동

지지체.

청구항 4 

제2항에 있어서, 상기 제1 및 제2 프레임 부재 각각은 상부 말단부와 하부 말단부를 가지고, 각각의 상부 말단

에서 하부 말단으로 시트가 이동하는 방향으로부터 상부 및 하부 방향으로 연장되는 것을 특징으로 하는 작동

지지체.

청구항 5 

제4항에 있어서, 상기 제1 및 제2 프레임 부재 각각은 각각의 상부 말단에서 하부 말단으로 시트가 이동하는 방

향으로부터 하부 및 수평방향으로 연장되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체.

청구항 6 

제2항에 있어서, 상기 프레임 구조체는 상기 제1 및 제2 프레임 부재 사이에 위치하는 시트 지지 부재(seat-

support member)를 포함하고, 상기 시트 지지 부재는 상기 시트를 지지하기 위해 적용된 수직방향으로 이격되고

수평방향으로 구비되는 다수의 렁(rung)을 포함하는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 7 

제1항에 있어서, 상기 프레임 구조체와 연결되고 상기 시트에 앉는 동안 외과의사의 가슴을 지지하기 위해 적용

된 가슴 지지체(chest support)를 더 포함하는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 
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청구항 8 

제1항에 있어서, 상기 프레임 구조체와 연결되고, 외과의사의 왼쪽 및 오른쪽 팔을 지지하기 위해 적용된 제1

및 제2 팔 지지체(arm support)를 더 포함하는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 9 

제8항에 있어서, 상기 각각의 팔 지지체는 외과의사로부터 상기 프레임 구조체와 피벗하게 연결되고, 외과의사

와 인접한 제1 위치와 외과의사로부터 멀어지는 제2 위치 사이의 피벗축에 대해 피벗하게 형성되는 것을 특징으

로 하는 작동 지지체.

청구항 10 

제1항에 있어서, 상기 제1 및 제2 발 지지체는 각각 상기 프레임 구조체의 수평방향으로 이격된 제1 및 제2 프

레임 부분과 연결되고, 상기 수술대의 말단이 상기 프레임 부분 사이에 위치할 수 있도록 서로 이격되는 것을

특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 11 

제1항에 있어서, 상기 프레임 구조체는 상기 시트 아래 직접적으로 위치하는 지지체 부재로 상기 시트가 지지되

지 않는 것을 특징으로 작동 지지체.

청구항 12 

제1항에 있어서, 상기 시트는 상기 수술대에 대해 상기 시트의 높이를 조절할 수 있도록 상기 프레임 구조체에

대해 수직방향으로 조절가능하게 형성되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 13 

제8항에 있어서, 상기 각각의 팔 지지체는 상기 프레임 구조체와 피벗 가능하게 연결되고, 외과의사에 인접한

제1 위치와 외과의사로부터 멀어지는 제2 위치 사이의 각각의 수직 피벗축에 대해 피벗하도록 형성되는 것을 특

징으로 하는 작동 지지체.

청구항 14 

제8항에 있어서, 상기 각각의 팔 지지체는 상기 프레임 구조체에 피벗 가능하게 연결되고, 외과의사와 인접한

제1 위치와 외과의사로부터 멀어지는 제2 위치 사이의 각각의 수평 피벗축에 대해 피벗하도록 형성되는 것을 특

징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 15 

제8항에 있어서, 각각의 팔 지지체는 상기 프레임 구조체와 피벗 가능하게 연결되고, 외과의사와 인접한 제1 위

치와 외과의사로부터 멀어지는 제2 위치 사이의 각각의 수직 피벗축에 대해 피벗하도록 형성되며, 각각의 팔 지

지체는 제1 위치와 외과의사로부터 멀어지고 하향하는 제3 위치 사이의 수평 피벗축에 대해 상부와 하부 방향으

로 피벗하도록 형성되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체.
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청구항 16 

수평방향으로 이격되고 수직방향으로 연장되는 제1 및 제2 지지체 부재(support member)를 포함하는 프레임 구

조체(frame structure); 및

상기 제1 및 제2 지지체 부재 사이에서 지지되는 시트(seat)를 포함하고, 

환자의 상부 위치에서 외과의사가 환자를 올라타도록 상기 지지체 부재와 상기 시트 아래 사이에 수술대 말단이

위치할 수 있도록 상기 지지체 부재는 서로 이격되는 것을 특징으로 하는 수술대에 위치한 환자에게 외과의사가

의료처치를 수행하기 위한 작동 지지체.

청구항 17 

제16항에 있어서, 외과의사의 발을 지지하기 위해 적용된 제1 및 제2 발 지지체(foot support)를 더 포함하고,

상기 제1 및 제2 발 지지체는 각각 상기 제1 및 제2 지지체 부재에 구비되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 18 

제17항에 있어서, 상기 제1 및 제2 발 지지체는 상기 시트에 대해 상기 발 지지체의 높이를 조절할 수 있도록

상기 제1 및 제2 지지체 부재의 길이를 따른 다수의 위치에 구비되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 19 

제16항에 있어서, 외과의사의 팔을 지지하기 위해 적용되는 제1 및 제2 팔 지지체(arm support)를 더 포함하고,

상기 각각의 팔 지지체는 외과의사와 인접한 전방 위치와 외과의사로 멀어지는 후방 위치 사이에서 피벗이 가능

하도록 상기 프레임 구조체와 피벗가능하게 연결되는 것을 특징으로 하는 작동 지지체. 

청구항 20 

제19항에 있어서, 상기 제1 및 제2 팔 지지체는 크로스 부재(cross member)의 반대편 말단과 피벗 가능하게 연

결되고, 상기 크로스 부재는 상기 프레임 구조체에 의해 지지되고 상기 팔 지지체의 높이를 조절할 수 있도록

상기 프레임 구조체에 대해 수직방향으로 조절가능한 것을 특징으로 하는 작동 지지체.

청구항 21 

환자를 지지하기 위한 수술대(operating table); 및

외과의사의 엉덩이를 지지하기 위해 적용된 시트와, 상기 시트에 앉아있는 동안 외과의사가 환자를 올라탈 수

있도록 상기 수술대 말단 상부 위치에서 상기 시트를 지지하기 위한 수단을 포함하고 외과의사가 환자에게 의료

처치를 수행하기 위한 지지체 장치를 포함하는 수술 시스템.

청구항 22 

제21항에 있어서, 상기 시트를 지지하기 위한 수단은 상기 시트 반대편에 왼쪽 및 오른쪽 프레임 부재를 가진

프레임 구조체를 포함하고, 상기 수술대 말단 위에 상기 시트를 위치시키기 위해 상기 수술대 말단은 왼쪽 및

오른쪽 프레임 부재 사이에 위치할 수 있는 것을 특징으로 하는 수술 시스템.
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청구항 23 

제21항에 있어서, 상기 지지체 장치는 외과의사의 팔을 지지하기 위해 적용된 왼쪽 및 오른쪽 팔 지지체를 포함

하고, 상기 각각의 팔 지지체는 각자 상부로 연장되는 피벗축에 대한 상기 시트에 대해 피벗 가능하고, 상기 팔

지지체는 하부 위치 및 상부 위치 사이의 수평 피벗축에 대해 피벗가능한 것을 특징으로 하는 수술 시스템.

청구항 24 

환자를 올라타는 동안 환자 상부 위치에 작동 지지체를 위치시키는 단계; 및

환자에게 의료 처치를 수행하는 단계를 포함하는 수술대에 누워있는 환자에게 의료 처치를 수행하는 방법.

청구항 25 

제24항에 있어서, 상기 환자에게 의료 처치를 수행하는 것은 환자에게 복강경 수술을 수행하는 것을 포함하는

것을 특징으로 하는 수술대에 누워있는 환자에게 의료 처치를 수행하는 방법.

청구항 26 

제25항에 있어서, 환자를 올라타는 동안 환자의 머리 상부 위치에 상기 작동 지지체를 위치시키는 것을 포함하

는 것을 특징으로 하는 수술대에 누워있는 환자에게 의료 처치를 수행하는 방법.

청구항 27 

제24항에 있어서, 상기 작동 지지체의 일부를 일회용 멸균 수술포(sterile surgical drape)로 덮는 것을 더 포

함하는 것을 특징으로 하는 수술 시스템.

청구항 28 

외과의사의 엉덩이를 지지하기 위해 적용된 시트(seat);

환자 상부 위치에서 외과의사가 환자를 올라타는 것을 가능하게 하기 위해 지지체 부재와 상기 시트 아래 사이

에 수술대 말단이 위치할 수 있도록 상기 시트의 반대편에 위치하고 수평방향으로 이격되며 수직방향으로 연장

되는 제1 및 제2 지지체 부재(support member)를 포함하고 상기 시트를 지지하는 프레임 구조체; 

상기 시트와 연결되고, 외과의사의 가슴을 지지하기 위해 적용된 가슴 지지체(chest support);

외과의사의 발을 지지하기 위해 적용된 제1 및 제2 발 지지체(foot support), 상기 각각의 제1 및 제2 발 지지

체는 상기 시트에 대해 상기 발 지지체의 높이를 조절할 수 있도록 상기 제1 및 제2 지지체 부재의 길이를 따라

다수의 위치에 구비되며; 및

외과의사의 팔을 지지하기 위해 적용된 제1 및 제2 팔 지지체(arm support), 상기 제1 및 제2 팔 지지체는 크로

스 부재(cross member)의 반대편 말단과 피벗 가능하게 연결되고, 각각의 팔 지지체는 사용하는데 있어서 외과

의사와 인접한 전방 위치와 외과의사로부터 멀어지는 제2 위치 사이에서 상기 팔 지지체가 피벗하도록 각각의

수직방향으로 연장되는 피벗축에 대해 피벗 가능하고, 상기 팔 지지체는 하부 위치와 상부 위치 사이에서 수평

피벗축에 대해 피벗 가능하며,

상기 크로스 부재는 상기 프레임 구조체에 의해 지지되고 상기 팔 지지체의 높이를 조절할 수 있도록 상기 프레

임 구조체에 대해 수직방향으로 조절가능한 것을 특징으로 하는 수술대에 위치한 환자에게 외과의사가 의료처치

를 수행하기 위한 작동 지지체.

명 세 서
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기 술 분 야

본 발명은 외과의사가 환자에게 의료 처치(예를 들어, 수술)를 수행하기 위한 작동 지지체에 관한 것이다.  [0001]

배 경 기 술

복강경 수술(laparoscopic surgery) 동안 외과의사는 일반적으로 비교적 길이가 긴 장치를 조작하고 비디오 모[0002]

니터를 통해 과정을 검사하는 동안 수술대의 일면에 서있게 된다. 불행하게도, 외과의사는 몸을 움직이고 자세

를 바꿀 수 있는 기회가 거의 없으며, 이는 종종 피로와 고통을 동반한다. 따라서, 외과의사의 몸에 대한 스트

레스와 스트레인을 감소시키는 방법으로 상기와 같은 과정 동안 외과의사를 지지할 수 있는 장치가 필요한 실정

이다. 

발명의 내용

해결하려는 과제

본 발명의 목적은 환자를 올라타고 앉은 위치에서 의과의사를 지탱할 수 있는 작동 지지체를 제공하는 데 있다. [0003]

과제의 해결 수단

상기 목적을 달성하기 위해, 본 발명은 환자를 올라타고 앉은 위치에서 외과의사를 지탱할 수 있는 작동 지지체[0004]

에 관한 것이다. 환자를 올라탐으로써, 외과의사는 비교적 장시간의 수술 장치 사용을 필요로 하는 골반 수술

(pelvic surgery)과 같은 복강경 수술의 특정 형태를 수행하는데 이상적인 위치에 있게 한다. 상기 작동 지지체

는 수술대 일면에 서있는 자세에서 복강경 수술을 수행하는 종래 기술과 비교하여 외과의사 몸에 대한 스트레스

와 스트레인을 감소시키는 인체공학적인 위치에 외과의사를 위치시킨다. 환자에 대한 외과의사의 위치는 예를

들어 마취과 의사가 참여해야 한다면 의료 처치 동안 또 다른 의사 또는 간호사가 환자에게 접근할 수 있도록

한다. 

 본 발명에 따른 작동 지지체는 상기 수술대에 위치하는(예를 들어, 누운 자세) 환자를 외과의사가 올라탈 수[0005]

있도록 수술대의 말단이 좌석 밑에 직접적으로 위치하게 할 수 있는 시트를 지탱하는 프레임 구조를 포함한다.

상기 시트는 환자에 대하여 바람직한 높이에 시트가 위치할 수 있도록 프레임 구조에 대하여 수직방향으로 조절

할 수 있다. 작동 지지체는 또한 외과의사의 다리를 지탱하기 위한 다리 지지체, 외과의사의 가슴을 지탱하기

위한 가슴 지지체 및 외과의사의 팔을 지탱하기 위한 팔 지지체를 포함할 수 있다. 상기 다리 지지체, 가슴 지

지체 및 팔 지지체는 외과의사 각각의 요구를 충족하기 위해 수직방향으로 조절할 수 있다. 

작동 지지체가 사용하기 쉽게 위치할 수 있고 작동 현장 사이를 쉽게 운반할 수 있게 하기 위해 상기 프레임 구[0006]

조는 경량 구조를 가진다. 특정 실시예에서, 상기 프레임 구조는 관 모양의 프레임 부재로부터 제조될 수 있고,

강철, 알루미늄 또는 적합한 다양한 금속, 합금, 폴리머 또는 복합 재료 중 하나와 같은 경량 물질로 만들어지

는 것이 바람직하다. 경량 구조는 상기 작동 지지체를 손쉽게 위치시키고 운반되게 한다. 수술 동안 환자에게

추가적인 접근이 필요할 때, 예를 들어 마취과 의사가 환자에게 접근하는 것이 필요할 때 외과의사는 상기 작동

지지체로부터 빠르게 내릴 수 있다. 상기 작동 지지체는 또 다른 의사 또는 간호사가 환자에게 추가적인 접근을

제공하기 위해 환자로부터 쉽게 옮길 수 있다. 

대표적인 실시예에서, 외과의사가 수술대에 위치하는 환자에게 의료 처치를 수행하기 위한 작동 지지체는 외과[0007]

의사의 엉덩이를 지지하도록 개조된 시트 및 시트를 지탱하는 프레임 구조를 포함한다. 상기 프레임 구조는 시

트가 수술대 위에 위치하는 것과 같이 수술대 위에 위치하고, 외과의사가 시트에 앉아 있는 동안 환자를 올라탈

수 있도록 형성된다. 

또 다른 대표적인 실시예에서, 외과의사가 수술대 위에 위치하는 환자에게 의료 처치를 수행하기 위한 작동 지[0008]

지체는 제1 및 제2 수평방향으로 일정한 간격을 두고 수직방향으로 연장되는 지지 부재 및 제1 부재와 제2 부재

사이에 지지되는 시트로 구성되는 프레임 구조를 포함한다. 상기 지지 부재는 외과의사가 환자 위의 위치에서

환자를 올라타는 것이 가능하도록 상기 지지 부재와 상기 시트 밑 사이에 수술대의 말단이 위치할 수 있는 것과
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같이 지지 부재간 간격을 두고 위치한다. 

또 다른 대표적인 실시예에서, 수술 시스템은 환자를 지지하기 위한 수술대 및 외과의사가 환자에게 의료 처치[0009]

를 수행하기 위한 지지 장치를 포함한다. 상기 지지 장치는 외과의사의 엉덩이를 지탱하기 위해 개조된 시트 및

외과의사가 상기 시트에 앉아 있는 동안 환자를 올라탈 수 있는 것과 같이 상기 수술대의 말단 위에 상기 시트

를 지지하기 위한 수단을 포함한다. 

또 다른 대표적인 실시예에서, 수술대 위에 위치하는 환자에게 의료 처치를 수행할 수 있는 방법을 제공한다.[0010]

상기 방법은 환자를 올라타는 동안 환자 위의 위치에서 작동 지지체 위에 앉는 단계 및 환자에게 의료 처치를

수행하는 단계를 포함한다. 

앞에서 기술한 본 발명의 특징 및 장점과 본 발명의 또 다른 특징 및 장점들은 하기 상세한 설명으로부터 더욱[0011]

명확해질 것이고, 첨부된 도면을 참조하여 설명할 것이다. 

발명의 효과

본 발명은 환자를 올라타는 앉은 위치에서 외과의사를 지지하는 작동 지지체에 관한 것이다. 환자를 올라탐으로[0012]

써, 외과의사는 비교적 긴 수술 장치의 사용을 필요로 하는 골반 수술과 같은 특정 유형의 복강경 수술을 수행

하기 위해 이상적인 위치에 있게 하며, 상기 작동 지지체는 수술대의 일측면에서 서있는 자세로 복강경 수술을

수행하는 종래 기술과 비교하여 외과의사 몸의 스트레스와 스트레인을 감소시키며 인체공학적인 위치에서 외과

의사를 유지되게 할 수 있다. 

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명에 따른 외과의사를 위한 작동 지지체의 측면도이다.[0013]

도 2는 도 1에 나타낸 작동 지지체의 정면도이다.

도 3은 도 1에 나타낸 작동 지지체의 투시도이다.

도 4는 도 1에 나타낸 작동 지지체의 평면도이다.

도 5 및 도 6은 작동 지지체로부터 분리되는 방법을 나타낸 측면도이다. 

도 7은 섹션별로 부분적으로 나타낸 작동 지지체의 팔 지지체 조립체의 투시도이다. 

도 8은 팔 지지체의 하부 말단 및 팔 지지체 조립체의 샤프트 말단을 나타낸 정면도이다.

도 9는 팔 지지체의 하부 말단 및 작동 지지체에서 팔 지지체 조립체를 지지하는 브래킷 조립체의 말단을 나타

낸 투시도이다.

도 10은 팔 지지체 조립체를 위한 브래킷 조립체의 투시도이다.

도 11은 팔 지지체의 하부 말단 및 예시를 위해 베어링 하우징이 제거된 팔 지지체 조립체의 샤프트 말단을 나

타낸 투시도이다. 

도 12는 작동 지지체의 수평 렁에 구비된 브래킷 조립체의 브래킷을 나타낸 확대도이다.

도 13은 수술대 위에 누워있는 환자를 올라탄 위치에서 외과의사를 지지하는데 사용되는 도 1의 작동 지지체를

나타낸 측면도이다. 

도 14는 도 13에 나타낸 작동 지지체 및 수술대의 투시도이다. 

발명을 실시하기 위한 구체적인 내용

여기서 사용된 것과 같이, 문맥에서 분명하게 지시하지 않는 한, 단수 형태 "a", "an", 및 "the"는 하나 또는[0014]

둘 이상을 의미한다.  

여기서 사용된 것과 같이, "포함한다(includes)"는 "구성한다(comprises)"를 의미한다. 예를 들어, A 및 B를 포[0015]

함하거나 구성하는 장치는 A 및 B를 포함하고, C 또는 A 및 B 이외의 다른 구성 요소를 추가적으로 포함할 수
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있다. A 또는 B를 포함하거나 구성하는 장치는 A 또는 B 또는 A와 B를 포함할 수 있고, 추가적으로 C와 같은 하

나 또는 둘 이상의 구성 요소를 포함할 수 있다.

도 1 내지 도 4는 특정 형태의 의료 처치 및 특히 수술 과정을 수행하기 위해 인체 공학적으로 정확한 위치에서[0016]

외과의사를 보조하는 도면부호 10으로 나타낸 작동 지지체 또는 안장(saddle)의 일실시예를 나타낸다. 작동 지

지체(operating support, 10)는 수술대(operating table, 예를 들어, 도 13 및 도 14에 나타낸 수술대(12)) 위

에 위치한 환자(예를 들어, 누운 자세) 또는 누운 자세 또는 거의 누운 위치로 환자를 눕힐 수 있는(예를 들어,

치과용 시트) 환자용 시트에서 외과 수술을 수행하는 동안 사용될 수 있다. 작동 지지체(10)는 특정 형태의 수

술, 특히 복강경 수술(예를 들어, 골반 수술)을 수행하는 동안 외과의사 몸에 가해지는 스트레스 및 스트레인을

감소시키기 위해 환자를 올라타고 앉은 자세에서 외과의사를 지지하기 위해 사용될 수 있다. 상기 지지체는 인

터벤션 영상 의학 과정(interventional radiology procedure), 악안면 수술(maxillo-facial surgery), 복부 수

술(abdominal  surgery),  심장  수술(cardiac  surgery),  흉부  수술(thoracic  surgery),  치과  처치(dental

procedure), 신경외과 수술(neurosurgical procedure) 및 정형외과(orthopedics)를 포함하며 상기에 제한되지

않고 다양한 의료 처치를 수행하기 위해 사용될 수 있다. 

 [0017]

일실시예에서 나타낸 작동 지지체(10)는 외과의사의 엉덩이를 지탱하기 위해 개조된 시트(seat, 14) 및 상기 시[0018]

트(14)를 지탱하는 프레임 구조체(frame structure, 16)를 포함한다. 상기 프레임 구조체(16)는 상기 시트(14)

가 도 13 및 도 14에 나타난 바와 같이 수술대(12)의 말단 위에 위치하도록 수술대(12)에 상대적으로 위치하도

록 형성된다. 

도 1 내지 4에 나타난 바와 같이, 특히 실시예에서 프레임 구조체(frame structure, 16)는 각각 제1 메인 지지[0019]

부재(first main support member, 18a) 및 제2 메인 지지 부재(second main support member, 18b)를 포함하고,

상기 시트(14)의 반대편에 위치한다. 상기 지지 부재(18a, 18b)는 상기 프레임 구조체의 상부에서 크로스 부재

(cross member, 20)에 의해 서로 연결될 수 있고, 크로스 부재(20)로부터 아래방향과 상부방향으로 연장될 수

있다. 또한, 도 4에 나타난 바와 같이, 상기 지지 부재(18a, 18b)는 프레임 구조체의 기저에 더 나은 안정성을

위한 풋프린트(footprint)를 제공하기 위해 바닥 방향으로 이동하는 시트로부터 외부 수평방향으로 연장될 수

있다. 지지 부재(18a, 18b)는 수술대(12)가 상기 지지 부재 및 상기 시트(14) 하부 사이에 위치하도록 상기 시

트 반대편 충분한 거리로 서로 수평방향으로 이격된다. 이러한 것은 도 13 및 도 14에 나타난 바와 같이, 환자

를 올라타는 착석 위치에서 외과의사를 지지하게 한다. 

도 3에 나타난 바와 같이, 상기 프레임 구조체(16)는 추가적으로 상기 지지 부재(18a, 18b)와 연결되는 상부 말[0020]

단을 가진 후방 지지 부재(rear support member, 22a, 22b) 및 바닥을 지지하는 하부 말단을 포함할 수 있다.

상기 후방 지지 부재(22a, 22b)의 하부 말단은 하부 크로스 부재(50)에 의해 서로 연결될 수 있다. 하나 또는

둘 이상의 크로스 부재(24)는 메인 지지 부재(18a)와 후방 지지 부재(22a) 사이 및 메인 지지 부재(18b)와 후방

지지 부재(22b) 사이로 연장될 수 있다. 

상기 지지 부재(18a, 18b)의 하부 말단은 각각 바닥과 접촉하는 지지  패드(support pad, 52a, 52b)를 포함할[0021]

수 있다(도 2). 상기 지지 패드(52a, 52b)는 지지체(10)가 수술실(operating theater)에 쉽게 이동할 수 있도

록 예를 들어, 고밀도 폴리에틸렌(polyethylene) 또는 델론(Delron )과 같은 저마찰 폴리머로 만들어질 수 있

다. 또 다른 실시예에서, 상기 지지 부재(18a, 18b)의 하부 말단 및/또는 상기 후방 지지 부재(22a, 22b)는 상

기 지지체(10)를 위치시키고 이동시키는 것을 용이하게 하기 위해 바퀴(wheel)를 포함할 수 있다. 이러한 바퀴

는 수술하는 동안 바퀴가 이동하는 것을 방지하기 위해 락(lock)을 포함하여 제공될 수 있다.  

도 2 및 도 3에 나타난 바와 같이, 특정 실시예에서 상기 프레임 구조체(16)는 크로스 부재(20)와 연결되는 상[0022]

부 말단 및 상기 후방 지지 부재(22a, 22b)와 연결되고 연장되는 크로스 부재(28)와 연결되는 하부 말단을 포함
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할 수 있는 지지 프레임 조립체(support frame assembly, 26, 시트 지지 부재로 나타낼 수 있음)를 포함할 수

있다. 상기 지지 프레임 조립체(26)는 크로스 부재(20, 28) 사이에 수직방향으로 연장되는 연장된 수직 포스트

(elongated vertical post, 30)를 포함하고,  수직방향으로 이격되고 수평방향으로 배치되는 다수의 렁(rung,

32) 또는 바(bar, 32)를 포함하며, 상기 렁 또는 바는  상기 수직 포스트(30) 사이에서 연장되고 연결된다. 

상기 시트(14)는 시트 쿠션(seat cushion, 34)과 상기 시트 쿠션을 지지하는 시트 프레임(seat frame, 36)을[0023]

포함할 수 있다. 상기 시트 프레임(36)은 상기 지지 프레임 조립체(26)를 따라 시트의 높이를 조절하기 위해 수

직방향으로 조절가능하다. 예를 들어, 상기 시트 프레임(36)은 렁(32)에 분리가능하게 구비되도록 형성된 후방

부분(rear portion, 38)을 포함할 수 있다(도 1 참조). 상기 시트는 지지 프레임 조립체(26)로부터 상기 시트

프레임(36)을 분리하고 원하는 높이에서 렁(32)에 상기 시트 프레임(36)을 위치시켜 원하는 높이로 쉽게 조절할

수 있다. 

도 5는 일실시예에 따른 시트 프레임(36)의 후방 말단(38)의 확대도이다. 상기 후방 말단(38)은 수평방향으로[0024]

이격된 두 개의 사이드 플레이트(104)로부터 형성될 수 있고, 상기 사이드 플레이트 각각은 상기 지지 프레임

조립체(26)의 각각의 포스트(post, 30)에 인접하게 위치한다. 각각의 사이드 플레이트(104)는 상부로 향하게 굽

은 돌출부(106) 또는 두 개의 인접한 렁(32) 사이에 연장되는 훅 부분(106)으로 형성될 수 있다. 또한, 각각의

사이드 플레이트(104)는 돌출부(106) 아래 두 개의 인접한 렁(32) 사이에 연장되는 또 다른 돌출부(108)로 형성

될 수 있다. 상기 렁(32)과 상기 돌출부(106, 108)에 의하여 상기 시트(14)는 사용자의 무게를 지탱하면서 수평

위치를 유지한다. 

도 6에 나타난 바와 같이, 하부 돌출부(108)가 대응되는 렁(32)을 제거하면 시트의 앞부분을 상부로 들어올림으[0025]

로써 상기 시트(14)는 상기 지지 프레임 조립체(26)로부터 분리될 수 있고, 대응되는 렁(32)으로부터 상부 돌출

부(106)를 분리하기 위해 시트를 하부로 내린다. 상기 시트(14)를 수직방향으로 조절하기 위해 또 다른 기술 또

는 매커니즘을 사용할 수 있다. 예를 들어, 시트는 시트 높이가 조절되도록 수직 나사 매커니즘에 의해 구비될

수 있다. 

 [0026]

도 1을  참조하면,  작동  지지체(10)는  사용하는 동안 외과의사의 가슴을 지지하기 위해 개조된 가슴 지지체[0027]

(chest support, 54)를 포함할 수 있다. 상기 가슴 지지체는 외과의사 각자의 필요와 선호도를 만족시키기 위해

전후방(도 1에서 양쪽화살표 56로 도시됨) 방향뿐만 아니라 상하부(도 1에서 양쪽화살표 58로 도시됨) 방향으로

조절가능하다. 실시예에 나타난 바와 같이, 예를 들어, 가슴 지지체(54)는 가슴 지지체 프레임(chest-support

frame, 62)에 의해 지지되고 조절가능한 가슴 지지체 패드(chest support pad, 62)를 포함한다. 기술된 형태에

서 상기 프레임(62)은 시트 프레임(seat  frame,  36)으로부터 연장되고 연결되는 수평하 부(horizontal lower

portion,  64)  및  상기  수평  하부(64)의  전방  말단으로부터  상부로  연장되는  수직  상부(vertical  upper

portion, 66)를 포함한다. 상기 하부(64)와 상기 상부(66)는 도 2에서 나타난 바와 같이 두개의 평행하고 연장

되는 프레임 부재(frame member, 68)로부터 형성될 수 있다. 상기 가슴 패드(60)는 상기 프레임 부재(68)까지

연장되고 상기 가슴 패드에서 스레드 오프닝(threaded opening)으로 연장되는 스레드 샤프트(threaded shaft)를

가진 조절 노드(adjustment knob, 70)에 의해 상기 프레임(62)에 조절가능하게 구비될 수 있다. 상기 가슴 패드

(60)는 상기 노드(70)를 느슨하게 하고 원하는 높이로 상기 가슴 패드(60)를 이동시킨 후 상기 프레임 부재(6

8)에 반대편 위치에 상기 가슴 패드를 고정하기 위해 상기 노드(70)를 죄임으로써 상기 프레임 부재(68)를 따라

원하는 높이로 조절할 수 있다.

상기 가슴 지지체(54)는 전후방향(시트의 전면으로 향하거나 멀어지는)으로 유사하게 조절할 수 있다. 예를 들[0028]

어, 도 2에 나타난 바와 같이, 가슴 지지체 프레임(62)은 상기 프레임 부재(68)까지 연장되고 시트 프레임(36)

의 하부면에서 스레드 오프닝으로 연장되는 스레드 샤프트(76)를 가진 조절 노드(74)에 의해 시트 프레임(36)의

하부면으로 고정시킬 수 있다.  상기 노드(74)는 시트 프레임에 대해 가스 지지체 프레임(62)이 전후로 조절가

능하도록 느슨해질 수 있다. 죄여진 노드(74)는 원하는 전후 위치에서 가슴 지지체 프레임(62)을 시트 프레임에
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고정시킨다. 

또한, 특정 실시예에서 수직면에 대해 가슴 지지체(54)의 각도는 사용자가 환자로부터 가까이 기대거나 멀어지[0029]

게 하여 조절할 수 있다. 예를 들어, 가슴 지지체를 지지하는 상부로 연장된 프레임 부분(예를 들어, 상부(6

6))은 수직면에 대해 상기 프레임 부분과 가슴 지지체(54)의 피벗(pivot, 회전) 가능하도록 하부 말단부에 구비

된다. 수직면에 대해 원하는 각도로 프레임 부분이 피벗 가능하고 원하는 위치에서 프레임 부분을 고정할 수 있

다면  다양한  적합한  기술  또는  매커니즘이  사용될  수  있다.  일실시예에서,  푸쉬  버튼(push  button),  레버

(lever) 또는 유사한 조절 매커니즘은 자동차에서 시트의 위치를 조절하는데 사용되는 조절기와 유사하게, 원하

는 위치로 가슴 지지체가 피벗하는데 효과적인 조절 매커니즘을 사용할 수 있고 원하는 위치에서 가슴 지지체를

지지하는 조절 매커니즘을 사용할 수 있다.  

작동 지지체(10)는 외과의사 오른발과 왼쪽발 각각을 지지하도록 개조된 제1 발 지지체(first food support,[0030]

76a) 및 제2 발 지지체(second food support, 76b)를 포함할 수 있다. 발 지지체(76a, 76b)는 사용자의 특정

요구를 만족시키기 위해 수직방향으로 조절가능하다. 예를 들어, 도시된 실시예에서, 발 지지체(76a, 76b)는 지

지체 부재(18a, 18b)의 길이를 따라 구비되고 조절가능하다. 도 1에 나타난 바와 같이, 각각의 발 지지체(76a,

76b)는 수평으로 구비된 발 패드(food pad, 78), 브래킷(bracket, 80) 및 상기 발 패드를 브래킷과 연결하고 발

패드와 브래킷 사이에서 연장되는 익스텐션 암(extension arm, 82)을 포함할 수 있다. 발 지지체를 수직방향으

로 조절하기 위해, 각각의 브래킷(80)은 각각의 지지 부재(18a, 18b) 길이를 따라 형성되는 어퍼쳐(aperture,

86)에 삽입될 수 있는 다수개의 핀(pin, 미도시) 또는 프롱(prong, 미도시)으로 형성될 수 있다. 상기 지지 부

재(18a, 18b)로 발 지지체(76a, 76b)를 구비할 수 있는 어떠한 기술 또는 매커니즘이 사용될 수 있다. 예를 들

어, 상기 브래킷(80)은 지지 부재(18a, 18b)에 볼트, 나사 또는 또 다른 파스너로 고정될 수 있다. 

작동 지지체는 프레임 구조체(16)와 결합되고 지지되는 팔 지지체 조립체(arm support assembly, 42)를 추가적[0031]

으로 포함할 수 있다. 상기 팔 지지체 조립체(42)는 외과의사의 팔을 지지하기 위한 제1 팔 지지체(88a) 및 제2

팔 지지체(88b)를 포함할 수 있다. 각각의 팔 지지체(88a, 88b)는 지지체 암(support arm, 92)의 전방 말단에

구비되는 암 레스트(arm rest, 90)를 포함할 수 있다. 도 2에 나타난 바와 같이, 각각의 지지체(88a, 88b)는 지

지체 암(92)은 각각의 암 레스트(90)로부터 하부로 연장되고, 시트 지지 부재(26) 방향은 후방으로 연장된다.

각각의 지지체 암(92)의 하부 말단은 각각의 피벗 매커니즘(94)과 연결될 수 있다. 상기 피벗 매커니즘(94)은

샤프트(96)의 반대편 말단과 연결되고(도 7 참조), 차례로 상기 지지체 프레임 조립체(26)에 분리가능하도록 구

비될 수 있다. 

각각의 피벗 매커니즘(94)은 두개의 분리된 피벗 축에 대해 각각의 팔 지지체(88a, 88b)의 피벗 이동이 가능하[0032]

도록 형성될 수 있다. 예를 들어, 도시된 실시예에서, 각각의 피벗 매커니즘(94)은 수직 피벗 축과 수평 피벗

축에 대해 각각의 팔 지지체가 피벗 이동이 가능하게 한다. 이것은 도 1에서 양쪽 화살표 98에 도시된 방향으로

외과의사에 인접한 낮아진 위치와 외과의사(도 1에서 점선으로 표시)로부터 멀어져 높여진 위치 사이의 수평 피

벗 축에 대해 각각의 팔 지지체는 상부 및 하부방향으로 피벗하는 것을 가능하게 한다. 각각의 팔 지지체는 또

한 양쪽 화살표 100으로 나타난 바와 같이, 수평 축에 대한 피벗 이동과 무관하게 외과의사와 인접한 전방 위치

(도 4에서 실선으로 표시)와 외과의사로부터 멀어지는 후방 위치(도 4에서 실선으로 표시) 사이 각각의 수직 축

에 대해 피벗될 수 있다. 

도 7에 나타난 바와 같이, 도시된 실시예에서 각각의 피벗 매커니즘(94)은 각각의 지지체 암(92)의 하부 말단을[0033]

수용하는 베어링 하우징(bearing housing, 110)을 포함한다. 각각의 피벗 매커니즘(94)은 하우징(110)과 지지체

암(92)의 하부 사이에 보유되는 상부 베이링(upper bearing, 112) 및 하부 베어링(lower bearing, 114)을 포함

할  수  있다.  상기  하우징(110)  및  상기  베어링(112,  114)은  테이퍼  락  너트  조립체(tapered  lock  nut

assembly)에 의해 지지체 암(92)의 하부 말단에 보유될 수 있다. 
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실시예에서 나타낸 상기 락 너트 조립체는 확장된 헤드부(head  portion,  118)를  가진 캡부분(cap  portion,[0034]

116)  및 지지체 암(92)의 하부로 연장되는 익스텐션부(extension  portion,  120)를 포함한다.  스크류(screw,

112)는 테이퍼 너트(tapered nut, 124)에서 스레드 오프닝에 해당하고 캡부분(116)에서 스레드 오프닝까지 연장

된다. 상기 너트(124)는 익스텐션부(120) 기울어진 상부면에 맞춰지는 기울어진 하부면을 가진다. 상기 스크류

(122)가 죄여지면, 상기 너트(124)는 캡부분(116)에 대하여 회전한다. 상기 너트(124) 및 익스텐션부(120)의 기

울어진 표면 때문에 상기 너트(124)는 지지체 암(92)의 하부 말단에서 락 너트 조립체를 고정시키면서 상기 지

지체 암(92)의 내부면에서 죄여진다. 상기 락 너트 조립체는 수직 피벗 축 V에 대한 베어링 하우징에 대하여 지

지체 암(92)의 피벗 이동이 가능하게 하는 한편 헤드부(118)와 지지체 암(92)의 플랜지 부재(126) 사이의 위치

에서 베어링과 베어링 하우징이 유지되게 한다. 

 [0035]

도 11에 나타난 바와 같이, 지지체 암(92)의 하부 말단은 샤프트(96)의 인접한 하부 말단(130)을 수용하는 연장[0036]

된 오프닝(128)으로 형성될 수 있다. 상기 오프닝(130)의 아크길이는 지지체 암(92)이 수직축 V에 대해 피벗할

수 있는 각도로 한정된다. 샤프트의 하부 말단(130)은 수직 피벗축에 대한 지지체 암(92)의 피벗 움직임을 제한

하는 정지기로 작용할 수 있다. 따라서, 상기 지지체 암이 수직축에 대해 피벗할 때 샤프트 말단(130)은 도 1에

나타난 전방 및 후방 위치 사이에서 지지체 암(92)의 피벗을 제한하기 위해 오프닝(130)의 반대편과 접촉할 수

있다. 

다시 도 7을 참조하면, 베어링 하우징(110)은 샤프트(96)의 인접한 부분을 수용하고 수평방향으로 연장되는 샤[0037]

프트 수용부(shaft-receiving portion, 132)를 포함할 수 있다. 도 9에 나타난 바와 같이, 샤프트(96)는 샤프

트 수용부(132)까지 연장되고 샤프트(96)에서 스레드 오프닝으로 죄여지는 스크류(134)에 의해 베어링 하우징

(110)에 고정될 수 있다. 상기와 같은 방법에서, 지지체 암(92) 모두는 샤프트(96)에 의해 한정되는 수평축에

대해 서로 피벗한다. 또 다른 실시예에서, 상기 지지체 암(92)은 수평 피벗축에 대해 서로 무관하게 피벗하도록

형성될 수 있다. 

도 7 및 도 10에 나타난 바와 같이, 브래킷 조립체(bracket assembly, 136)는 피벗 매커니즘(94) 사이에서 샤프[0038]

트(96)에 구비될 수 있다. 도시된 형상에서 상기 브래킷 조립체(136)는 상기 조립체(42)의 수직 위치를 조절하

기 위해 상기 팔 지지체 조립체(42)가 어느 하나의 렁(32, 도 3참조)으로부터 분리되거나 위치되도록 형성된다. 

실시예에서  상기  브래킷  조립체(136)는  샤프트(96)의  중앙부를  수용하는  연장된  관형  크로스  부재(tubular[0039]

cross member, 140)의 말단으로 고정되는 제1 및 제2 공간적으로 이격된 브래킷(spaced-apart bracket, 138)을

포함한다. 베어링(142)은 각각의 브래킷(138)에 인접한 샤프트(96)에 구비될 수 있다. 도 12에 나타난 바와 같

이, 각각의 브래킷(138)은 프레임 구조체(16)에서 팔 지지체 조립체(42)를 지지하기 위한 수평 렁(32) 주위에

위치하도록 형성된 굽은 훅 부분(144, 146)에 형성될 수 있다. 상기 팔 지지체 조립체(42)를 분리하거나 높이를

조절하기 위해, 조립체(42)는 훅 부분이 렁에서 제거될 때까지 들어 올려진 후 렁으로부터 멀어지는 후방으로

움직인다. 상기 팔 지지체 조립체(42)는 사용자의 요구를 만족시키기 위해 두개의 렁에서 지지될 수 있다. 

상기 지지체 암(92)의 상하 피벗 움직임은 각각의 하우징 부분(housing portion, 132)으로부터 굽어진 오프닝으[0040]

로 연장되는 스톱 부재(stop member, 148) 또는 인접한 브래킷(138)에 형성된 슬롯(slot)에 의해 제한될 수 있

다(도 8 및 도 9 참조). 실사용에서, 지지체 암(92) 및 베어링 하우징(110)은 슬롯(150)의 아크 길이에 의해 제

한되는 움직임과 함께 수평 피벗축에 대해 상하부 방향으로 피벗될 수 있다. 다른 형태의 일실시예에서, 도시된

실시예에서 지지체 암(92)이 수평 피벗축에 대해 서로 피벗되도록 샤프트(96)에 의해 서로 연결되기 때문에 단

지 하나의 스톱 부재(148) 및 대응되는 슬롯(150)이 제공될 수 있다. 

또 다른 실시예에서, 팔 지지체(88a, 88b)는 수평축에 대해 상하방향으로 피벗되는 것을 방지하지만 각각의 수[0041]

직축 V에 대해 피벗 이동을 가능하게 구비될 수 있다. 또 다른 실시예에서, 팔 지지체(88a, 88b)는 각각의 수직
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축에 대해 피벗하는 것을 방지하지만 수평축에 대해 피벗할 수 있다. 

프레임 구조체는 작동 지지체가 수술실에서 이동하고 사용하는데 쉽게 위치시킬 수 있도록 경량 구조체인 것이[0042]

바람직하다. 도시된 실시예에 나타난 바와 같이, 프레임 구조체(16)는 강철, 알루미늄 또는 다양한 합금 중 적

합한 어느 하나와 같은 경량 물질로 만들어지는 관형 프레임 부재(tubular  frame  member)로부터 제조될 수

있다. 경량 구조체는 작동 지지체를 쉽게 위치시키고 이동되도록 한다. 또 다른 실시예에서, 프레임 구조체는

관형 프레임 부재를 사용하지 않는 다른 구조체를 가질 수 있다. 

도 13 및 도 14는 수술실(12)에 위치한 환자에게 복강경 수술, 특히 복강경 골반 수술을 수행하기 위한 작동 지[0043]

지체(10)의 사용을 나타낸다. 도시한 것과 같이, 작동 지지체(10)는 수술대(12)의 전방 말단이 시트(14) 아래로

연장되는 것과 같이 위치한다. 이는 환자의 몸 상부를 올라타는 위치에서 외과의사가 착석하는 것을 가능하게

한다. 상기 위치에서, 외과의사는 복강경 수술에서 사용되는 비교적 긴 장치를 조작하는데 스트레스와 스트레인

이 적어서 더욱 쉽게 조작할 수 있다. 또한, 마취과 의사가 참여하여야 하는 의료처치에서 환자에 대한 외과의

사의 상기와 같은 위치는 또 다른 의사 또는 간호사가 환자에게 접근하기 쉽게 한다. 수술동안 환자의 몸 상부

에 추가적인 접근이 필요한 경우 예를 들어, 마취과 의사가 추가적으로 환자에게 접근하여야 한다면 외과의사가

작동 지지체에서 내리기 위해 팔 지지체(88a, 88b) 중 하나를 후방 및/또는 올려진 위치로 빠르게 움직일 수 있

다. 작동 지지체는 또 다른 의사 또는 간호사들이 환자에게 추가적으로 접근하기 위해 환자로부터 쉽게 분리될

수 있다.  

사용하는데 있어서, 작동 지지체(10) 및/또는 외과의사의 일부분은 오염 위험성을 감소시키기 위해 일회용 멸균[0044]

수술포(steril drape)로 덮일 수 있다. 예를 들어, 도 2에 나타난 바와 같이, 분리된 수술포(160)는 팔 지지체

(88a, 88b) 또는 팔 지지체의 일부를 덮기 위해 제공될 수 있고, 수술포(162)는 가슴 지지체(54) 또는 가슴 지

지체의 일부를 덮기 위해 제공될 수 있다. 도 13에 나타난 바와 같이, 또 다른 수술포(164)는 환자 및 외과의사

의 다리를 덮는데 제공될 수 있다. 수술포(164)는 오프닝 및 외과의사의 허리 주위에 연장되는 두 개의 측면을

가지고, 도면 부호 166으로 나타낸 것처럼 외과의사를 등에서 서로 묶이거나 연결된다. 수술포(164)의 크기 및

모양은 수행되는 특별한 처치에 적합하게 변형될 수 있다. 도 13에 나타나진 않았지만, 특정 실행에서 수술포

(160, 162)는 수술포(164)와 함께 사용된다. 하기 의료 처치에서, 사용된 수술포는 새로운 수술포로 처리되고

교체될 수 있다. 

수술포는 섬유, 폴리머 물질, 종이 또는 이들의 조합과 같은 상업적으로 이용가능한 수술포를 만드는데 사용되[0045]

는 다양한 물질 중 어느 하나로 만들어질 수 있다. 

본 발명에 따른 주요 원리는 다양한 실시예에 적용될 수 있고, 기술된 실시예는 본 발명의 바람직한 실시예일[0046]

뿐 본 발명의 범위를 제한하는 것은 아니다. 또한, 본 발명의 범위는 하기에서 기술하는 청구항에 의해 한정된

다. 따라서, 발명자들은 청구항의 범위와 원리로 동반되는 모든 것을 본 발명으로 청구한다. 
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