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열된 액츄에이터(3)를 갖춘 파지부(2)를 구비한다. 이펙터(9)는 관형부재(7)의 제1단부에 위치되며, 관형부재
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의 상대이동으로 야기시킨다.
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특허청구의 범위

청구항 1 

관형부재(7)의 제1단부에 안착된 이펙터(9)를 연동장치(3',5,6)를 매개로 조작되도록 배열된 액츄에이터(3)를 

갖춘 파지부(2)를 구비하며, 상기 관형부재(7)는 제2단부위치에서 도구(1)의 파지부(2)로 뻗어 있고 상기 연동

장치(3',5,6)의 일부와 연결되어 있는 복강경 수술용 장치에 있어서,

상기 연동장치(3',5,6)는 제1단부에서 제1로터리 연결부(4)를 수단으로 하여 파지부(2)까지 연결되고 레버(6)로

서 제2단부에서 제4로터리 연결부(46)로 파지부(2)까지 연결된 가위형상의 연동장치(3',5)로 형성되어 있으며, 

상기 가위형상의 연동장치(3',5)는 제3로터리 연결부(44)를 수단으로 하여 제2단부에서 상기 레버(6)의 제1단부

까지 연결되어 있는 것을 특징으로 하는 복강경 수술에 사용되는 장치.

청구항 2 

제1항에 있어서, 상기 관형부재(7)는 상기 제3로터리 연결부(44)와 제4로터리 연결부(46) 사이의 일부에서 레버

(6)에 연결되는 것을 특징으로 하는 복강경 수술에 사용되는 장치.

청구항 3 

제2항에 있어서, 상기 관형부재(7)는 상기 제3로터리 연결부(44) 보다는 제4로터리 연결부(46)에 더욱 근접하게 

위치된 부분에서 레버(6)에 연결되는 것을 특징으로 하는 복강경 수술에 사용되는 장치.

청구항 4 

제1항 내지 제3항 중 어느 한 항에 있어서, 상기 파지부(2)는 적어도 하나의 조절부(8)를 구비하여, 상기 파지

부(2)가 다른 사용자의 필요요건에 따라 크기를 조절할 수 있는 것을 특징으로 하는 복강경 수술에 사용되는 장

치.

청구항 5 

제4항에 있어서, 상기 적어도 하나의 조절부는 파지부(2)의 후미부(8)에 위치되는 것을 특징으로 하는 복강경 

수술에 사용되는 장치.

청구항 6 

제1항 내지 제5항 중 어느 한 항에 있어서, 상기 도구(1)는 가능한 한 최대로 돌출될 수 있는 위치로 액츄에이

터(3)를 밀도록 배열하는 편향부재(35)를 구비하는 것을 특징으로 하는 복강경 수술에 사용되는 장치.

청구항 7 

제6항에 있어서, 상기 편향부재는 스프링(35)으로 형성되는 것을 특징으로 하는 복강경 수술에 사용되는 장치.

명 세 서

기 술 분 야

본 발명은 수술용 장치에 관한 것으로, 특히 복강경 수술, 소위 "열쇠구멍 수술(keyhole surgery)"에서 사용되<1>

는 장치에 관한 것이다.

본 발명의 목적은 도구의 트리거 또는 액츄에이터를 작동하기 위해 사용되는 외과의사의 근육을 더욱 효율적으<2>

로 이용할 수 있는 기술적 해결책과 인간공학적으로 사용상의 정확도를 갖춘 수동으로 작동하는 장치 또는 도구

를 제공하는 것으로, 이는 외과의사에게 도구에 대한 향상된 제어를 제공한다.

배 경 기 술

복강경이 1910년에 인간에게 최초로 시도되었어도, 1987년까지 복강경 기술이 중단되고 있었다. 사용영역과 수<3>

술방법에서 급격한 발전을 이루었으나, 복강경 수술도구의 개발은 인간공학의 향상에 비해서 아주 미미하게 이

루어졌다. 과학적 측정에 따르면, 외과의사는 개복수술과 비교하여 동일한 방법의 복강경으로 실행할 경우에 10
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배 이상의 에너지를 소모한다.

복강경 수술도구의 다양한 구조들이 미국특허 제5480409호, 동 제5893878호, 동 제5383888호, 동 제5792165호, <4>

동  제5976121호,  동  제5488441호,  동  제5735873호,  동  제5868784호  및,  국제특허 제9724072호로 기재되어 

있다. 공지된 수술도구들이 구조와 기능이 변화되었어도, 공지된 수술도구들은 공통으로 하나 이상의 이동가능

한 부분을 구비한 파지부로 구성되어 있는바, 이 들중 "트리거(trigger)" 또는 액츄에이터는 사용자, 예컨대 외

과의사에 위해 조정되어 관형부재의 캔틸레버(cantilever) 단부에 연결된 공구, 소위 이펙터 또는 파지부의 다

른 부분에 연결된 공구로드를 제어한다.

미국특허 제5792165호는 회전(rotating)과 피봇(pivioting) 및 클램핑(clamping)의 3개의 자유도를 갖춰 이펙<5>

터의 기동을 유연하게 하는 수술도구를 기재하고 있다. 추가로 다른 이펙터가 수술도구의 관형본체에서 탈착될 

수 있다. 미국특허 제5792165호에 기재된 수술도구는 일체형 모터와 이펙터의 활동을 부분적으로 제어하는 마이

크로프로세서를 구비한다.

미국특허 제5383888호는 동 제5792165호의 수술도구와 본질적으로 동일한 기능을 갖는 수술도구를 기재하고 있<6>

다.

미국특허 제5976121호는 내시경 검사에 사용되는 도구를 조정하는 파지부를 기재하고 있는데, 도구는 레버를 수<7>

단으로 하여 한쌍의 가위형상으로 된 공구를 개방 혹은 닫히게 한다.

이러한 특허들은 전술된 종래기술과 병합된 다수의 단점을 갖는다.<8>

이러한 단점 중 하나는 도구의 파지부 구조에 관한 것으로, 도구들이 만곡되어 있는 손바닥의 작업위치를 구비<9>

하지 않거나 도구를 작동하기 위해서는 손가락을 움직여야 하며, 검지보다는 다른 손가락들이 도구의 주요 기능

을 작동시키기 위해 사용돼야 하기 때문에, 도구는 대부분의 전술된 종래기술에서 인간공학적으로 불편하다. 이

는 외과의사의 손에서 일어나기 쉬운 사소하게 억제되지 않는 움직임이 쉽게 발생하게 한다. 이러한 움직임은 

도구의 작동단부에서 비교적 크고 바람직하지 않은 움직임을 야기하게 된다. 이러한 바람직하지 못한 구조는 전

술된 바람직하지 못한 움직임을 상쇄시키는 시도를 해야하는바, 이러한 시도 중, 외과의사는 소위 개복수술과 

비교하여 동일한 방법의 복강경으로 실행할 경우에 10배 이상의 에너지를 소모한다.

전술된 도구에 관련된 다른 단점은 기술적으로 매우 복잡하여, 도구의 제조단가가 비싸게 될 것이다. 그럼으로<10>

써, 도구들은 여러 번에 걸쳐 재사용된다. 이론적으로 도구는 100% 감염되지 않는다 하여도, "복강경 도구의 의

학적 안정성, 기능의 의학적 연구 및 위생학"이라는 연구는 베를린의 크랑켄하우스 모아비트, 레흐크랑켄하우스 

데르 흄볼트 유니버시타트(Krankenhaus Moabit, Lehrkrankenhaus der Humboldt Universitat)의 외과에서 펜글

러(Fengler), 파흘케(Pahlke), 비쏜(Bisson)  및 크라쎄(Krasse)에 위해 실행되었는바, 세척 후에도 도구의 상

당수가 혈액제제의 잔여물을 함유하고 있음을 보여주는데, 이는 감염에 영향을 받는 환자의 잠재적 위험성을 나

타낸다. 이는 환자가 심각한 병, 최악의 경우 죽음에 이르게 할 수도 있다.

복강경 수술과 관련하여, 도구의 이펙터, 예컨대 집게는 거의 닫힘위치로 위치되어야 한다. 일반적으로 완전히 <11>

개방된 최초위치에서 거의 완전하게 닫힌 작업위치로까지 이펙터를 이동하기 위해서는, 외과의사는 비교적 길이

연장된 도구의 액츄에이터를 이동해야만 한다. 이와 같이 이펙터가 한쌍의 가위형태로 되어 있으면, 거의 닫힌 

위치에 놓여질 때에 일반적으로 이 위치에서 절단효과를 갖춰야 하기 때문에 가위에 최대외력이 가해진다. 복강

경 수술용의 공지된 도구에서, 외력이 가해진 결과로 액츄에이터의 이동과 이펙터의 이동 사이의 연관성은 실제

로 완전히 개방위치에서 완전히 닫힘위치까지 실제로 일정하게 유지된다. 이는 사용자가 이펙터의 완전히 개방

위치 또는 "사용되지 않는" 영역에서 이펙터의 작동위치 또는 "사용영역"까지 액츄에이터에 힘을 가해 0%~대략 

50% 개방되는 것을 의미한다. 액츄에이터를 조정하기 위해 사용되는 근육은 비교적 거의 사용되지 않는다. 추가

로 전술된 단점에서, 미국특허 제5735873호와 동 제5868784호 및 동 제5976121호에 기재된 도구는 이펙터를 조

정하기 위해 다수의 손가락을 사용하여 제어할 필요가 있다. 특히, 이러한 도구들은 심각한 단점을 가지고 있는

바, 도구가 장시간 사용되고 어려운 작업위치에서 사용될 때에, 손이 비정상적으로 힘을 가하게 되고 부분적으

로 작업위치에서 뒤틀리게 된다. 이는 도구의 조작자, 예컨대 외과의사가 자신의 근육조직을 혹사시켜 쉽게 피

곤해지고 팔과 어깨가 경직되는 경험을 하게 된다.

발명의 상세한 설명

본 발명은 전술된 특허에서 나타난 종래기술에 따른 단점과 특히 액츄에이터의 조정을 위한 근육을 사용하는 단<12>

점을 제거하거나 경감시키는 것이다. 이와 동시에, 본 발명의 목적은 매우 간단한 구조로 되어 있으며, 도구의 
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구성부재의 실제 부분이 플라스틱 소재에 국한되지 않고 만들어질 수 있는 도구를 제공하는 것이다. 이는 비교

적 저렴한 생산단가로 만들 수 있어서 일회용 품목과 같이 도구의 사용을 제한한다. 다시 말해서, 도구의 불충

분한 세척으로 전이될 감염의 문제점을 해소할 것이다.

본 발명에 따른 목적은 아래에 기술될 설명과 청구항의 특징을 통해서 성취된다.<13>

본 발명의 한 양상에서, 본 발명은 연동장치(linkage)를 매개로 하여 관형부재의 제1단부위치에서 위치된 이펙<14>

터를 조작하도록 배열된 액츄에이터를 갖춘 파지부를 구비한 도구로 이루어지는바, 상기 관형부재는 제2단부위

치에서 도구의 파지부로 뻗어 있고 연동장치의 일부에 연결되어 있으며, 연동장치는 가위형상의 연동부재로 되

어 있고, 연동장치는 제1단부에서 제1로터리 연결부를 수단으로 파지부로 연결되고 제2단부에서 레버를 매개로 

하여 제4로터리 연결부로 연결되며, 가위형상의 연동부재는 제2단부에서 제3로터리 연결부를 수단으로 하여 레

버의 제1단부로 연결된다. 그러므로 액츄에이터에서 이펙터로 힘과 움직임을 전달하는 연동장치는 상기 제1로터

리 연결부에 대해서 액츄에이터의 회전과 실제로 쌍곡선을 그리는 이펙터의 턱 또는 개방각도 사이의 연관성을 

만들어서, 액츄에이터가 최초위치에 근접해 있거나 비작동위치에 위치될 때 연동장치는 액츄에이터와 이펙터 사

이의 전달율을 크게 하는 한편, 이와 동시에 이펙터는 완전히 개방위치에 놓여지고 전달율은 감소되어 액츄에이

터가 파지부에서 회전한다. 외과의사 또는 다른 사용자가 이펙터를 더욱 더 제어할수록 액츄에이터는 복강경 수

술에서 종종 사용될 위치인 완전한 작동위치로 근접하게 된다. 유사하게, 액츄에이터는 파지부에서 회전되므로 

액츄에이터에 가해질 힘은 이펙터에서 본질적으로 쌍곡선 유형과 비선형적으로 증가하게 된다. 액츄에이터에 가

해질 힘은 실제로 이펙터의 상대이동에 대해서 반비례하게 된다.

복강경 수술은 비교적 장시간동안 계속된다. 그러므로 도구가 액츄에이터와 같은 기능성 장치의 위치선정뿐만 <15>

아니라 크기에 대해 집도자의 손에 가능한 한 최적으로 적합해야 한다. 그러므로 바람직한 실시예에서, 본 발명

에 따른 도구는 도구를 사용자의 손 크기에 맞춰 파지부를 조정할 수 있는 적어도 하나의 조절부를 구비한다. 

한 실시예에서, 도구의 적어도 하나의 조절부는 파지부의 후미에 위치된다.

수술과 관련하여, 종종 조직 또는 혈관을 누를 필요가 있다. 바람직한 실시예에서, 도구는 공지된 전기연결부를 <16>

구비하며, 단극형 절단을 실행하기 위해 전선을 매개로 하여 이펙터까지 전력을 전달한다. 

실 시 예

첨부도면에서, 참조부호 1은 복강경 수술용 도구를 나타내고 있으며, 이 도구는 외력이 가해질 때 각도(α0)로 <24>

축(4)에 대해서 회전하는 트리거 또는 액츄에이터(3)를 구비한 파지부(2)로 구성되어 있는바, 액츄에이터(3)는 

연동장치(3',5,6)를 매개로 하여 공지되어 있는 관형부재(7)까지 공지된 방식으로 연결된다. 관형부재(7)는 파

지부(2)에서 돌출되어 있는 방식으로 안착되어 있다. 캔틸레버단부에서, 관형부재(7)는 예컨대 복강경 수술에서 

사용될 수 있는 한쌍의 가위형태로 된 이펙터(9)를 구비한다.

관형부재(7)는 길이방향의 축에 대해서 회전가능하다. 이러한 회전은 파지부(2)의 상부에 안착된 로터리  휠<25>

(rotary  wheel)을 수단으로 하여 제어되되, 관형부재(7)는 로터리 휠(15)에 고정되고, 이펙터(9)는 관형부재

(7)에서 회전가능하게 고정된다. 로터리 휠(15)을 회전시키므로, 상기 관형부재(7)와 이펙터(9)는 이미 알려진 

방식으로 파지부(2)에 대해서 회전될 것이다.

도 1 및 도 2에서, 액츄에이터(3)는 외력으로 탈부하되어 비작동위치에 놓인다. 액츄에이터(3)는 연동장치(6)와 <26>

파지부(2)의 일부 사이로 연결된 스프링(35)의 형태로 된 편향부재로서 이 위치까지 강제로 밀어 부쳐지는데, 

편향력은 액츄에이터(3)에 압축력을 연동장치(5)를 매개로 하여 전달되고 비작동위치에서 축(4)에 대해서 회전

되게 한다. 액츄에이터(3)가 비작동되면, 이펙터(9)는 완전하게 개방위치에 놓여진다. 당해분야의 숙련자들에게 

알려져 있듯이, 선택가능한 실시예에서 액츄에이터(3)가 비작동위치에 있을 때에 이펙터(9)가 확실하게 닫힘위

치에 놓인다.

선택가능한 실시예(도시되지 않음)에서, 도구는 편향부재를 구비하지 않는다. 액츄에이터(3)에 외력이 중단될 <27>

때, 이 선택가능한 실시예에서 액츄에이터(3)는 힘이 중단되는 바로 그 위치에서 유지될 것이다.

연동장치는 액츄에이터(3;도면에서 점선으로 도시됨)의 일부로 형성된 연동부재(3')와 연동부재(3')를 연동부재<28>

(6)로 연결하는 연동부재(5)를 구비한다. 액츄에이터(3)의 연동부재(3')는 파지부(2)에 연결된 축(4)에 대해서 

회전될 수 있다. 연동부재(3')의 회전은 파지부(2)의 내부면의 일부에서 돌출되어 있는 고정장치(30)와 파지부

(2)의 일부에서 액츄에이터(3)의 한 단부의 접촉면 사이에서 제한된다.

연동부재(5)는 제1단부에서 로터리 연결부(40)로 연동부재(3')의 한 단부까지 연결되어 회전되고, 제2단부에서 <29>
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로터리 연결부(44)로 연동부재(6)의 하단부까지 연결되어 회전된다. 제2단부에서, 연동부재(6)는 로터리 연결부

(46)로 파지부(2)까지 연결되어 회전한다.

공지된 유형의 관형부재(7)는 연동부재(6)의 상부로 연결되어 있고 로터리 연결부(46)에 대해서 연동부재의 진<30>

자운동에 응답하여 이펙터(9)를 작동한다.

액츄에이터(3)가 비작동될 때에, 연동부재(3',5)는 로터리 연결부(4)와 로터리 연결부(44) 사이에 직선(L)에 대<31>

해서 각도(α0)와 각도(β0)를 형성한다(도 6 참조).

외력이 액츄에이터(3)에 가해질 때, 액츄에이터(3)가 기계적 고정장치(30)로 지지보유될 때까지 연동부재(3',<32>

5)는 선(L)을 향해 회전할 것이다. 이 위치에서, 액츄에이터가 완전하게 작동되어, 바람직하게 연동부재(3',5) 

및 로터리 연결부(40)가 선(L)에 일치될 것이다. 도 3 및 도 4에서, 액츄에이터(3)는 도시되었듯이 부분적으로 

작동되고 거의 완전하게 작동되는 위치에 놓인다. 이에 대해서, 이펙터(9)는 부분적으로 닫혀지고 실제로 닫힘

위치에 놓인다. 액츄에이터(3)가 도시되지 않은 손가락에 의한 외력의 영향을 받고, 연동부재(5,3')의 각도(α

0)와 각도(β0)가 각도(α,β)로 줄어들 때, 로터리 연결부(44)는 거리(ΔL)만큼 이동할 것이다. 이러한 이동(Δ

L)은 로터리 연결부(46)에 대해서 연동부재(6)의 회전을 야기하고, 동시에 연동부재(6)의 일부에 연결된 관형부

재(7)의 단부가 이동하도록 되어, 이펙터(9)는 턱 또는 개방이 줄어드는 방식으로 이동된다.

액츄에이터(3)가 비작동되는 위치로부터 액츄에이터(3)가 작동위치까지 로터리 연결부(44)의 이동(ΔL)은 아래<33>

의 공식으로 간단하게 표현된다.

수학식 1

<34>

여기서,<35>

L3은 연결부재(3)의 길이이고,<36>

L5는 연결부재(5)의 길이이고,<37>

α와 β는 액츄에이터(3)가 작동위치에 있을 때 연동부재(3',5)가 선(L)까지 형성되는 각도이고,<38>

α0와 β0는 액츄에이터(3)가 비작동위치에 있을 때 연동부재(3',5)가 선(L)까지 형성하는 최대각도를 나타낸다.<39>

도 7은 예컨대 파지용 공구의 턱 또는 가위의 개방범위를 나타낸 이펙터(9)의 상대이동과 이에 비례하여 본 발<40>

명의 도구의 한 실시예에 따른 파지부(2)에 액츄에이터(3)의 상대이동 사이의 관계를 보여주는 그래프도이다. 

수직축은 턱 또는 개방의 정도를 나타내고 있으며, 100%는 턱의 최대개방상태이고 0%는 턱의 완전하게 닫힘을 

의미한다. 수평축은 비작동위치(0%)와 완전한 개방위치(100%) 사이에서 액츄에이터(3)의 이동을 나타내고 있다. 

대표적으로, 액츄에이터(3)의 약 50% 작동과 공구의 턱이 대략 75% 닫혀져 있는데, 다시 말하자면, 액츄에이터

(3)의 이동과 이펙터(9)의 개방 사이의 "전달"은 일반적으로 "비효율"적 범위에서는 비교적 크게 나타나고 이펙

터의 턱이 0~50% 정도 개방되는 일반적인 효율적 범위에서는 비교적 작게 나타난다. 효율적 범위에서, 낮은 전

달율은 외과의사에세 매우 유용하므로, 최적의 제어가 예컨대 신체기관을 취급하여 성취된다.

본 발명의 다른 중요한 특징은, 액츄에이터(3)에 가해질 힘의 영향이 액츄에이터(3)의 상대이동과 이펙터(9) 또<41>

는 공구의 턱의 상대이동 사이에서 "전달"과는 실제로 반비례하여, 이펙터(9)의 힘이 이펙터의 턱이 0~50% 정도 

개방되는 일반적인 효과적 범위에서 더욱 커지게 된다.

액츄에이터(3)의 이동과 이펙터(9)의 이동 사이의 전달율은 사용자, 예컨대 외과의사가 일반적인 작업범위에서 <42>

향상된 제어를 제공하는 더욱 효율적인 도구로서 영향을 미치게 되는바, 개복수술에 비해서 종래기술에 따른 복

강경 수술용 도구를 사용할 때 필요로 한 초과에너지보다 상당히 줄어들게 된다.

도구(1)는 도 1 내지 도 4에서 가장 돌출되어 있는 조절용 후미부(8)를 구비한다. 후미부(8)는 파지부(2)의 일<43>

부에 제1단부에서 로터리 연결부(43)로 회전가능하게 연결된 체결부재(42)로 형성된 체결수단(41)을 수단으로 

위치선정되어 체결된다. 제2단부에서, 체결부재(42)는 후미부(8)의 내부바닥부에서 돌출되어 안착된 집게발(4

7)과는 상보적인 여러 척(48;dog) 중 하나의 척에 걸쳐 파지되는 집게발(47)을 구비한다(여기서는 4개의 척이 
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도시됨). 체결부재(42)는 스프링부재(50)를 수단으로 밀쳐져, 집게발(47)이 척(48)을 가로질러 지지보유되도록 

한다. 후미부(8)의 바람직한 조절을 위해, 조절버튼(52)은 스프링부재(50)의 힘과 반작용하는 힘에 영향을 받아

서, 척(48)에서 집게발(47)을 분리한다. 집게발(47)이 척(48)에서 분리될 때, 후미부(8)는 후미부의 내부에서 

돌출하고 파지부(2)의 내부면의 일부에서 돌출해 있는 계수부재(53) 상의 자유단부에서 지지보유되는 편향부재

(51)를 수단으로  최외각위치로 밀쳐져 위치될 것이다.

첨부도면에서, 후미부(8)는 파지부(2)의 상부에 안착된 회전연결부(55)로서 파지부(2)에서 회전가능하게 연결된<44>

다. 당해분야의 숙련자들에게 조절용 후미부(8)의 로터리 연결부는 파지부(2)의 바닥부에 위치선정되고 조절용 

후미부(8)는 다수의 로터리 연결부를 구비하고 도면에 도시된 것과는 다른 형태를 구비한다.

선택가능한 실시예(도시되지 않음)에서, 도구의 파지부는 파지부(2)의 볼록부 또는, 하나 혹은 양 측면부에서 <45>

조정가능성을 제공한다.

도 5에서, 조절용 후미부(8)는 실제로 파지부(2)로 이동되어 파지부(2)가 매우 낮은 돌출위치에 놓여, 액츄에이<46>

터(3)와 후미부(8) 사이의 거리는 가능한 한 가깝게 될 수 있다. 파지부(2)의 후미부(8)는 예컨대 도 5에 도시

된 위치와 예컨대 도 1에 도시된 위치 중 다수의 중간위치에서 고정된다. 이러한 조절가능성이 외과의사의 손 

크기에 파지부(2)를 최적으로 적합하게 하여, 사용상의 편이성을 최적화시킬 수 있다.

도면에서, 조절용 후미부(8)의 하단부는 알려진 대로 전기에너지를 위한 연결장치(60)를 구비한다. 연결장치<47>

(60)의 목적은 전력을 연결하도록 하는바, 전선(62)을 매개로 하여 이펙터(9)까지 전력을 전달하여, 단극형 절

단(monopolar cutting)은 수술과 관련되어 실행될 수 있다. 연결장치(60)는 도시된 바와는 달리 도구(1)의 다른 

위치에 안착될 수도 있다.

당해분야의 숙련자들에게 이해되듯이, 소위 개방형 손가락 파지부를 갖춘 모범적인 실시예로 도시된 액츄에이터<48>

(3)는 고리형 또는 닫힘형 손가락 파지부를 구비할 수 있을 것이다.

선택가능한 실시예(도시되지 않음)에서, 도구는 래칫바아와 실제로 상보적인 폴로 구성되어 있는 래칫장치를 구<49>

비하는바, 래칫장치는 바람직한 위치로 액츄에이터(3)의 체결을 선택적으로 배열한다. 바람직한 실시예에서, 래

칫바아는 연동장치(6)의 일체형으로 형성된다. 폴은 연결스위치를 수단으로 하여 래칫바아와 선택적으로 결합되

거나 분리되도록 배열되며, 연결스위치는 파지부(2)의 일부에 안착되고 폴에 편향력을 가하도록 배열된 유연부

재를 매개로 하여 폴에 연결된다. 연결스위치와 액츄에이터(3)는 서로 독립적으로 조절될 수 있도록 배열되는 

것이 바람직하다.

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명에 따른 복강경 수술용 도구의 사시도로서, 도구의 파지부에 액츄에이터는 외력에 영향을 받지 <17>

않고 있으며, 이 위치는 비작동으로 아래에서 언급될 것이고, 관형부재의 캔틸레버 단부에 위치된 한쌍의 가위

형태로 된 이펙터는 개방위치로 놓여져 있다.

도 2는 도 1의 도구를 도시한 것으로, 파지부에서 덮개를 제거한 채로 도시되어 있다.<18>

도 3은 도 2의 도구를 도시한 것으로, 액츄에이터는 외력에 영향을 받아 파지부 내로 약간 액츄에이터를 회전하<19>

고 도구의 가위는 부분적으로 개방되어 있다.

도 4는 도 2의 도구를 도시한 것으로, 액츄에이터는 외력에 영향을 받아 파지부로 완전히 액츄에이터를 회전하<20>

여 아래에서 작동위치로 언급되며, 도구의 가위는 완전히 닫혀져 있다.

도 5는 조절용 후미부가 가장 깊숙하게 위치된 후에 도 1의 도구를 도시한 것이다.<21>

도 6은 도 2의 연동장치의 확대도이다.<22>

도 7은 이펙터의 상대이동과 액츄에이터의 상대이동 사이의 관계를 도시한 그래프도이다.<23>
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摘要(译)

腹腔镜技术领域本发明涉及一种腹腔镜，其包括用于腹腔镜手术的工具1
和具有致动器3的夹具2，致动器3布置成通过互锁装置3&#39;操纵执行
器9。和。效应器9位于管状构件7的第一端，管状构件7安装在工具1的手
柄2上。互锁装置3&#39;，5,6引起致动器3相对于非线性执行器9的相对
运动的相对运动。
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