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摘要(译)

本发明涉及一种用于可释放地保持外科器械（14）的系统和方法，所述
外科器械（14）例如是内窥镜器械，其配置成通过患者体内的小的经皮
穿透来递送。该器械包括细长轴（100），该细长轴具有一对安装销
（116），所述安装销（116）在其近端和远端之间从轴横向延伸。仪器
支架包括支撑件，该支撑件具有中心孔（202）和轴向延伸的槽
（204），用于接收器械轴和安装销。一对锁定槽（206）横向于轴向槽
切入支撑件并与轴向槽连通，使得安装销可在锁定槽内旋转。器械支撑
件还包括闩锁组件，用于自动地将安装销锁定在锁定槽内，以将器械可
释放地连接到器械保持器。通过这种扭锁操作，外科医生可以在外科手
术过程中快速地接合和脱离各种器械，例如开放手术，腹腔镜检查或胸
腔镜检查。
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