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摘要(译)

本文公开的实施例涉及各种医疗设备组件，包括可以结合到机器人和/或
体内医疗设备中的组件。某些实施例包括各种致动系统实施例，包括流
体致动系统，传动系致动系统和无电机致动系统。另外的实施例包括可
逆锁定的管，其可以为医疗装置提供进入患者腔的通路，并且还在装置
的操作期间提供可逆的刚性或稳定性。进一步的实施例包括用于医疗装
置的各种操作部件，包括医疗装置臂机构，其具有轴向和旋转运动，同
时保持相对紧凑的结构。医疗设备绞车组件，医疗设备活检/吻合器/夹紧
机构，以及医疗设备可调焦点机构。
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