


















































专利名称(译) 手术器械，机械臂和机械臂控制系统

公开(公告)号 US20200038121A1 公开(公告)日 2020-02-06

申请号 US16/303392 申请日 2017-05-23

[标]申请(专利权)人(译) 帝国改革有限公司

申请(专利权)人(译) IMPERIAL INNOVATIONS LIMITED

当前申请(专利权)人(译) IMPERIAL INNOVATIONS LIMITED

[标]发明人 YANG GUANG ZHONG
WISANUVEJ PIYAMATE
LEIBRANDT KONRAD MAREK GUNTER
SENECI CARLO ALBERTO
SHANG JIANZHONG
LIU JINDONG

发明人 YANG, GUANG-ZHONG
WISANUVEJ, PIYAMATE
LEIBRANDT, KONRAD MAREK GÜNTER
SENECI, CARLO ALBERTO
SHANG, JIANZHONG
LIU, JINDONG

IPC分类号 A61B34/30 A61B18/14 A61B34/20 A61B90/00 A61B90/50

CPC分类号 A61B90/50 A61B2034/306 A61B34/30 A61B34/20 A61B2018/00791 A61B18/1445 A61B2090/064 
A61B2090/508 A61B2017/00123 A61B90/06

优先权 2016008997 2016-05-23 GB
2016009002 2016-05-23 GB
2016009030 2016-05-23 GB

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

一种外科手术器械，包括：刚性轴，铰接至所述刚性轴的至少一个肘关
节以及与所述至少一个肘关节联接的腕关节，其中，所述腕关节构造成
提供第一运动自由度和 第二运动自由度，其中第二运动自由度基本上垂
直于第一运动自由度。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/490a05e7-ee68-4dd7-8a11-86c089f92f9e
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/058772598/publication/US2020038121A1?q=US2020038121A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220200038121%22.PGNR.&OS=DN/20200038121&RS=DN/20200038121

