












































专利名称(译) 柔性手术器械及其驱动单元

公开(公告)号 US20190231331A1 公开(公告)日 2019-08-01

申请号 US16/329752 申请日 2017-08-31

[标]申请(专利权)人(译) 北京术锐技术有限公司

[标]发明人 XU KAI
ZHAO JIANGRAN
DAI ZHENGCHEN
ZHANG HUICHAO
LIU HUAN
LIU ZENGHUI
YANG ZHIXIONG
ZHU ZHIJUN

发明人 XU, KAI
ZHAO, JIANGRAN
DAI, ZHENGCHEN
ZHANG, HUICHAO
LIU, HUAN
LIU, ZENGHUI
YANG, ZHIXIONG
ZHU, ZHIJUN

IPC分类号 A61B17/00 A61B34/30

CPC分类号 A61B17/00234 A61B34/30 A61B2017/00314 A61B2017/00323 A61B2017/2932 A61B2034/301 
A61B2017/00336 A61B17/29 A61B34/71 A61B2017/00292 A61B2017/003 A61B2017/00318 A61B2034
/306

优先权 201610797568.X 2016-08-31 CN
201610799232.7 2016-08-31 CN

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

公开了一种柔性手术器械及其驱动单元。柔性手术器械可包括柔性连续
体结构，其由远端结构体，中间连接体和依次连接的近端结构体组成。
驱动单元连接到柔性连续主体结构。当驱动单元中的结构骨架驱动机构
驱动近端结构体沿任何方向转动时，远端结构体相应地沿相反方向转
动。驱动单元中的外科端部执行器驱动机构可以驱动连接到远端结构体
的远端的外科端部执行器，以实现外科端部执行器的动作控制。
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