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摘要(译)

一种用于在软内窥镜中在稳定轨迹中移动振动体的操纵机构，例如用于
腹腔镜手术。该机构具有在第一和第二假想平面上振动的第一和第二振
动部分以及调节第一和第二振动部分的振动轨迹的导向构件。操纵杆固
定到第二振动部分并且能够在第二假想平面上移动。振动部分别具有传
力部件安装部件，一对第一支撑部件和受力部件。一对第一支撑构件设
置有第一凸部和第二凸部，并且第一引导构件和第二引导构件中的每一
个设置有第一槽部和第二槽部，第一槽部和第二槽部形成为在远离操作
基准面的方向上彼此靠近。
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