
































































专利名称(译) 仪器设备操纵器，带有后置工具连接机构

公开(公告)号 US20170065363A1 公开(公告)日 2017-03-09

申请号 US15/261753 申请日 2016-09-09

[标]申请(专利权)人(译) AURIS手术机器人技术

申请(专利权)人(译) AURIS手术机器人，INC.

[标]发明人 SCHUH TRAVIS
WILLIAMS MATTHEW REAGAN
MINTZ DAVID S
YU ALAN
DAN YOICHIRO

发明人 SCHUH, TRAVIS
WILLIAMS, MATTHEW REAGAN
BOGUSKY, JOSEPH DANIEL
MINTZ, DAVID S.
YU, ALAN
DAN, YOICHIRO

IPC分类号 A61B90/50 A61B34/00 A61B34/30

CPC分类号 A61B90/50 A61B34/70 A61B34/30 A61B34/00 A61B46/00 A61B46/10 A61B2017/00477 A61B2034
/305

优先权 62/216239 2015-09-09 US

其他公开文献 US9713509

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

器械装置操纵器（IDM）附接到机器人系统的外科手术臂并且包括外科
工具保持器和外壳。外科工具保持器包括附接接口，该附接接口能够将
外科手术工具固定在前安装构造中（其中附接接口位于与外科手术工具
的细长主体相对的面上）或后安装构造（其中附接接口）与手术工具的
细长主体位于同一面上。手术工具架可以在外壳内连续旋转。在后部安
装配置中，外科工具保持器可具有通道，该通道接收工具的细长主体并
允许细长主体绕旋转轴线自由旋转。手术单将IDM和机械臂与工具分
开，同时允许电信号和/或光信号在其间通过。
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