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摘要(译)

一种用于机器人手术系统的氩梁凝固探针，其具有带氩气入口和氩气出
口的主体和与主体下侧相互连接的基座，该基座包括一对相对的弓形通
道，所述弓形通道围绕主体等距地定位。结果，氩气射流出口将在机械
臂的两个指状物之间等距地对准，并且主体将在与机器人臂的偏航轴相
同的方向上对准，从而氩气将被排出。手指指向的方向相同。因此，从
主控制器操纵机器人臂的外科医生可以基于机器人手指的定位容易地对
准探针，并且仍将具有机器人系统的整个范围的俯仰，偏转和滚动运
动。
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