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摘要(译)

一种铰接式工具定位装置，包括基座构件，中间构件，端部构件和连续
设置的第一工具保持器，每个基座构件，中间构件，端部构件和工具保
持器具有相应的中心开口。位于基座构件和中间构件之间的第一多个联
接引导件和第二多个联接引导件位于中间构件和端构件之间。第三组多
个连接的引导件被放置在端部构件和工具架之间。基部构件，中间构
件，端部构件，第一工具保持器以及第一第二和第三多个联接引导件都
具有中心开口和引导开口或固定点，用于将多个柔性控制连杆固定到基
座构件或与之分离的物体上。基地成员。推或拉控制链接第一多个控制
连杆使得基座构件，第一多个联接引导件，中间构件，第二多个联接引
导件和端部构件选择性地限定连续曲线。当推动或拉动任何其他柔性控
制连杆时，第二多个控制连杆使得端部构件保持与基部构件大致相同的
定向。推动或拉动第三多个控制连杆的控制连杆使得工具保持器选择性
地移动到多个方向中的任何一个方向，使得端部构件和工具保持器之间
的第三多个连接的引导件限定来自最终成员到工具架。描述了用于推动
和拉动柔性控制连杆的至少一种机构，并且该装置用于定位用于腹腔镜手术应用的工具的用途是描述。
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