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摘要(译)

本技术的实施例提供了可铰接的电外科器械和执行具有铰接能力的电外
科手术的方法。电外科器械包括细长轴，该细长轴具有与其远端相关联
的末端执行器，该末端执行器能够将能量输送到目标组织部位。可铰接
的关节定位在该轴和末端执行器之间。可铰接关节的关节由可稳定关节
式致动器控制，该关节式致动器可包括位于井内的可旋转稳定的盘。末
端执行器可以采用包括上颌和下颌的镊子的形式;钳口构造成抓住目标组
织并输送能量，例如射频能量。在这些器械中的一些器械中，末端执行
器适于通过施加射频能量来密封组织，然后切穿密封的组织部分。
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