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摘要(译)

在一个实施例中，公开了一种由机器人手术系统的可抓握尖端使用的骨
盆内脏操纵器界面​​。该界面可以与利用子宫，阴道和/或结肠的操纵的任
何机器人骨盆医疗程序一起使用。在一个实施例中，界面将机器人抓紧
器臂与内脏（子宫或阴道/结肠）操纵器对准，用于机器人腹腔镜盆腔手
术或骨盆医疗程序。在另一个实施例中，操纵器包括用于与机器人手术
系统的可抓握尖端直接连接的集成尖端。在另一个实施例中，机器人手
术臂包括用于与操纵器直接连接的集成尖端。
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