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摘要(译)

提供了一次性装载单元（DLU），其被配置为安装到机器人臂以执行至
少一个手术任务。每个DLU包括附接平台，该附接平台具有至少一个连
接器，用于接合机器人臂的远端上的至少一个连接器，用于将DLU连接
到机器人臂，头部在一端连接到附接平台并且被配置用于容纳其中的机
电致动组件，以及至少一个外科工具构件，其从头部延伸并且与机电致
动组件可操作地相关联，用于控制至少一个外科工具构件的操作和移
动。所述至少一个手术工具构件可包括切割组件，主动脉孔冲头组件，
激光组件，取芯组件或血管缝合组件。
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