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摘要(译)

本发明提供了一种用于定位手动工具的两部分机器人设备，包括： a。
固定的基本单元不断固定在其位置； b。可拆卸的主体单元，其可逆地
联接到所述固定的基座单元，并联接到所述当前的医疗器械； 其中所述
固定基座单元适于向所述手动工具提供独立运动，所述独立运动选自旋
转和平移，并且其中，所述可拆卸主体单元可从所述固定基座单元移除
和更换，从而在更换时所述用于第二手持工具的手持工具，所述第二手
持工具在所述更换之前被放置在与所述手持工具的位置基本相同的位
置。
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