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摘要(译)

一些实施方式可以包括缩回系统，该缩回系统为微创手术（例如，腹腔
镜或机器人辅助）提供基于广泛的缩回，类似于通常在开放手术中使用
的固定牵开器所实现的。例如，收缩系统可以将内脏保持在骨盆之外。
一些实施方式可包括第一器械，第一锁定套管针，第二器械和第二锁定
套管针。第一仪器可包括具有网状网的铰接的第一装置。第一装置能够
展开网状网并将网络卷回到第一装置中。第二器械可包括第二装置，其
铰接并接合网状网的边缘。第二装置可以接合网状网并通过拉动网状网
来帮助展开网状网，使得网状网从第一装置展开并且可以用于缩回内
脏。
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