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摘要(译)

缝合针驱动器械包括轴和末端执行器。末端执行器位于轴的远端，并包
括一对针抓握臂。每个抓握臂沿相应的臂轴线延伸。抓握臂可操作以沿
着围绕轴的旋转路径驱动缝合针，所述轴例如是臂轴之一，其偏离轴的
中心纵向轴线。旋转路径可以垂直于轴的轴线。由末端执行器驱动的针
可具有大于轴的半径的弧形半径。至少一个针抓握臂可包括弯曲部件，
该弯曲部件将抓握臂的远侧部分定位在轴的半径之外。在微创手术期
间，可以通过套管针使用该器械。
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