
















专利名称(译) 手术机器人

公开(公告)号 US20110022060A1 公开(公告)日 2011-01-27

申请号 US12/673725 申请日 2009-03-18

[标]申请(专利权)人(译) WON SEOK JONG
崔胜旭
HA KWANG

申请(专利权)人(译) WON SEOK JONG
崔胜旭
HA KWANG

当前申请(专利权)人(译) MEERECOMPANY

[标]发明人 WON JONG SEOK
CHOI SEUNG WOOK
HA KWANG

发明人 WON, JONG SEOK
CHOI, SEUNG WOOK
HA, KWANG

IPC分类号 A61B19/00

CPC分类号 A61B19/2203 A61B2019/2223 A61B19/26 A61B34/30 A61B34/37 A61B90/50

优先权 1020080072707 2008-07-25 KR

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

本发明公开了一种手术机器人，包括：手柄单元;连接到手柄单元的主体;
机器人臂连接到主体并且被配置为与手柄单元上的第一操纵相对应地操
作;安装在机器人手臂前端的仪器;操作单元连接到器械的远端，并且被配
置为与手柄单元上的第二操纵相对应地执行手术所需的动作，其中主体
连接到支撑单元。通过使手术机器人的手臂移动并手动旋转并使机器人
操纵仪器，可以构造具有更简单，更纤细的结构的手术机器人。因此，
手术机器人可以安装在狭窄的空间中，并且可以降低制造和安装机器人
的成本。特别地，在简单外科手术的情况下，操作者可以容易地操纵紧
邻患者的手术机器人，以提高适用性和可靠性。
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