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摘要(译)

在本发明中公开了一种微型体内机器人模块，其用于对患者的腹腔或腹
膜腔中的器官和其他目标实体进行灵巧操作，作为自然孔腔内窥镜手术
（NOTES）的一部分。机器人模块是由七个圆柱形链节和六个可主动控
制的旋转自由度组成的串行操纵器，从而使配备有腹腔镜型仪器的末端
执行器能够在机器人的工作空间内呈现指令位置和方向。在从天然孔口
或预先存在的伤口开始的外套管导航之后，必须将模块锚定并引导到沿
着腹腔内壁的指定位置。这是通过内部嵌入的磁体和固定到位于患者体
外的不同机器人操纵器的端部的磁体之间的磁耦合力来实现的。
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